II1 CZESC: SZCZEGOL.OWA SPESYFIKACJA TECHNICZNA

GRUPA 451
451-1 PRACE PRZYGOTOWAWCZE .

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace zabezpieczenie placu
budowy.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

a) Organizacja placu budowy.

2.WYKONANIE i KONTROLA ROBOT

Prace zwigzane z organizacja placu budowy opisano w czesci ogdlnej p 2.2.
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GRUPA 451
451-2 ROBOTY ROZBIORKOWE .

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t wyburzeniowych i rozbiorkowych realizowanych dla zadnia pn.:
»PRZEBUDOWY I REMONTU BUDYNKU NR 9 NA TERENIE OPP W KATOWICACH
PRZY UL. KOSZAROWEJ 17”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wyburzeniowych i rozbiorkowych obiektow budowlanych kubaturowych i elementow
konstrukc;ji.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot rozbiérkowych 1
demontazowych w czasie remontu oraz przebudowy obiektu i obejmuje:
Demontaz obrobek blacharskich, rynien.
Rozbidrke istniejacych trzonéw kominowych do poziomu stropu nad I pigtrem,
Wykucie z muru o$cieznic okiennych (piwnica) i drzwiowych.
Skucie tynkow wewnetrznych.
Demontaz istniejgcego stropodachu pomieszczen kottowni.
Rozbiorka §cian no$nych murowanych klatki schodowej oraz pomieszczen kotlowni.
Demontaz elementdéw stalowych: rampy, schody i pomosty.
Rozbidrki warstw posadzkowych w piwnicy.
Rozbidrka czesci wiezby dachowej, stropu drewnianego w obrgbie przebudowywanej klatki
schodowe;j.
e Rozbidrka warstw wykonczeniowych oraz wypelnien istniejacych stropow drewnianych,
Rozbiorka istniejgcych zelbetowych biegéw schodowych i spocznikow klatki schodowej SCH 1 1
SCH 2.,
Wykonanie przeku¢ otwordéw drzwiowych,
Rozbiorka $cianek dziatowych w suchej zabudowie oraz murowanych,
Rozbiodrka pokrycia dachowego wraz z pelnym deskowaniem,
e Rozbidrka nawierzchni z ptyt betonowych 1 kostki brukowej wokét budynku.
oraz wszelkich innych nie wymienionych w niniejszej specyfikacji, a okreSlonych w projekcie
budowlanym

Wyszczegolnienie czynnosci:

e przygotowanie stanowiska roboczego,

e wewnetrzny transport poziomy i pionowy na potrzebne odleglosci w poziomie 1 na potrzebng
wysokos$¢ (kondygnacje), narzedzi, lin zabezpieczajacych 1 wszelkiego drobnego sprzetu
pomocniczego,

e segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatdéw 1 urzadzen uzyskanych z rozbidrki elementow
budynku (budowli) oraz materiatow rusztowaniowych, pomostow, stemplowan itp. w obrebie
strefy obiektu rozbieranego,

e obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

e utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,

e wykonanie czynnosci zwiazanych z likwidacja stanowiska roboczego,

e wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowisku roboczym oraz wokot bezposredniej
strefy przyobiektowe;,

e uprzatniecie placu (strefy) budowy (rozbiorki),

e wywoz gruzu na odlegtos¢ ok. 20 km 1 utylizacja gruzu.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
1 wytycznymi, a niektore z nich okreslone sg w ogdlnej specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot budowlanych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot
podano w SST — B — O ,,Wymagania og6lne” pkt 2.1.

1.6. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe
Prace towarzyszace i roboty tymczasowe wyszczegOlnione sa w ogolnej specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych.

2. MATERIALY —- OGOLNE WYMAGANIA
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w SST — B — O ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

2.1. Pozyskiwanie materialéw miejscowych - odzysk z rozbidrek

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych organéw wiadzy na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek Zrddet miejscowych, wlaczajac w to zrédta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zroédta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan
ilosciowych 1 jakoSciowych materiatow z jakiegokolwiek zroédta. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i1 jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materialdow do robodt, chyba ze postanowienia ogdlnych lub szczegoétowych warunkéw umowy
stanowig inaczej. Uzyskany z rozbiorek gruz begdzie formowany w haldy i sukcesywnie wywozony
przy uzyciu stosownego sprzetu. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z rozbiorek na terenie
budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy begda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skitadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwos¢ do robdt 1 byly dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawceg. Powyzsze dotyczy drewna uslugowego na stemple 1
zabezpieczenia podczas rozbiorek oraz drabin i lin stalowych.

2.4. Zasady postepowania z gruzem

Gruz uzyskany przy wykonywaniu rozbiorek moze by¢ przez Wykonawce zpryzmowany a
nastepnie sukcesywnie zgodnie z planem organizacji robot wywozony na wysypisko i do utylizacji
odpadéw na odlegtos¢ do 20 km. Gruz i1 materialy pozyskane z rozbidorek moga by¢ za zgoda
Inspektora nadzoru czasowo pozostawione na terenie budowy, np. w przypadku przymarznigcia lub
nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST — B — O ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
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3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 iloSci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopi¢ dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Przewiduje si¢ mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do robét rozbiérkowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot rozbidrkowych obiektow kubaturowych
powinien wykazaé si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu do:
e rozbidrek ( mloty pneumatyczne, wiertarki mechaniczne itp.),
e przemieszczania gruzu ( przeno$niki tasmowe, rynny do gruzu, spycharki, itp.),
e transportu gruzu (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
e rozbiorek recznych (lomy kilofy, oskardy, topaty, szufle wiadra, taczki, pily do metalu
1 drewna, zurawie samojezdne, wciggarki rgeczne lub elektryczne, rusztowania systemowe,
pomosty wewnetrzne),
e rozbiorek mechanicznych (mtoty pneumatyczne, Bosch , Hilti , pity do ciecia betonu)

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace Srodkow transportowych podano w SST — B — O ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 bezpieczenstwa przewozonych materiatow
(gruzu). Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru W terminie
przewidzianym w umowie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen
na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkdéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na
biezagco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport gruzu

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruzu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i1 zatadunku oraz odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu
stosowanego do przewozu gruntu na wysypisko i do utylizacji. Pozostawia si¢ wykonawcy mozliwos¢
wariantowego okreslenia srodkdéw transportu gruzu oraz zaladunku i wytadunku na wysypisku w odl.
do 20 km. Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
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roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie
zostaly wcze$niej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST — B — O ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, badz
wymaganiami SST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca
przed przystagpieniem do robot na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektow w pasie robot z adresem obiektu 1 krotkim
opisem stanu technicznego ze szczegdtowym uwzglednieniem istniejacych uszkodzen i pgknigc.

5.2 Prace pomiarowe

Obstuga geodezyjna robdt rozbiorkowych nalezy do obowigzkéw Wykonawcy. Przed
przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢é od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje 1 wspotrzedne punktow glownych tras oraz reperow. W oparciu o materiaty dostarczone
przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementdw robdt zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez
Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Wszystkie
roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardéw przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie
osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreS$lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke 1 potozenie tych punktow. Forma 1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Wykonanie robot rozbiorkowych
Roboty rozbidorkowe obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.1. 1 1.2. Roboty rozbidorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rocznie w
sposob okreslony w specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. O ile uzyskane elementy nie
stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w specyfikacjach
technicznych lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktore zgodnie z specyfikacja
techniczng stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usunigte z terenu budowy. Doty (wykopy)
powstate po rozbiorce elementow drég, chodnikow, itp. znajdujace si¢ w miejscach gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy kanalizacyjne powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegodlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doty w
miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow pod projektowane obiekty liniowe nalezy
wypehi¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic. W cenie za
wykonanie robdt rozbiorkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ oplaty za skladowanie materialow z
rozbiorki. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i1 elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru
uwzgledni wyniki badan materiatow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy
badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
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wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora nadzoru b¢da wykonywane nie p6zniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

Roboty rozbiorkowe i wyburzeniowe

Pierwszym rodzajem robdt wykonywanych przy remontach sg roboty rozbiorkowe. Przed
przystapieniem do bezposrednich robot rozbidorkowych nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne
zabezpieczenia, a wigc ogrodzenie terenu, wzmocnienie czesci budynku zagrazajacych runieciem itp.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé z zachowaniem maksimum ostroznosci, dokladnie
przestrzegajac przepisow bezpieczenstwa pracy.

Najbardziej podstawowe warunki, jakich nalezy przestrzega¢ przy prowadzeniu rozbiorek,
obejmuja nizej wymienione zalecenia. Przede wszystkim nalezy usuna¢ wszystkie elementy
zagrazajace bezpieczenstwu pracujacych, a wiec zwisajace czesci murdw, stropy pozbawione czgsci
podpor itp.

Gruz i1 materialy drobne nalezy usuna¢ przez specjalne kryte zsypy drewniane. W zadnym
wypadku nie wolno gruzu itp. wyrzuca¢ przez okna na zewnatrz lub przerzuca¢ na dolne stropy.

W szczegblnych okolicznosciach wywotanych wzgledami ostroznos$ci rozbiorke nalezy
wykonywac¢ recznie lub przy uzyciu narzedzi pneumatycznych. Rozbiorke elementéw zelbetowych
nalezy wykonywaé¢ niewielkimi odcinkami, odbijajac uprzednio warstwg ochronng betonu i
przecinajac prety zbrojenia za pomocag aparatow acetylenowych. Do rozbijania betonu zaleca si¢
stosowac narzedzia pneumatyczne.

Elementy konstrukcji stalowych nalezy rozbiera¢ przez cigcie aparatami acetylenowymi lub
benzynowo-tlenowymi. Wszelkie roboty rozbidorkowe powinny by¢ wykonywane w taki sposéb, aby
zapewni¢ maksymalny odzysk materialdw nadajacych si¢ do ponownego uzycia. Robotnicy
wykonujacy prace rozbiorkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢ zabezpieczeni pasami, przy
czym ftancuch lub ling od pasa musza by¢ przymocowane do czesci trwatych budowli, nie
rozbieranych w tym momencie.

Okna i drzwi

Przed przystapieniem do rozbiorki okien lub drzwi trzeba sprawdzié, czy wskutek osiadania
$cian o$cieznice nie spetniajg roli podpory dla danej czgsci Sciany. W tym wypadku skrzydia
drzwiowe 1 okienne nalezy pozdejmowaé z zawiasOw, oScieznice za§ wyja¢ dopiero po rozebraniu
gbérnej czesci Sciany lub Scianek dziatowych. Jezeli nie sg obcigzone, zaleca si¢ je wymontowacé ze
$cian wraz ze skrzydtami okiennymi lub drzwiowymi i opaskami. Sposob ten nalezy stosowac, jesli
elementy beda si¢ nadawatly do dalszego uzycia. Pozostate po wyjeciu okien otwory zaleca si¢ zabi¢
deskami lub blatami dla zapewnienia bezpieczenstwa pracy przy nastgpnych robotach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST — B — O ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
6.1.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonania robat,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
nadzoru. Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:
a) czeg$¢ ogolna opisujaca:
e organizacj¢ wykonania robot, w tym terminie 1 sposob prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
bhp,
wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,
e system (sposob i1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscig wykonywanych robot,
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e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inspektorowi
nadzoru,

b) czes¢ szczegdtowa opisujacg dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i1 ilo$¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

e sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatlow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementow robot,

e sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.1.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ robot. Inspektor nadzoru sprawdza kompletno$¢ dokonania rozbidrki i demontazu i
sprawdzi czy nie wystepuje zagrozenie spowodowane przez roboty rozbiorkowe i demontazowe na
miejscu rozbiorki.

6.1.3. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty ( z rozbiorki ), ktére posiadaja:
e 7zgodnos¢ z Polska Norma a w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1, i ktore spetniajag wymogi SST 1 kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ okre§lone w sposob jednoznaczny jej cechy.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie speilniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy, nie spetniajagce wymagan zostang wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny
koszt. Wszystkie roboty, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce¢ na jego koszt. Na pisemne
wystgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu na
jakos$¢ robot 1 ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST — B — O ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie
z dokumentacjg projektowg 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Ilosci poszczegolnych

elementow robot ustala si¢ wedtug rzeczywistych wymiaréw pomierzonych w naturze przed
rozpoczeciem robot rozbiorkowych, w jednostkach miary zgodnych z przedmiarem
robot

7.2. Zasady okreslania ilosci robot do rozbiorek
Obmiar robot w zaleznosci od rodzaju rozbieranego elementu okresla si¢ jako:
a) Objetos¢ lub powierzchnie elementow o zmiennych wymiarach (szerokos¢, wysokos¢, grubosé)
oblicza si¢ wedtug wymiardw Srednich.
b) Objetos¢ gzymsoéw oblicza sie¢ mnozac najwicksza wysoko$¢ przez najwigkszy wyskok
1 najdtuzszg krawedz.
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c) Powierzchnie otworow mierzy si¢ w Swietle o$ciezy za§ czg¢sci lukowe otworéw mierzy si¢
przyjmujac do obliczen wymiary wpisanego trojkata.

d) W przypadkach rozbierania elementéw nie ograniczonych murami ($cianami) lub stropami na
przyktad elementy wolnostojace, objetos¢ lub powierzchnie oblicza si¢ wedlug rzeczywistych
wymiarow, stosujac w przypadkach uzasadnionych ustalenia punktu 3.2.

e) Z objetosci murow o grubosci ponad 15 cm nie nalezy potracac:

e otworow o powierzchni do 0,5 m2,
e wnek o powierzchni do 1 m” i glebokosci do 15 cm,
e przewodoéw wentylacyjnych i dymowych oraz bruzd na instalacje,

f) Rury i $cianki otynkowane o grubos$ci ponad 15 cm mierzy si¢ wraz z tynkiem.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne
dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$ciag wymagana do celu miesigcznej
ptatno$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora nadzoru.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy ilosci robdt rozbidrkowych obliczenie wg
obmiaru nie jest mozliwe, nalezy jak ilo$¢ oblicza¢ wg obmiaru na $rodkach transportowych z
uwzglednieniem wspotczynnika spulchnienia Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda
wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami SST. (dotyczy rozbidrek elementéw
stalowych)

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robo6t zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢
przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
sposob zrozumiaty 1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w karcie ksigzki obmiarow. W razie braku
miejsca, szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiardéw, ktorego
wzdr zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Jednostka obmiaru.

demontaz obrobek blacharskich — m?,

demontaz rynien dachowych i rur spustowych — mb,
rozbiorka elementow betonowych i muréw —m’,
skucie tynkow — m?,

demontaz okien i drzwi — m?,

wywoz gruzu — m’,

wywoz ztomu stalowego — t.

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST — B — O ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
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a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulggajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogoélnego postgpu robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru lub
komisja powotana przez Zamawiajacego. Gotowos$¢ danej cze¢sci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos$¢ i ilo§¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych cze$ci robot. Odbioru
czg¢sciowego robot dokonuje sie wg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z

bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbiodr ostateczny robot
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robodt, komisja
zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych 1 robot poprawkowych. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru

ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

e dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

e szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

e ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy 1 ksigzki obmiaréw (oryginaty),

e wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z SST 1 ew. PZJ,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatlow, zgodnie z SST i ew. PZJ,

28



e opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i1 pomiarow
zalaczonych dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

e geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

e kopi¢ mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajagce bgda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robodt
uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST — B — O ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu. Ustala si¢ ze jednostka rozliczeniowa jest dla :
e rozbiorki muréw - [m’]
e rozbiorki posadzek ,Scianek, podbudéw, oktadzin, tynkéw, pokryci dachowych , obrobek
blacharskich [m?]
rozbiorki konstrukcji betonowych zelbetowych [m3]
rozbiorki kraweznikéw [ m |
rozbidrki podbudowy, chodnikéw itp.[ m? ]
wywozu gruzu , zatadunek , roztadunek [m’] , utylizacja [t] do 20 km

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w
dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

e robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow 1 transportu na teren budowy,

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

e koszty zwigzane z organizacja ruchu
Ceny jednostkowe mogg by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Organizacja ruchu

Koszty zwigzane z organizacja ruchu obejmuja:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru 1 odpowiednimi instytucjami, projektu,

e organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektora

nadzoru 1 wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
e ustawienie tymczasowego oznakowania i1 o$wietlenia, zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

optaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej , chodnikow, kraweznikow,
tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e Szczegbdlowe przepisy z zakresu warunkoéw BHP przy robotach rozbidrkowych - Rozp. Min. Bud. i
Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr 13 poz. 93 z pdézniejszymi zmianami.
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10.2. Inne dokumenty

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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GRUPA 451
451-3 ROBOTY ZIEMNE .

2. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
ziemnych w obrebie placu budowy.

1.4.Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia dotycza wszystkich czynnos$ci umozliwiajagcych wykonanie wykopoéw pod fundamenty,

drogi dojazdowe i parkingi.

1.5.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie:

b) wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

1.6.Okreslenia podstawowe

1.6.1. Wykop fundamentowy dla obiektéw budowlanych okre§la dokumentacja.

1.6.2. Glegbokos¢ wykopu — roznica rzednej terenu i rzednej dna robot ziemnych po wykonaniu
zdjecia warstwy ziemi urodzajne;j.

1.6.3. Wykop ptytki — wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.6.4. Wykop $redni — wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.6.5. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypdéw, potozony w obrebie
obiektu kubaturowego.

1.6.6. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub
wykonania nasypow, potozone poza placem budowy.

1.6.7. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwigzanych z tym obiektem.

1.4.8. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona

wg WZoru:

| =P
T Pa
gdzie:
Pd — gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m”),
Dds — maksymalna gestos$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;j

okreslona w normalnej prdobie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], sluzagca do oceny
zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [5]
(Mg/m?).

1.4.9. Wskaznik roznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntow niespoistych,

okreslona wg wzoru:

deo

10

U=

[a %

gdzie:
dgp — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),
d;p — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).
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1.4.10.Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczalne do uzytku.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgod¢ na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organdéw administracji panstwowe;.

2. SPRZET
I.1. Sprzet do robdt ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonywania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:
- Koparka podsicbierna o poj. tyzki 0.6 m?,
- transport mas ziemnych (samochody samowytadowcze),
- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.)

2. TRANSPORT

2.1. Transport gruntéw
Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ s$rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).
Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartos$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawag
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogélne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowg oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 dokumentacja projektowa lub przekazanymi na
piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej a
takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe
z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Dokladnos¢ wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury robdt ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace pdzniejszemu zasypaniu nalezy
wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych.
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Przy wykonywaniu wykopéw pod fundamenty budynkéw zasadnicze linie budynkéw i
krawedzi wykopdéw powinny by¢ wytyczone na lawach ciesielskich, umocowanych trwale poza
obszarem wykonywanych robot ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii na tawach powinno by¢
sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora i potwierdzone zapisem w dzienniku budowy.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscig do +/— 5 cm dla wyznaczenia
charakterystycznych punktow zatamania.

Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wieksze niz +/— 10
cm. Roznice w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekroczy¢ +1 cm 1 —
3 cm.

Szerokos¢ wykopu nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +/— 10 cm, a
krawedzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

5.3. Odwodnienia robot ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych, tak aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania
wykopow 1 nasypow, aby powierzchniom, gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki,
zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dlugotrwata nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntdéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajacego za te czynnos$ci, jak réwniez za dowieziony grunt.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny rowkow
odwadniajacych, umozliwiajacych szybki odptyw wod z wykopu.

Zrédta wody odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe 1 gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1.Badania i pomiary w czasie wykonywania roboét ziemnych
5.1.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacja projektowa.

5.1.2.Sprawdzenie jakosci wykonania robot
Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzania jakosci wykonania robdét okreslono w pkt. 6.1.

6.1.Badania do odbioru wykopu fundamentowego
6.1.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru wykopu ziemnego podaje tablica 3.

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow

1 | Pomiar szerokosci wykopu ziemnego | Pomiar tasmg metalowa, dalmierzem, poziomicg lub

2 | Pomiar szerokos$ci dna wykopu niwelatorem.

3 | Pomiar rzgdnych powierzchni wykopu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rownosci powierzchni wykopu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadu podtuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 10 m oraz
wykopu w punktach watpliwych
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6.1.2.Szerokos¢ wykopu ziemnego

Szeroko$¢ wykopu ziemnego nie moze r6znic¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm.
6.1.3.Rzedne wykopu ziemnego

Rzedne wykopu ziemnego nie moga r6zni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz —3 cm lub +1
cm.

6.1.4.Ro6wnos¢ dna wykopu

Nierownosci powierzchni dna wykopu mierzone tata 3-metrowa nie moga przekracza¢ 3 cm.

7.1.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

8.PRZEPISY ZWIAZANE
8.1.Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej.
BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

AN ol

8.2.Inne dokumenty

[1]Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z
pOzniejszymi zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 poz. 718).

[2]Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
1 rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy 1 ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

[3]Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefistwa 1 higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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