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1. Charakterystyka uktadow SZR z modutami automatyki
typu MAX-3SX

Uktady samoczynnego zatgczania rezerwy zasilania (SZR) z modutami automatyki typu
MAX-3SX sg przeznaczone do zapewnienia ciagtosci zasilania niskim napieciem
odbiorcéw energii elektrycznej:

o kategorii ll (Sredniej) — np. wysokie budynki mieszkalne,

o kategorii Il (wysokiej) — np. duze hotele, szpitale, stacje radiowe i
telewizyjne, dworce kolejowe, porty lotnicze, stacje rozdzielcze wysokich
napie¢

oraz do wspotdziatania z innymi urzadzeniami zasilania bezprzerwowego odbiorcow
kategorii IV (najwyzszej) — np. sale operacyjne, bankowe systemy komputerowe.

Uktad SZR z modutem automatyki typu MAX-3SX moze by¢ zbudowany z trzech,
czterech lub pieciu aparatow wykonawczych (wyfacznikow lub roztacznikow) o pradzie
znamionowym od 40A do 6300A. Automatyka SZR modutu typu MAX-3SX dedykowana
dla trzech zroédet (zasilaczy) moze pracowaé wedtug jednego wybranego z szesciu
diagramow SZR przedstawionych w tablicy 1. W przypadku modernizacji lub rozbudowy
uktadu SZR np. o dodatkowy wytgcznik sprzegtowy lub sekcyjny, modut automatyki typu
MAX-3SX moze by¢ w ciagu kilku sekund przeprogramowany do pracy wedtug innego z
wymienionych diagramow. Cecha ta umozliwia réwniez przeniesienie uzywanego juz
modutu automatyki typu MAX-3SX z jednego uktadu SZR do drugiego.

Ponadto modut automatyki typu MAX-3SX jest wyposazony w panel operatorski,
ktory umozliwia miejscowa lub zdalna wizualizacje pracy uktadu SZR.

Tablica 1. Schematy i diagramy taczen SZR realizowane przez modut typu MAX-3SX
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Moduty automatyki typu MAX-3SX w wyniku pobudzenia podnapieciowego moga
sterowac przefaczeniami zrodet zasilania przy przerwach w zasilaniu trwajacych dtuzej niz
1 sekunde. Czas zwtoki reakcji SZR na zanik napiecia mozna dopasowac do dziatania
urzadzen zasilajacych i odbiorczych. Na przyktad w celu wyeliminowania zbednego
zadziatania SZR w wyniku przemijajacych zakidcen w sieciach rozdzielczych Sredniego
napiecia i dziatania samoczynnego powtornego zataczenia (SPZ) nastawa zwtoki reakgji
SZR powinna by¢ wieksza niz 3 sekundy. Do dziatania urzadzen zasilajacych i
odbiorczych mozna rowniez dopasowac czas zwtoki reakcji SZR na powrét napiecia.

Czas wykonania petnego cyklu zadziatania SZR, liczonego od chwili pobudzenia
otwarcia pierwszego tacznika (wytacznika/roztacznika) do chwili zamkniecia ostatniego
tacznika, wynosi od 2,5 — 3,5 sekundy.

Uktad SZR z modutem typu MAX-3SX zapewnia:

automatyczne  przetgczanie  zasilania  pomiedzy  zrodtem  (zasilaczem)
podstawowym a rezerwowym, ktorym moze by¢ rowniez agregat pradotworczy;
mozliwos$¢ dopasowania czasu zwitoki reakcji SZR na zanik i powrot napiecia do
czasu dziatania uktadow SZR w rozdzielniach nadrzednych oraz nastaw czasowych
zabezpieczen;

automatyczne uruchamianie agregatu pradotworczego i kontrole jego gotowosci
do przyjecia obcigzenia;

automatyczne lub po recznym potwierdzeniu przetaczanie powrotne na zasilanie
podstawowe i zatrzymywanie agregatu pradotwoérczego po zadanym czasie
wybiegu;

wzajemne podwdjne blokady elektryczno-programowe i ew. mechaniczne
aparatow wykonawczych przed zatagczeniem zrodet do pracy rownolegtej;

reczne miejscowe sterowanie aparatami wykonawczymi;

wytgczenie przeciw pozarowe (awaryjne) - miejscowe lub/i zdalne - zrédet za
pomoca , gfownego wytacznika pradu”;

sygnalizacje optyczng obecnosci prawidlowych napie¢ zrodet, potozenia
(otwarty/zamkniety) gtéwnych stykow tacznikow, wytaczenia przeciw-pozarowego
(awaryjnego) oraz prawidtowego dziatania automatyki SZR;

kontrole wykonania dyspozycji zamkniecia i/lub otwarcia przez aparaty
wykonawcze;

kontrole zadziatania wyzwalaczy nadpradowych wytacznikéw ;

kontrole  prawidtowego  odwzorowania pofozenia  stykow  aparatow
wykonawczych;

zdalna lub miejscowa wizualizacje pracy uktadu SZR wraz z wysSwietlaniem
komunikatow o zaktoceniach.



Moduty automatyki SZR typu MAX-3SX sa zbudowane w oparciu o trzy jednostki
logiczne: dwa serii EASY800 oraz panel operatorski serii XV-100. Kazda jednostka logiczna
realizuje witasny program kontrolujac prace pozostatych. Odwzorowanie potozenia stykow
aparatow wykonawczych oraz blokady ich zataczenia sa realizowane niezaleznie przez dwie
jednostki logiczne. Tak wiec, sygnat zataczenia kazdego tacznika powstaje na drodze dwaoch
szeregowo potgczonych stykow wyjsciowych dwoch roznych jednostek logicznych.

Kodowanie diagramu pracy SZR sposrod przedstawionych w tablicy 1 jest najwazniejsza
czynnoscig przed pierwszym uruchomieniem modutu automatyki typu MAX-3SX, gdyz
decyduje réwniez o dziataniu blokad facznikow gtéwnych SZR. Dlatego tez wykonuje sie go
poprzez zatozenie odpowiednich mostkow na listwie zaciskowej modutu. Po zataczeniu
zasilania modutu automatyki kod binarny wybranego diagramu SZR zostaje odczytany i
przestany do wszystkich jednostek logicznych. Na wyswietlaczu panelu operatorskiego
pojawia sie ,tabliczka znamionowa"” z oznaczeniem typu i wersji modutu oraz pulsujgcy napis
z symbolem wybranego diagramu. Do potwierdzenia wybranego diagramu wymagane
bedzie przycisniecie zainstalowanego na obudowie modutu przycisku , Zatwierdzenie
diagramu”. Kod diagramu zostaje zapamietany w jednostkach logicznych i przyjety do
realizacji w zakresie blokad recznego zatgczania tacznikow oraz pracy uktadu SZR. Kazda
pozniejsza zamierzona lub przypadkowa zmiana podtaczenia mostkow wyboru diagramu
powoduje zablokowanie pracy modutu. Ponowne jego uruchomienie wymaga powtérzenia
procedury potwierdzania wyboru diagramu.

Wyswietlany diagram uktadu SZR jest animowany w zakresie potozenia tacznikdw, pracy
zasilaczy oraz uruchamiania agregatu pradotworczego. Sterowanie automatyczne jest
sygnalizowane na panelu za pomoca diody LED barwy zielonej. Natomiast usterki i zaktécenia
W pracy s3 sygnalizowane za pomoca pulsujgcej diody LED barwy czerwonej oraz
wyswietlanych komunikatow alarmowych. Kolejne wysSwietlane strony sg przeznaczone do
zadawania i odczytywania czasu zwtoki reakcji SZR na zanik i powrdt napiecia oraz czas
wybiegu agregatu.

Po zatwierdzeniu diagramu SZR nastepuje samoczynna kontrola odwzorowania
wytacznikéw lub/i roztacznikbw oraz dokonuja sie sprawdzenia poprawnosci potaczen
zewnetrznych modutu automatyki. W dalszej kolejnosci przeprowadza sie probe sterowania
recznego i sygnalizacji a nastepnie sterowania automatycznego ukfadu SZR.

2. Funkcjonowanie uktadu SZR z modutem typu MAX-3SX

2.1 Sygnalizacja miejscowa

Do sygnalizacji miejscowej w uktadu SZR zastosowano lampki (LED) o trwatosci

100.000 h. Za pomoca sygnalizacji przekazywane sg informacje o:

e obecnosci prawidtowego napiecia zasilania kazdego zrodta (zasilacza) - lampka
barwy biatej (H1, H2, H3);

e stanie zafgczenia (zamkniecia) tacznikow (Q1, Q2, Q3, Q4 i ew. Qb) - lampka
barwy zielonej w obudowie zblokowanych przyciskow (S1, S2, S3, S4 i ew. Sb);

e trybie sterowania “Sterowanie automatyczne — SZR odblokowany” — przetacznik
barwy zottej (S10) podswietlony / , Sterowanie reczne — SZR zablokowany -
przefacznik (S10) nie podswietlony;

e sytuacji alarmowej — zadziatanie wyzwalacza wytacznika oraz zaktdcenia dziatania
uktadu SZR np. niewykonania przez aparaty wykonawcze cyklu przetaczania
zasilania, itp. — miganie podswietlenia barwy zotte] przefacznika ,, Sterowanie
automatyczne” (S10);

e wylaczenia pozarowego (awaryjnego) tacznikow (Q1, Q2, Q3, Q4 i ew. Qb) —
czerwony przycisk (S101) podswietlony.

Modut automatyki jest standardowo wyposazony w zasilacz UPS do podtrzymywania

sygnalizacji w czasie braku zasilania zewnetrznego.



2.2 Sterowanie reczne

Podswietlany  przefacznik ~ (S10) stuzy do  wyboru trybu  sterowania
JAutomatyczne”/"Reczne”. Do sterowania recznego aparatami na elewacji pola SZR
rozdzielnicy zainstalowano podwaojne przyciski (S1, S2, S3, S4 i ew. Sb). W trybie sterowania
recznego przyciskami (S1, S2, S3, S4 i ew. Sb) mozna zatacza¢ i wytaczaé faczniki - z
wykluczeniem operacji objetych blokadami. Blokady uniemozliwiaja jednoczesne zamkniecie
tacznikow podajacych zasilanie z dwoch zasilaczy na te same szyny.

Sterowanie reczne funkcjonuje przy prawidtowym zasilaniu z przynajmniej jednego
Zrodta zasilania.

Jezeli w sterowaniu automatycznym zostanie uruchomiony agregat pradotwaorczy, to
PO przetaczeniu do trybu sterowania recznego agregat zostanie zatrzymany.

Uwaga! Blokady elektryczne nie obejmuja przyciskow sterowania mechanicznego,
zainstalowanych bezposrednio na frontowej pfaszczyznie obudowy
wytacznikow/roztacznikow!

2.3 Sterowanie automatyczne

Po przetgczeniu przetacznika (S10) do pozycji ,Sterowanie automatyczne” zapala sie
z0he podswietlenie przetacznika i:

e pali sie Swiattem cigglym w przypadku spetnionych warunkéw sterowania

automatycznego,

e miga w przypadku nie spetnienia warunkow sterowania automatycznego.
Sterowanie reczne (elektryczne — przyciskami S1, S2, S3, S4 i ew. Sb) tacznikami zostaje
zablokowane. Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego potozenie tacznikdw
zostanie automatycznie skorygowane adekwatnie do biezacych warunkow zasilania, zgodnie
z wybranym diagramem faczen, facznie z uruchomieniem agregatu pradotworczego, kontroli
jego napiecia i gotowosci do przyjecia obcigzenia oraz czasu jego wybiegu.

Czas zwtoki reakcji uktadu SZR na zanik napiecia sieci ustawiony fabrycznie na 3
sekundy moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 0,1s-30,0s za posrednictwem
klawiszy i wySwietlacza tekstu — p. 4.5.

Czas zwioki reakcji uktadu SZR na powrdt napiecia sieci ustawiony fabrycznie na 6
sekund moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 0,1 s—30,0 s za posrednictwem
klawiszy i wyswietlacza tekstu — p. 4.5.

Czas pracy generatora do zatrzymania po powrocie napiecia sieci (czas wybiegu)
ustawiony fabrycznie na 1 minute moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 1-90
min za posrednictwem klawiszy i wyswietlacza tekstu — p. 4.5.

2.4 Usterki i awarie

W trybie sterowania automatycznego w przypadku:

e zadziatania wyzwalacza nadpradowego wytacznika;

e niewykonania przez tacznik automatycznego cyklu wytaczenia lub zataczenia;
nastapi zablokowanie sterowania automatycznego SZR. Jest to sygnalizowane przez
migajace podswietlenie przetacznika ,Sterowanie reczne”/, Sterowanie automatyczne”
(S10). W celu przywrocenia sterowania automatycznego, nalezy w trybie sterowania
recznego, usungé przyczyne zaktdcenia i ponownie przetaczy¢é w tryb sterowania
automatycznego.

W trybie sterowania automatycznego migajace podswietlenie przetacznika
.Sterowanie reczne"/, Sterowanie automatyczne” (S10) sygnalizuje rowniez, ze w ciagu 30
sekund od chwili zamkniecia obwodu uruchamiajacego agregat pradotworczy, nie pojawit sie
sygnat potwierdzenia jego gotowosci do przyjecia obcigzenia lub przekaznik kontroli zasilania
nie rozpoznat prawidtowej wartosci napiec.

Zarowno w trybie sterowania recznego jaki automatycznego w przypadku:

e btedu odwzorowania potozenia stykow jednego z tacznikow gtownych SZR;



e usterki jednostki logicznej modutu automatyki lub potaczen pomiedzy jednostkami
logicznymi;

nastapi zablokowanie recznego (za pomoca przyciskow S1, S2, S3, S4 i ew. Sb) zataczania
tacznikdw SZR i jego sterowania automatycznego. Jest to sygnalizowane przez migajace
podswietlenie przetacznika , Sterowanie reczne”/, Sterowanie automatyczne” (S10). Po
zlokalizowaniu i usunieciu przyczyny usterki nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wybranego
diagramu SZR oraz przeprowadzi¢ probe sterowania recznego tacznikami SZR.

Whytaczenie za pomoca wytfacznika awaryjnego (przeciw-pozarowego) blokuje
sterowanie automatyczne SZR i jest sygnalizowane odrebna lampka — p.2.5.

2.5 Wyftaczenie awaryjne i p. pozarowe (GWP)

Przycisk dfoniowy (S100) stanowi wytacznik awaryjny (ppoz.). Nacisniecie tego
przycisku powoduje, niezaleznie od biezacego trybu sterowania i stanu zasilania, wytaczenie
zamknietego w danej chwili tacznika mocy SZR. W stanie tym zostaje zablokowane reczne
zafgczanie wymienionych aparatéw oraz sterowanie automatyczne SZR. Przycisk ten moze
by¢ powielony poza rozdzielnica (GWP).

Po zadziataniu wyfaczenia awaryjnego (przeciw-pozarowego) zapala sie podswietlenie
czerwonego przycisku (S101). Stan ten zostaje zapamietany przez jednostke logiczng. W
celu przywrocenia zasilania rozdzielnicy nalezy ,odciggnac¢” wcisniety przycisk S100 i/lub
GWP oraz w trybie sterowania recznego nacisna¢ podswietlony przycisk S101. Jesli
wytaczony facznik pozostat w pozycji ,wyzwolony” (TRIP) nalezy go wytaczyé w trybie
sterowania recznego.

Whytaczenie przeciw pozarowe funkcjonuje przy istniejacym zasilaniu z przynajmniej
jednego zrodta. Wecisniecie przycisku S100 lub GWP przy braku zasilania z obu zrodet
przygotowuje uktad do wyfgczenia bezposrednio po pojawieniu sie napiecia z przynajmniej
jednego zrodta.

2.6 Wizualizacja pracy ukfadu SZR

Panel operatorski petni role miejscowej lub zdalnej wizualizacja pracy ukfadu SZR. Na
wizualizacje sktada sie:

e wyswietlany diagram ukfadu SZR animowany w zakresie potozenia wytacznikow
oraz pracy zasilaczy;

e Dioda LED barwy zielonej sygnalizujaca sterowanie automatyczne;

e Dioda LED barwy czerwonej oraz wyswietlane komunikaty alarmowe informujace
o usterkach i zaktoceniach w pracy uktadu SZR.

Na pierwszej stronie wyswietlacza znajduje sie schemat ideowy uktadu SZR zawierajacy
animowane symbole graficzne transformatora, generatora i tacznikow jak w tablicy 1. Przy
czym:

e pogrubienie symbolu transformatora i generatora oznacza, ze wskazany zasilacz

dostarcza prawidtowe napiecie;

e zamkniecie i otwarcie tacznika jest wskazywane przez odpowiednia zmiane jego

symbolu graficznego;

o strzatka przy osi symbolu generatora oznacza wystawienie przez ukfad automatyki

sygnatu uruchamiania i pracy agregatu pradotworczego.
Sygnalizacja trybu sterowania jest realizowana przy pomocy diod LED znajdujgcych sie na
obudowie panelu operatorskiego. Sterowanie automatyczne jest sygnalizowane przez
ciagte swiecenie zielonej diody LED.

Zaktocenie w trybie sterowania automatycznego SZR jest sygnalizowane przez miganie
zielonej diody LED na przemian z czerwong dioda LED. Natomiast w usterka w trybie
sterowania recznego jest sygnalizowane miganiem czerwonej LED. W kazdym przypadku
diagram SZR jest zastepowany komunikatem o usterce:



e Awaria Q1, Awaria Q2, Awaria Q3, ktory oznacza zadziatanie jego wyzwalacza
nadpradowego nie wykonanie cyklu zatacz lub wytacz przez wskazany tacznik lub btad
odwzorowania jego potozenia;

e Awaria agregatu, ktory oznacza, ze w ciagu 20 sekund od wystawienia sygnatu
uruchomienia agregatu nie stwierdzono prawidtowego wytwarzanego przez niego
napiecia lub potwierdzenia gotowosci do przyjecia obcigzenia.

Sygnalizacja i wymienione komunikaty alarmowe sg anulowane samoczynnie po ustgpieniu
przyczyny zaktdcenia.

Komunikat Wyt. P.POZ oznacza wci$niecie przycisku dfoniowego wytaczenia awaryjnego
i koniecznosc¢ jego zresetowania w trybie sterowania recznego wg p. 2.5.

Komunikat Awaria STEROWANIA oznacza uszkodzenie, brak zasilania jednostki
logicznej lub przerwanie komunikacji z panelem operatorskim. W takim przypadku
wizualizacja pracy ukfadu SZR nie dziata i konieczne jest przeprowadzenie diagnostyki pracy
jednostek sterownika logicznego.

Szczegotowa instrukcja obstugi panelu operatorskiego w Instrukeji obstugi panelu
operacyjnego XV100 w SZR-MAX-...SX.

3. Konfigurowanie i montaz uktadu SZR

3.1 Dobor typu i wyposazenia aparatow wykonawczych

Dobor aparatow wykonawczych (wytgcznikdw i/lub roztgcznikdw) w zakresie typu, pradu
znamionowego, zdolnosci taczeniowe] wykonuje Zamawiajacy w zaleznosci od istniejacych
lub projektowanych warunkow zasilania oraz przewidywanego obcigzenia.

Wyposazenie dobranych wytacznikow i/lub roztacznikdw nalezy skompletowac na podstawie
Tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane i opcjonalne wyposazenie wytacznikow i roztgcznikow

Prad Typ Wyposazenie: | Nazwa
znamionowy W — Wymagane
(AC1) O - Opcja
40-250A NZM2, N2 W \Wytacznik lub roztacznik

250-630A NZM3, N3
630-1600A NZM4, N4

|NZM...-XR208-240AC W Naped zdalny
|NZM...-XA208-250AC/DC W Wyzwalacz wzrostowy
M22-K10 W Normalny styk pomocniczy
(1szt zwierny dla 1 wyt.)
M22-K01 W Normalny styk pomocniczy
(1szt rozwierny dla 1 wyt.)
M22-K01 W \Wskaznik wyzwolenia
(1szt rozwierny dla 1 wyt.)
630-1600 A 1ZMX16... W Whytacznik
1ZMX-M16-230AC W Naped silnikowy
IZMX-ST230AD W Wyzwalacz wzrostowy
1IZMX-SR230AD W Elektromagnes zataczajacy
1IZMX-STS230AD W- Drugi wyzwalacz wzrostowy
1ZMX-0TS W Wskaznik wyzwolenia
I[ZMX-AS22 0 Styki pomocnicze




[ZMX-PLPC16 ) Pokrywa przyciskow ZAL i WYL
800-6300 A 1ZM(20,32,40,63)... lub W Wytacznik lub roztacznik

IN(20,32,40,63)...

1ZM-M230AC W Naped silnikowy

1ZM-ST230AD W Wyzwalacz wzrostowy

1ZM-SR230AD W Elektromagnes zataczajacy

1ZM-STS230AD W- Drugi wyzwalacz wzrostowy

1ZM-0TS W Wskaznik wyzwolenia

IZM-AS22 O Styki pomocnicze

[ZM-MIL... ) Blokada mechaniczna

IZM-MIL-CAB... dla 2 wyt. — 1 kpl.

I[ZM-PLPC-P 0 Pokrywa przyciskow ZAt i WYL

""Wyzwalacze wzrostowe sa wymagane dla wytaczenia przeciw-pozarowego
(awaryjnego) wytacznikdw i/lub roztacznikdw uktadu SZR.

3.2 Zakres dostawy modutu automatyki SZR

W ramach dostawy modutu automatyki SZR otrzymuije sie:
e zintegrowany modut automatyki SZR wyposazony w listwy zaciskowe o danych
wg tablicy 3,
e panel operatorski z przewodem do potgczenia z modutem automatyki,
e zasilacz bezprzerwowy UPS
e elementy sygnalizacyjno-sterownicze (luzem) - zgodnie z wykazem
zamieszczonym w czesci rysunkowej niniejszej dokumentacji,
e niniejsza dokumentacje techniczno-ruchowa,
e deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami wystawiong przez producenta
UWAGA!
Modut automatyki jest przeznaczony do zabudowania we wiasnym zakresie w
rozdzielnicy oraz do polaczenia z aparatami wykonawczymi i elementami
sterowniczo-sygnalizacyjnymi. Firma Eaton Electric Sp. z 0.0. gwarantuje prawidfowe
funkcjonowanie uktadu SZR tylko w przypadku zastosowania oryginalnych aparatow
oraz wykonania montazu i pofaczen zgodnie z wytycznymi niniejszej dokumentacji
oraz dokumentacji wytacznikow i/lub roztacznikow.

3.3 Montaz modutu automatyki i panelu operatorskiego

Wymagania dotyczace miejsca zainstalowania rozdzielnicy przeznaczonej do montazu
modutu automatyki i jej budowy wynikaja z warunkow okreslonych w Tablicy 3. W
szczegolnosci:

o Kazda linia zasilajaca ze zrodet pracujacych w uktadzie SZR powinna by¢
wyposazona w rozdzielnicy SZR w ograniczniki przepiec klasy B;

o Odlegtos¢ zainstalowanego modutu automatyki od obwoddw mocy powinna
wynosi¢ co najmniej 150 mm (w kazdym kierunku).

Modut automatyki nalezy przymocowaé do konstrukcji wewnetrznej pola rozdzielnicy.
Rozstaw otworéw mocujacych przedstawiono na str. 10 czesci rysunkowe] ninigjszej
dokumentacji.

Do montazu panelu operatorskiego na wybranej elewacji rozdzielnicy wykona¢ otwor
rozmiarow 123 x 87 mm. A nastepnie zamocowa¢ w nim panel XV100 za pomoca
zataczonych uchwytow.



Tablica 3. Dane techniczne modutu automatyki

Wymiary zewnetrzne
SxWxG

375 x480 x 115 mm

Masa

10 kg

Podstawowy ukfad logiczny
i terminal wizualizacji

Przekazniki programowalne typu EASY 819-AC-RC (master)+
EASY 618-AC-RE (rozszerzenie)+
EASY 819-AC-RCX (1. active slave)

Uktad logiczny
z wyswietlaczem
wielofunkcyjnym

XV-102-B6-35TQR-10-PLC

Montaz modutu automatyki

Ptyta stalowa do umocowania w polu rozdzielnicy za pomoca Srub

Montaz panelu operatorskiego w
wyposazeniu standardowym

Mocowanie na elewacji rozdzielnicy w otworze 123 x 87 mm

Temperatura pracy

-25°C ... +55°C (IEC 60 068-2)

Temperatura dokonywania zmian
nastaw czasu zwtoki

0°C ... +55°C (IEC 60 068-2)

Wilgotnos¢ wzgledna

5..95%

Cisnienie powietrza

795 ... 1080hPa

Stopien ochrony

P20 (IEC/EN 60529)0

Pozycja mocowania

pionowa

Zasilanie modutu

3x 400/230V, 50Hz (+10%/-15%)
samoczynnie przetaczalne zrodto podstawowe / zrédto rezerwowe
1./ zrédto rezerwowe 2. z blokada mechaniczna

Maksymalny pobdr mocy podczas
realizacji cyklu SZR

1400 VA

Napiecie pracy obwoddw
sterowniczych i sygnalizacyjnych

230V, 50Hz za posrednictwem zasilacza UPS
z przewodem skrajnym i neutralnym izolowanym wzgledem
przewodow skrajnych, neutralnego oraz ochronnego rozdzielnicy

Pobudzenie SZR

Zanik lub obnizenie przynajmniej jednego napiecia fazowego sieci
ponizej wartosci 195V

Zakres regulacji czasu zwtoki
reakcji SZR na zanik napiecia

0,1 ... 30 sekund z dokftadnoscig 0,1s
nastawa fabryczna 3,0 s

Zakres regulacji czasu zwtoki
reakcji SZR na powrot napiecia

0,1 ... 30 sekund z doktadnoscig 0,1 s
nastawa fabryczna 6 s

Zakres regulacji czasu wybiegu
agregatu pradotwérczego po
powrocie napiecia Sieci

1 ... 90 minut z doktadnoscia 1 min
nastawa fabryczna 1 min

Maksymalna odlegtos¢
elementéw sterowniczo-
sygnalizacyjnych od zaciskow
modutu automatyki

50 m

Standardowa dtugos$é przewodu
potfaczeniowego panelu
operatorskiego z modutem
automatyki

1,5m

Maksymalna dtugos$¢ przewodu
potaczeniowego panelu
operatorskiego z modutem
automatyki

40 m,

do 1000m — na zapytanie

3.4 Zainstalowanie zasilacza bezprzerwowego UPS

Miejsce zainstalowania zasilacza UPS — wg instrukgji.
Odlegtos¢ zainstalowanego zasilacza UPS od obwoddw mocy powinna wynosi¢ co najmniej
150 mm (w kazdym kierunku). Po ustawieniu zasilacza UPS pozostawi¢ jego obwody
wejsciowe i wyjsciowe niepodfaczone az do zakonczenia prac opisanych w p. 3.5.
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Uwaga: Zasilacz UPS posiada wiasne Zrodfo energii. Gniazda wyjsciowe moga
byé pod napieciem nawet wowczas, jesli UPS nie jest podfaczony do gniazda
zasilajacego.

Po zakonczeniu prac elektro-montazowych i przeprowadzeniu kodowania diagramu SZR
— p. 4.1 potaczy¢ obwod wejsciowy i wyjsciowy zasilacza UPS z modutem automatyki typu
MAX-3SX za pomocg wtyczek zgodnie ze schematem — str. 12.

3.5 Wykonanie obwodow kontrolnych, sterowniczych i sygnalizacyjnych

Obwody (L1, L2, L3, N) kontroli napiecia nalezy wyprowadzi¢ sprzed zaciskow (od strony
zasilania) wytacznikbdw/roztagcznikow Q1, Q2, Q3 i potaczyé za pomoca przewodow (min. 2,5
mm?) w podwajnej izolacji z zaciskami wytacznikow 1Q1, 102, 103 modutu automatyki — str.
12 czesci rysunkowej. W przypadku montazu modutu automatyki w innym polu rozdzielnicy
niz wylfacznikifroztaczniki  Q1, Q2, Q3 obwody kontroli napiecia w  polach
wytacznikdw/roztacznikow nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikami topikowymi 16A.

Uwaga: W zwiazku z tym, ze modut automatyki nie kontroluje kolejnosci i
zgodnosci faz, przy wykonywaniu ww. pofaczen nalezy uzgodni¢ przewody skrajne
obu zrodel.

Dostarczone elementy sterowniczo-sygnalizacyjne (lampki, przyciski, przetacznik) nalezy
zainstalowa¢ w otworach wykonanych w ptycie elewacji pola rozdzielnicy. Potaczenia
wykonaé godnie ze schematem zamieszczonym na str.14 i 15 (uwaga ! napiecie 230V 50Hz)
wykorzystujac listwe zaciskowa modutu automatyki X10.

Jesli uktad nie bedzie wyposazony ani w przycisk zdalnego wytaczenia P.POZAROWEGO
(GWP) ani w przycisk miejscowego wylaczenia awaryjnego (S100), nalezy pozostawic
niepotagczone zaciski listwy X10: 1 - 8 oraz nie podtgczaé przycisku kasowania (S101) do
zaciskow X10:5,9 — str. 12.

Do zaciskow X10:13,14 mozna podtaczy¢ przycisk lub przetacznik (S11) zezwalajacy na
powrotne przetaczenie na zasilanie podstawowe. Jesli zainstalowany tam mostek
pozostanie, modut automatyki SZR bedzie realizowat automatyczny powrdt na zasilanie
podstawowe.

Obwody (styki bezpotencjatowe) uruchamiania agregatu pradotworczego oraz kontroli
potwierdzenia jego gotowosci do przyjecia obcigzenia pofaczy¢ do zaciskow listwy X11 -
str.13. W przypadku zastosowania agregatu nie wyposazonego w styk potwierdzenia jego
gotowosci do przyjecia obciagzenia, zaciski X11:1,2 zewrzec.

Obwody sterowniczo-sygnalizacyjne wytacznikdw/roztacznikdbw nalezy potaczyé z
listwami zaciskowymi X1 (dla Q1) , X2 (dla Q2) , X3 (dla Q3), X4 (dla Q4) i ew. X5 (dla Qb)
zgodnie ze schematem odpowiednim dla zastosowanego typu aparatu :

o rys.str. 17,18, 19, 20, 21 dla NZM2 - NZM4,
o rys.str.22, 23, 24, 25, 26 dla IZM.

W przypadku zastosowania roztacznika zamiast wytacznika nalezy zatozy¢é mostek
zwierajacy zaciski nr 1-4 odpowiedniegj listwy X1 i/lub X2, X3, X4, X5.

Jesli uktad nie bedzie wyposazony w przycisk zdalnego wytaczenia P.POZAROWEGO
(PWP) oraz miejscowego wytgczenia awaryjnego, nie nalezy podtagcza¢ wyzwalaczy
wzrostowych aparatow NZM. i drugich wyzwalaczy wzrostowych aparatow IZM.

3.6 Podtaczenie panelu operatorskiego

Jednostke logiczna panelu operatorskiego XV100 potaczy¢ z modutem automatyki typu
MAX-3SX zgodnie ze schematem zamieszczonym na str. 16 czesci rysunkowej. Do
potfaczenia gniazd ,,NET"” wykorzysta¢ dostarczony razem z modutem przewod. Nalezy wpiac
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jego wtyczke 9-pin do gniazda oznaczonego CAN. Zasilanie 24VDC wykonaé za pomoca
izolowanego przewodu 2x1,5m?. .

4. Procedura uruchamiania uktadu SZR

Uwaga 1 : Uruchamianie ukfadu SZR przeprowadzié po wykonaniu badan odbiorczych
rozdzielnicy z uktadem SZR !

Uwaga 2 : Podczas badan odbiorczych rozdzielnicy i zainstalowanych aparatow
wytaczniki 1Q1 i 102 modutu automatyki SZR powinny by¢ wytfaczone !

4.1 Kodowanie diagramu SZR

Po zainstalowaniu modufu automatyki i wykonaniu jego potaczen zewnetrznych nalezy
zakodowa¢ diagram pracy SZR. Kodowanie diagramu pracy SZR wybranego sposrod
przedstawionych w tablicy 1 decyduje réwniez o dziataniu blokad facznikow gtéwnych SZR.
Przy wytaczonym zasilaniu modutu automatyki z obu zrodet zasilania oraz przy wytaczonym
zasilaczu UPS nalezy wykonaé trwate pofaczenia (mostki) na listwie zaciskowej modutu
X10:15-22 zgodnie z rys. — str. 12.

Po wykonaniu mostkow nalezy upewni¢ sie, ze taczniki gtowne SZR Q1, Q2, Q3, Q4 i
ew. Qb sag otwarte oraz przetacznik (S10) ,Sterowanie reczne”/"” Sterowanie automatyczne”
znajduje sie w pozycji ,, Sterowanie reczne”. Nastepnie zataczy¢ zasilanie modutu automatyki
z jednego zrodta (1Q1 lub 1Q2) oraz wtaczyé zasilacz UPS.

Uwaga : Podczas uruchamiania uktadu SZR kazda z sekcji rozdzielnicy SZR moze
znalez¢ sie pod napieciem !

Po zataczeniu zasilania na wyswietlaczu panelu operatorskiego pojawi sie ,tabliczka
znamionowa” (strona ,0") z oznaczeniem typu i wersji modutu oraz pulsujacy napis z
symbolem wybranego diagramu.

Do potwierdzenia wybranego diagramu wymagane jest przycisniecie przez 5 sekund
zainstalowanego na obudowie modutu automatyki przycisku (S102) ,Zatwierdzenie
diagramu”. Kod diagramu zostaje zapamietany i przyjety do realizacji. Jest to sygnalizowane
ustaniem pulsowania symbolu wybranego diagramu. Po przycisnieciu klawisza , OK.” lub
samoczynnie po kilkunastu sekundach chwili pojawi sie schemat wybranego diagramu.
Powrdt do strony ,,0" dokonuje sie za pomoca klawisza ,,ESC".

Kazda pozniejsza zamierzona lub przypadkowa zmiana podtaczenia mostkdéw wyboru
diagramu powoduje zablokowanie pracy modutu. Ponowne jego uruchomienie wymaga
powtdrzenia procedury potwierdzania wyboru diagramu. Skasowanie z wysSwietlacza
poprzedniego diagramu i powrot do strony ,,0” dokonuje sie za pomoca klawisza ,,ESC”.

4.2 Kontrola odwzorowania

Po zatwierdzeniu diagramu SZR nastepuje samoczynna kontrola odwzorowania
wytacznikéw lub/i roztacznikbw oraz dokonuja sie sprawdzenia poprawnosci potaczen
wewnetrznych modutu automatyki.

W ciggu 2 sekund od zatwierdzenia diagramu nastepuje samoczynne sprawdzenie
prawidtowosci dwu-bitowego odwzorowania potozenia tacznikow gtownych Q1, Q2, Q3, Q4 i
ew. Q5. W przypadku, gdy oba kontrolowane styki pomocnicze (nc i no) facznika gtéwnego
sa jednoczesnie otwarte lub jednoczesnie zamkniete uruchamiana jest sygnalizacja za
pomoca szybko migajacego podswietlenia (S10) |, Sterowanie reczne”/"”Sterowanie
automatyczne”.

Przy prawidtowym odwzorowaniu potozenia tacznikow gtownych — jeden styk otwarty, a
drugi zamkniety, szybko migajace podswietlenie przetacznika (S10) , Sterowanie
reczne"/"” Sterowanie automatyczne” Swiadczy o usterce wewnetrznej modutu automatyki.
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W kolejnosci nalezy sprawdzi¢ odwzorowanie zadziatania wyzwalaczy nadpradowych
wytacznikéw lub/i zatozenie odpowiednich mostkow dla roztacznikow. W tym celu nalezy
upewnic sie, ze wszystkie taczniki gtowne SZR Q1, Q2, Q3, Q4 i ew. Qb sg otwarte i
wylaczy¢ zasilanie modutu z wszystkich trzech zrédet przez wytaczenie 1Q1, 1Q2 i 1Q3,
pozostawiajac wigczony zasilacz UPS. Przy zakodowanym diagramie 1B1, 2B1, 2B2, 2B3,
3B1, 5B0 odtgczy¢é obwody uruchamiania agregatu pradotwoérczego. Nastepnie za pomoca
przetacznika , Sterowanie reczne”/" Sterowanie automatyczne” na czas ok. 5 sekund wtaczy¢
tryb sterowania automatycznego. Uruchomienie sie w tym czasie migajacego podswietlenia
przetacznika Swiadczy, ze przynajmniej jeden obwod kontrolujacy brak zadziatania
wyzwalacza nadprgdowego wytacznika nie zostat zamkniety. Przy zamknieciu wszystkich
obwodow podswietlenie przetacznika (S10) bedzie ciagte.

Po pozytywnym wyniku ww. testu nalezy sprawdzi¢ sygnalizacje prawidtowego napiecia
zrodet za pomoca diody LED umieszczonej na obudowie przekaznika kontroli zasilania. Przy
zakodowanym diagramie 5A0 nalezy skontrolowac¢ sygnalizacje napiecia kazdego zrodfa przy
wiaczonym odpowiednim wytaczniku modutu automatyki (1Q1, 1Q2 lub 1Q3) a wytaczonych
pozostatych.

Uwaga: Modut automatyki nie kontroluje kolejnosci faz obu zrodet !

Przy zakodowanym diagramie 4B0 lub 4B1 kontroluje sie najpierw sygnalizacje napiecia
sieci (T1 i T2). Nastepnie po wytaczeniu wytacznikow 1Q1, 1Q2 i zataczeniu 1Q3 nalezy w
trybie sterowania recznego uruchomié agregat pradotworczy i sprawdzi¢ sygnalizacje
prawidfowego napiecia z agregatu (G).

W dalszej kolejnosci przeprowadza sie prébe sterowania recznego, blokad i sygnalizacji a
nastepnie sterowania automatycznego uktadu SZR.

4.3 Proba sterowania recznego z testem blokad i kontrola sygnalizacji

Do wykonania proby sterowania recznego oraz blokad nalezy zataczy¢ tylko jedno
zrodto zasilania (np. T1) oraz zasilacz UPS. Upewni¢ sie, ze podswietlany przetacznik (S10)
wyboru trybu sterowania , Automatyczne”/”Reczne” znajduje sie w pozycji , Sterowanie
reczne”. Uzywajac podwajnych przyciskow (S1, S2, S3, S4 i ew. Sb) zainstalowanych na
elewacji rozdzielnicy dokonac zataczenia i wytaczenia kazdego z tacznikow gtownych Q1, Q2,
Q3, Q4 i ew.Qb, kontrolujgc jednoczesnie sygnalizacje optyczng ich zamknigcia.

Nastepnie wg zakodowanego diagramu - tabl. 1 sprawdzi¢ blokady przed
jednoczesnym zaftaczeniem dwéch lub trzech tacznikdow podajgcych zasilanie z dwaodch
zasilaczy na te same szyny.

Uwaga! Blokady elektryczne nie obejmuja przyciskow sterowania mechanicznego,
zainstalowanych bezposrednio na frontowej ptaszczyznie obudowy wytacznikow lub/i
rozigcznikow!

4.4 Proba wytaczenia pozarowego (awaryjnego)

Do wykonania proby wytaczenia pozarowego nalezy zataczy¢ tylko jedno zrodto
zasilania (Np. T1) oraz zasilacz UPS. Upewni¢ sie, ze podswietlany przetacznik (S10) wyboru
trybu sterowania ,, Automatyczne”/”Reczne” znajduje sie w pozycji ,Sterowanie reczne”.

Za pomoca przycisku S1, S2 lub S3 zamkna¢ pierwszy z wytacznikow / roztagcznikow
wyposazonych w wyzwalacz awaryjny. Nastepnie nacisnaé przycisk dtoniowy S100.
Nacisniecie tego przycisku powoduje wytgczenie zamknietego w danej chwili facznika.

Po zadziataniu wytaczenia awaryjnego (przeciw-pozarowego) zapala sie podswietlenie
czerwonego przycisku (S101). Nastepnie nalezy ,,odciggnac¢” wecisniety przycisk S100 oraz
nacisna¢ podswietlony przycisk S101. Podswietlenie przycisku powinno sie wytaczy¢. Jesli
wytaczony facznik pozostat w pozycji ,wyzwolony” (TRIP) nalezy go wytaczyé w trybie
sterowania recznego.
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Opisana procedure powtorzy¢é w odniesieniu do wszystkich tacznikow gtownych
wyposazonych w wyzwalacz awaryjny. Jesli przycisk wytaczenia pozarowego zostat
powielony poza rozdzielnica SZR, procedure sprawdzenia powtorzyé uzywajac kazdego
przycisku GWP.

4.5 Ustawianie czasu zwioki reakcji SZR na zanik i powrot napiecia

Przed przystapieniem do prob sterowania automatycznego nalezy skontrolowad i
ewentualnie skorygowac nastawy czaséw zwtoki reakcji SZR.

Czas zwtoki reakcji SZR na zanik napiecia sieci mozna ustawiaé na stronie 3
wyswietlacza w zakresie od 0,1 do 30,0 sekund. Fabrycznie ustawiona jest wartos¢ 3 s. Czas
zwioki reakcji SZR na powrot napiecia sieci mozna ustawia¢ na stronie 4 wysSwietlacza w
zakresie od 0,1 do 30,0 sekund. Fabrycznie ustawiona jest wartos¢ 6 s. Czas pracy agregatu
po wytgczeniu jego obciazenia — czas wybiegu mozna ustawia¢ na stronie 5 wyswietlacza w
zakresie od 1 do 90 minut. Fabrycznie ustawiona jest wartosé¢ 1 min.

Sposob ustawiania czasow opisany jest w dokumentacji Instrukcja obstugi panelu
operacyjnego XV100 w SZR-MAX-...SX.

Uwaga! \W celu wykluczenia zbednych przetagczen SZR zaleca sie aby czas zwtoki reakgcji
SZR na powrot napiecia sieci byt dtuzszy od czasu zwtoki reakcji SZR na zanik napiecia sieci.

4.6 Proby sterowania automatycznego

Po zakonczeniu czynnosci i prob wg p.4.1 — 4.5 nalezy przeprowadzi¢ proby
sterowania automatycznego SZR.

4.6.1 Diagram 5A0

Przy zakodowanym diagramie 5A0 w trybie sterowania recznego otworzy¢ taczniki
gtowne SZR (Q1, Q2, Q3, Q4 i ew. Qb). Przy wtaczonym zasilaniu z T1 i braku zasilania z T2 i
T3 zataczy¢ wytaczniki 1Q1, 1Q2 i 1Q3 modutu. Po przetaczeniu przetacznika (S10) do pozycji
.Sterowanie automatyczne” zapala sie zotte podswietlenie przetacznika. Sterowanie reczne
(elektryczne — przyciskami S1, S2, S3, S4 i ew. Sb) tgcznikami zostaje zablokowane.

Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego sprawdzi¢ automatycznie
skorygowanie potozenia tacznikow gtownych SZR adekwatnie do biezacych warunkow
zasilania, zgodnie z wybranym diagramem taczen.

Powyzsze powtorzy¢ dla zasilania T2 i braku zasilania z T1 i T3 oraz dla zasilania T3 i
braku zasilania z T1 i T2. Rzeczywiste wyfaczanie zrédet zasilania do préb mozna zastapié
wytaczaniem odpowiednich wytacznikow 1Q1, 1Q2, 1Q3 modutu automatyki.

W przypadku zaktdcen sterowania automatycznego powtorzy¢ czynnosci i proby
poczawszy od opisanych w p.4.1

4.6.2 Diagram 1B1, 2B1, 2B2, 2B3, 3B1 lub 5B0

Przy zakodowanym diagramie 1B1, 2B1, 2B2, 2B3, 3B1 lub 5B0 w trybie sterowania
recznego otworzyc¢ taczniki gtéwne SZR (Q1, Q2, Q3, Q4 i ew. Q5b). Przy wtaczonym zasilaniu
z T1 zataczy¢ wytaczniki 1Q1, 1Q2, 1Q3 modutu. Po przetgczeniu przetacznika (S10) do
pozycji , Sterowanie automatyczne” zapala sie zotte podswietlenie przetacznika. Sterowanie
reczne (elektryczne — przyciskami S1, S2, S3, S4 i ew. Sb) tacznikami zostaje zablokowane.

Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego sprawdzi¢ automatycznie
skorygowanie potozenia tacznikow gtownych SZR adekwatnie do biezacych warunkow
zasilania, zgodnie z wybranym diagramem taczen.

Powyzsze powtorzy¢ dla zasilania z T2 i braku zasilania z T1. Rzeczywiste wytaczanie
zrodta zasilania T1 do prob mozna zastapi¢ wytaczeniem wyfacznika 1Q1 modutu automatyki.
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Powyzsze powtorzy¢ dla braku zasilania z T1 i T2 i gotowosci agregatu
pradotwérczego do zdalnego uruchomienia.. Skontrolowac¢ czas uruchomienia agregatu
pradotworczego oraz przebieg cyklu przetaczen do przyjecia obcigzenia przez generator.

Nastepnie przywroci¢ zasilanie z T1 i sprawdzi¢ prawidtowos¢ przetaczenia facznikow
gldwnych SZR adekwatnie do biezacych warunkoéw zasilania, zgodnie z wybranym
diagramem taczen oraz czasu wybiegu do zatrzymania agregatu.

W przypadku zaktdécen sterowania automatycznego powtdrzy¢ czynnosci i proby
poczawszy od opisanych w p.4.1

4.7 Proby okresowe ukfadu SZR

W celu zapewnienia przez uktad SZR ciagtosci zasilania nalezy dokonywac
okresowych prob ukfadu SZR z modutem automatyki.
Zaleca sie aby proby funkcjonowania opisane w p. 4.3, 4.4 i 4.6 przeprowadza¢ w
okresie eksploatacji uktadu SZR w maksymalnych odstepach czasu co 12 miesiecy
oraz po kazdym trwajacym dtuzej niz 10 dni odstawieniu rozdzielnicy .

5. Czes¢ rysunkowa Dokumentacji Techniczno-Ruchowej
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1. Wszystkie polaczenia zewnetrzne Uzytkownik wykonuje samodzielnie.
UWAGA:

ZASILANIE OBWODOW STEROWNICZO-SYGNALIZACYJNYCH Z MODULU AUTOMATYKI
NAPIECIEM 230V 50Hz z UPS-u

2. Podlaczenia obwodoéw kontroli napiecia nalezy wykonac przewodami w podwadjnej
izolacji

3. W przypadku montazu modulu automatyki w innym polu rozdzielnicy nia
wylaczniki obwody kontroli napiecia nalezy dobezpieczyc np. wkladkami
bezpiecznikowymi 16A

4. W przypadku zastosowania rozlacznikbw mocy nalezy zewrzec ze soba nastepujace
zaciski: X1:1-4; X2:1-4; X3:1-4; X4:1-4; X5:1-4

5. W przypadku braku wylaczenia p-pozarowego:

- nie wyposazac wylacznikéw w dodatkowy wyzwalacz wzrostowy A

- zaciski X10:1,2,3,4,5,6,7,8,9,35,36; X1:9,10; X2:9,10 pozostawia

niepodlaczone

6. W przypadku zastosowania przelacznika S11 "zezwolenie na automatyczny powrot"
nalezy usunac polaczenie zaciskow X10: 13, 14

7. Przystosowanie modulu automatyki do pracy przy r6znych ukladach zasilania
uzyskuje sie poprzez zalaczenie odpowiednich mostkéw na listwie X10
< patrz ark. 11/25 >

8. W przypadku zastosowania agregatu bez obwodow potwierdzenia gotowosci
do przejecia obciazenia nalezy zewrzec zaciski X11:1-2
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Pos. |-H1 M22-L-W Pos. |-S10 M22-WRLK-Y

Pos. |-H1 M22-A Pos. |-S10 M22-A

Pos. |-H1 M22-LED230-W Pos. |-S10 M22-K01

Pos. |-H2 M22-L-W Pos. |-S10 M22-K10

Pos. |-H2 M22-A Pos. |-S10 M22-LED230-W

Pos. |-H2 M22-LED230-W Pos. |-S11 M22-WKV

Pos. |-H3 M22-L-W Pos. |-S11 M22-A

Pos. |-H3 M22-A Pos. |-S11 M22-K10

Pos. |-H3 M22-LED230-W Pos. |-S100 M22-PV

Pos. |-S1 M22-DDL-GR-X1/X0 Pos. |-S100 M22-A

Pos. |-S1 M22-A Pos. |-S100 M22-K10

Pos. |-S1 M22-K10 Pos. |-S100 M22-K10

Pos. |-S1 M22-K10 Pos. [-S101 M22-DL-R

Pos. |-S1 M22-K01 Pos. |-S101 M22-A

Pos. |-S1 M22-LED230-W Pos. |-S101 M22-K10

Pos. |-S2 M22-DDL-GR-X1/X0 Pos. |-S101 M22-LED230-R

Pos. |-S2 M22-A

Pos. |-S2 M22-K10

Pos. |-S2 M22-K10

Pos. |-S2 M22-K01

Pos. |-S2 M22-LED230-W

Pos. [-S3 M22-DDL-GR-X1/X0

Pos. |-S3 M22-A

Pos. |-S3 M22-K10

Pos. |-S3 M22-K10

Pos. |-S3 M22-K01

Pos. [-S3 M22-LED230-W

Pos. |-S4 M22-DDL-GR-X1/X0

Pos. |-S4 M22-A

Pos. |-S4 M22-K10

Pos. |-S4 M22-K10

Pos. |-S4 M22-K01

Pos. |-S4 M22-LED230-W

Pos. |-S5 M22-DDL-GR-X1/X0

Pos. |-S5 M22-A

Pos. |-S5 M22-K10

Pos. |-S5 M22-K10

Pos. [-S5 M22-K01

Pos. |-S5 M22-LED230-W
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Schemat aktualny dla: Wylaczniki typu NZM2+4
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Powering Business Worldwide

DEKLARACJA ZGODNOSCI

01/11/2011

Producent: Eaton Electric Sp. z 0.0.

Adres: ul. Galaktyczna 30
80-299 Gdansk

niniejszym deklaruje, ze wyrdb:

modut automatyki typu: MAX-1SX, MAX-2SX, MAX-3SX

(przy zalozeniu, ze wyrdb zostat zainstalowany, jest uzywany i utrzymywany zgodnie z zaleceniami instrukcji dostarczonych przez producenta, zgodnie
z obowigzujacymi standardami oraz dobrymi praktykami inzynierskimi)

do ktorego odnosi sig niniejsza deklaracja, jest zgodny z nizej wymieniong norma:

PN-EN 60947-6-1:2009

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa. Czeéc 6-1: taczniki wielozadaniowe. Urzadzenia przetaczajgce
zharmonizowang z ponizszymi dyrektywami:

EMC 2004/108/WE - DYREKTYWA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ
LVD 2006/95/WE — DYREKTYWA NISKONAPIECIOWA

Informacje dodatkowe:
Deklaracje CE wystawiono na podstawie nastepujacych raportéw Laboratorium Badawczego Oddziatu Instytutu Elektrotechniki
w Gdarisku:

RAPORT Z BADAN Nr 045/LMC — 906/2011 zakres badania: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
RAPORT Z BADAN Nr 046/LLP — 906/2011 zakres badania: Bezpieczedstwo uzytkowania

Uwagi:

Deklaracja zgodnosci dotyczy uktadéw automatyki SZR z wykorzystaniem aparatury wykonawczej Eaton.

Gdansk, 07.11.2011 r. W imieniu

Eaton Electric Sp. z 0.0.

EATON ELECTRIC sp.zo.o.
80-299 Gdarnsk ROb.ert Roman
ul. Galaktyczna 30 Junior Product Manager
NIP 584-10-22-327



Polska
Internet: www.moeller.pl

Eaton Electric Sp. z o.0.

80-299 Gdansk, ul. Galaktyczna 30
tel.: (68) 654 79 00, 10

fax: (58) 554 79 09, 19

e-mail: pl-gdansk@eaton.com

Biuro Katowice

40-203 Katowice, ul. Rozdzienskiego 188b
tel.: (32) 2568 02 90

fax: (32) 258 01 98

e-mail: pl-katowice@eaton.com

Biuro Poznan

61-131 Poznan, ul. Abpa A. Baraniaka 88 bud. C
tel./fax: (61) 863 83 55

tel./fax: (61) 867 75 44

e-mail: pl-poznan@eaton.com

Biuro Warszawa

02-146 Warszawa, ul. 17 Stycznia 4ba
tel.: (22) 320 50 50

fax: (22) 320 50 51

e-mail: pl-warszawa@eaton.com

Eaton Corporation jest dziatajacym globalnie
koncernem przemystowym z takimi segmentami
dziatalnosci jak Electrical, Fluid Power, Truck

i Automotive.

Dziat urzadzen elektrycznych (Electrical) firmy
Eaton to $wiatowy lider w dziedzinie produktoéw

i ustug zwiazanych z systemami kontroli

i dystrybucji mocy, zasilaniem awaryjnym oraz
automatyka przemystowa. Urzadzenia elektryczne
firmy Eaton, oferowane pod znanymi na Swiecie
markami, takimi jak CutlerHammer®, MGE Office
Protection Systems™, Powerware®, Holec®,
MEM®, Santak® i Moeller®, pozwalaja budowac
dostosowane do wymagan klientéw rozwiazania
z serii PowerChain Management®. Zaspokajaja
one potrzeby w zakresie zasilania w takich
segmentach Swiatowego rynku jak przemyst,
instytucje, administracja, przedsiebiorstwa
uzytecznosci publicznej, handel, gospodarstwa
domowe, informatyka oraz producenci OEM

i systemy o znaczeniu krytycznym.

www.eaton.com

EF.T°N

Powering Business Worldwide

Adresy Eaton na swiecie:
www.moeller.net/address
e-mail: info@moeller.net
Internet: www.moeller.net
www.eaton.com

Wydawca: Eaton Electric Sp. z 0.0.
ul. Galaktyczna 30

80-299 Gdansk

© 2011 Eaton Electric Sp. z 0.0.

Poniewaz nasze produkty sa stale
udoskonalane, zastrzegamy sobie
prawo do wprowadzenia zmian

w wygladzie i danych technicznych
bez wczesniejszego uprzedzenia.
Dane zawarte w niniejszej publikacji
stuza jedynie celom informacyjnym
i nie moga by¢ podstawa roszczen
prawnych.

www.moeller.pl
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