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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotycze wykonania i odbioru robot
elektrycznych, ktore zostamvykonane w ramach remontu instalacji elektryczne;j.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przevaygdontraktowy w zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét okfych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej $bejmup wszystkie czynnaci umazliwiajace i
majace na celu wykonanie robét wymienionych w punkcievi zakresie zgodnym z
Projektem Wykonawczym.

1.4. Okredlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z odpowiednimi normami i przepisami.
W zakresie niniejszej specyfikacj ene nasfpujace:

1.4.1. Obwad instalacji elektrycznej — zespot elementostatacii elektrycznej odpowiednio

pofaczonych ze sabprzewodami elektrycznymi i geednio lub bezp@ednio ze zrdédiem

energii oraz chronionych przed prgatniami wspolnym zabezpieczeniem. Sklada i

przewodow kdacych pod nagiciem, przewodéw ochronnych oraz zmanych z nimi

urzadzen rozdzielczych i sterowniczych wraz z wypgsaiem dodatkowym.

1.4.2. Obwad instalacji elektrycznej odbiorczy —flamwy odcinek instalacji elektrycznej
od tablicy bezpiecznikowej do odbiornika /podgraewa wody, wentylatora/.

1.4.3. Rozdzielnica, tablica bezpiecznikowa —adeenie nécienne lub wrakowe shiace
do zasilania obwodow elektrycznych, sterowania,ykamania zabezpiecie
nadmiarowo-prdowych i ré&nicowoprdowych.

1.5. Ogolne wymagania dotygeze robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, Specyfikaci Techniczi i poleceniami nadzoru
inwestorskiego i autorskiego. Ogdélne wymagania cintye rob6t podano w ST
B-00.00.00 ,Wymagania ogolne’ pkt. 1.5.

2. MATERIALY



Wykonawca jest zobowzany dostarcazymateriaty zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej i ST. Wykonawca powiniaxirgormowa nadzor
inwestorski o proponowanychédtach otrzymania wyrobow przed rozpecem ich
dostawy.

Wszystkie przewidziane do zastosowania wyroby wiposiadéd dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do stosowania w budownictwiezavee wyroby posiadayjce:

- aprobaty techniczne, certyfikaty na znak bezmestava, certyfikaty i deklaracje
zgodndci z nornmy lub aprobat technicza — do dnia okrdonego w tych
dokumentach

- oznakowanie CE , lub znakiem budowlanym B — zg®drobowazujacymi
przepisami

- wydary przez producenta deklaraggodndci z dokumentami odniesienia.
Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
ST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

3. SPRZAET
Roboty mana wykonywa przy wyciu dowolnego spkgu przewidzianego do danego
rodzaju roboét. Nie wolnoaywat narzdzi uszkodzonych oraz nie odpowiagajch
aktualnym normom przedmiotowym. Ogoélne wymaganiydnce sprztu podano w
ST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3.

4. TRANSPORT
Materiaty i sprzt mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu, jednak w
sposOb zabezpiecaay przed ich uszkodzeniem. Ogdélne wymagania dabez
transportu podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania oggbhe 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania organizacyjne
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt orgasjizdnarmonogram robot
uwzgkdniajacy wszystkie warunki ich wykonania.
Wykonanie rob6t mie by¢ przeprowadzone tylko przez wykonawmosiadaicego
niezlzdne uprawnienia do wykonywania robot elektryczny@golne zasady
wykonania rob6t podano w ST B-00.00.00 ,Wymagamjéloe”.

5.2. Ukfadanie przewodow

5.2.1 Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebielgezkolizyjnie z innymi instalacjami
I urzadzeniami, powinna ky przejrzysta, prosta i degina dla prawidiowe]
konserwacji oraz remontow. Wskazane jest by pegghla w liniach poziomych i
pionowych réwnolegtych décian budynku

5.2.2. Uktadanie przewoddw w rurach ostonowych
W rurach ostonowych natg uktada& przewody zasilania rozdzielnic elektrycznych
oraz przewody odprowadaag instalacji odgromowej. Rury ostonowe ukiaga
kanale instalacyjnym, za obudowami tabligt@mwych. Przewody odgromowe
prowadzé od zwodow poziomych na dachu dacza kontrolnego na elewacji w
rurkach.
Przegcia rur przez stropy uszczedrpiank.



5.3 Ukfadanie przewodow pod tynkiem

5.4

5.5

5.6

Wykonanie instalacji p/t wymagabedzie utenia przewodow i zainstalowania
osprztu przed wykonaniem tynkowania. W przypadku wylwagia instalacji na
istniepcych scianach niezédne kedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i
slepych wrgk pod osprgt oraz ich zatynkowanie. Przed tynkowaniemnde
przewodow nakey ukry¢ w puszce, a puszki zabezpie€zgrzed zatynkowaniem.
Warstwa tynku powinna méegruba¢ co najmniej 5 mm.

Monta tablic elektrycznych

Montaz tablic bezpiecznikowych do podia naley wykona wedtug instrukcji
montau dostarczonej przez producenta.

W tablicach zamontowaaparaty elektryczne wg dokumentacji, aaa§ styki
aparatow z konserwantow, wykd@rnaotlaczenia wewgtrzne pomgdzy
poszczegolnymi aparatami. Przewody obwodow elekirych wprowadzi do tablicy
po wykonaniu otworéw w gérnej i obudowy i odizolowa koncéwki na dtugéci
zapewniajcej prawidtowe przyczenie. Przewody fazowe wprowadbezpdrednio
do aparatow, przewody ochronne na lisRE, a przewody neutralne na listwy N
montowane za wytznikami r@nicowopadowymi. Przewody powinny léyutozone
swobodnie — nie powinny Byaraone na naayg i dodatkowe nageenia.

Monta instalacji odgromowej

Instalacg odgromowe na dachu w postaci siatki zwodéw poziomych niskich
wykonanych drutem stalowym ocynkowanym 8 mm. Zwpthnowe na elewacji
nalezy uktada& w rurkach fi 32mm montowanych geianie co 1,5 m. Drut natg
przed montaem wyprostowé za pomog wskpnego naggzenia lub przy
zastosowaniu odpowiedniego atizenia prostucego. Kady przewod
odprowadzajcy zakaczye zaciskiem probierczym mocowanym w podtynkowej
skrzynce kontrolnej, na wys. 0,5 m ponad poziomemanu.

Monta uziomu

Uziemienie wykoné stosujc uziomy pionowe z gta ocynkowanego 16-18 x 3500
mm pohczonego od zacisku kontrolnego bedadfkzn 30x4 mm, ukladanej w ziemi
na gkbokasci 0,6m .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

6.2.

6.3.

Ogodlne wymagania dotygz kontroli jakéci rob6t podano w ST B-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 6.

Zakres badakontrolnych obejmuje:

- stwierdzenie kwalifikacji wykonawcy;

- stwierdzenie posiadania przez wykonavwiadectw dopuszczajych dany wyrdb
do stosowania w budownictwie;

- stwierdzenie wkiwej jakasci materiatow na podstawie atestow producenta;

- wizualm ocere wykonanych czynniei;

Po wykonaniu robot nate wykona badania i pomiary:

- sprawdzenie ggtosci zyt przewodow;

- pomiar rezystancji izolaciji;

- sprawdzenie skuteczém ochrony przeciwporaeniowej

- pomiar rezystancji uziemienia.

Wszystkie wyniki bad&i pomiardw naley zamieci¢ w protokotach.



7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 7.
W zaleznosci od wykonywanych czynrioi jednostls obmiaru jest metr [m] lub iké
sztuk [szt.].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne wymagania dotyge odbioru robot podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 8.
8.2.  Zakres odbiorow:
- odbiér materiatow
- odbior wykonanych robo6t na podstawie:
- stwierdzenia zgodrici zakresu z dokumentacj
- oceny wizualnej
- oceny badai pomiarbw na podstawie protokotow

9. PODSTAWA PLATNGSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatr$gi podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 9.
9.2. Podstawptatngci jest cena jednostkowa za jedne@sbhmiarovwa okreslona w pkt. 7
wg dokonanego obmiaru i odbioru w zakresie rzecgyieiwykonanych prac.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Projekt budowlany i wykonawczy —é& elektryczna

10.2. Przedmiar robét 45315600-4, E040-5 Insfalaiskiego napicia, modernizacja
10.3. Przepisy zwizane

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbiory RobatdBwlanych — Wymagania ogolne B-
00.00.00

PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w kiaieh budowlanych - Ochrona
zapewniagjca bezpieczestwo - Dobdkrodkow ochrony w zalaosci od wptywow
zewretrznych - Wybérrodkéw ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od wptywow
zewretrznych

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w olaektbudowlanych - Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w oldektbudowlanych - Ustalanie og6lnych
charakterystyk

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne wektzch budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przeciwpomniowa

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne wektzch budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed skutkami oddziatywania ciegdne

PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne wektzch budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed qgtem przegzeniowym

PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne wektzch budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed olm@niem napicia

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne wektzch budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Odiczanie izolacyjne iaczenie

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne wektzch budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Stosowanigrodkow ochrony dla zapewnienia bezpiatstera

- Postanowienia ogéIneSrodki ochrony przed poganiem pgdem elektrycznym

PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne vektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed przepiami - Ochrona instalacji niskiego



napkcia przed przégiowymi przepg¢ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napicia

PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne vekiach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed przepiami - Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubakczeniowymi

PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektryczne vektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed przepiami - Ochrona przed zaktdceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych

PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne vekiach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Stosowanigrodkdéw ochrony zapewnigych bezpieczestwo

- Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym

PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne vektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Dobogrodkéw ochrony w zalaosci od wptywow
zewretrznych - Ochrona przeciwparowa

PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych - Dobér i moata
wyposaenia elektrycznego - Postanowienia ogolne

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych - Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego - Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych - Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i steiora

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych - Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego - Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych - Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego - Instalacje bezpigstea

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne vekiach budowlanych - Dob6r i mouta
wyposaenia

elektrycznego - Obgikalnas¢ pradowa diugotrwata przewodow

PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne vekiach budowlanych - Dobor i mouta
wyposaenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i steiora - Uradzenia do odiczania
izolacyjnego i4czenia

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektach budowlanych - Sprawdzanie -
Sprawdzanie odbiorcze

PN-86/E-05003.01 Ochrona odgromowa obiektéw budoyda



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJI MONITORINGU
1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.1. Nazwa zamowienia oraz nazwa szczegoétowej sgd@ciji technicznej
Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna dogtyastalacji monitoringu.

1.2. Przedmiot i zakres robot obgtych SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania techniczne dotycz wykonania i
odbioru robé6t elektrycznych przy wykonaniu instglanonitoringu. Specyfikacja Techniczna stanowesz
Dokumentacji Przetargowej.
Budowa obejmuje prowadzenie robot aménych z wykonaniem instalacji monitoringu, wypasdem jej w
takie elementy jak kompletne kamery, rejestratoffyasve oraz monitory. Do zakresu niniejszej spdadii
nalezy réwniez zasilanie elektryczne 230V AC elementowzejyopisanej instalacji. W sktad zasilania 230V
AC wchodzé bedzie zasilanie z istnigfej wewrtrznej instalacji elektrycznej, a tad dodatkowo zasilacz
awaryjny UPS.

1.3. Okreslenia podstawowe wysgpujace w niniejszej SST
Wystepujace okrélenia w niniejszej SSTaszgodne z obowzujacymi
przepisami, normami oraz definicjami, podanymi #gecyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robot - czs¢ ogodlna”

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w "Specyfikacja techniczna
wykonania
i odbioru robét - cgs¢ ogodlna.
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robot oraz ich zgoditaz
dokumentagj projektows, specyfikaci techniczn, instrukcjami producentéw elementow
instalacji i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwesiteego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZ ACE WA SCIWO $CI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogolne wymagania dotyegce materiatow
Przy wykonywaniu robét mag by¢ stosowane wykznie wyroby o wiéciwosciach wytkowych
umazliwiajacych spetnienie wymagapodstawowych, okétonych w art. 5 ust. | pkt. | ustawy Prawo budovean
- dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jedoeso stosowania w budownictwie, a#ake powinny
by¢ zgodne z wymaganiami olétenymi
w dokumentacjach technicznych oraz w szczegétovsperyfikacjach technicznych.
Wykonawca rob6t powinien przedst@vinspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegétovierinacje ozradle
produkcji, zakupu materiatléw i udzen przewidywanych do realizacji rob6t wtwie oznaczonych,
posiadaicych certyfikat na znak bezpiedstwa, certyfikat zgodrigi, deklaraci zgodndci z Polsla Norma, a
takze inne prawnie okétone dokumenty.
Kierownik budowy jest zobowzany przez okres wykonywania robot przechowywakumenty stanowce
podstawg ich wykonania, a tale géwiadczenia dotyce wyrobéw budowlanych jednostkowo zastosowanych
w obiekcie budowlanym.

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonanistadacji monitoringu wg

dokumentaciji technicznegs
1. rejestrator cyfrowy 32 kanatowy, wbudowana gagrka DVD-RW
2. dysk HDD-2000GB do rejestratora
3. kamery wewetrzne koputowe wandaloodporne NVC-GDN4801V-2 4.
4.obiektywy 5-50
5. kamery zewgtrzne dualne dzig¢noc
6. uchwyty do kamer TP-201



7. uchwyty do kamer TP-210

8. zasilacze do kamer wewtrznych

9. zasilacze do kamer zegtrznych

10. monitor LCD TFT 19”

11. materiaty pomocnicze ¢@zki, wtyki, itp)
12. przewody koncentryczne RG 59B/U
13. przewody OMY 2x1mm?2

14. zasilacze awaryjne UPS

Szczego6lowe wyposgeanie instalacji monitoringu podano w dokumentasgiiniczne;.
Wszystkie w/w urzdzenia oraz wszelkie materiaty magmsiadéa odpowiednie atesty albo/i
certyfikaty dopuszczage do obrotu i stosowania.

2.3. Sktadowanie materiatow
Materiaty, uradzenia i ospra nalezy przechowywaw pomieszczeniach
zamkngtych i suchych, przystosowanych do tego celu, piegranych i dobrze
oswietlonych.

3. WYMAGANIA SZCZEG'OLOWE DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZ ET)

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spez powinien by zgodny z wymaganiami okdlenymi w szczegotowych
specyfikacjach technicznych dla konkretnych rodaajobot.
W przypadku braku odpowiednich ustale specyfikacjach technicznych niezima jest akceptacja spta
przez inspektora nadzoru inwestorskiegaellav specyfikacjach przewidziano miwo$¢ wariantowego zycia
sprztu, Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru wylpdretu. Wykonawca przedstawi inspektorowi
nadzoru inwestorskiego kopie dokumentéw potwiergzaih dopuszczenie spita do wytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek gpgrmaszyny i urgdzenia niegwarantage realizacji umowy lub
kontraktu mog by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwessi@go i niedopuszczone do realizacji
robot.

3.2. Stosowany spr&

Sprzt powinien odpowiadaogolnie przygtym wymaganiom w zakresie jad@ i
wytrzymaitaci oraz powinien posiadavymagane parametry techniczne. Powinieé by
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oragostany zgodnie z ich przeznaczeniem.
Elektronarzdzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice.)tmazna uruchomi dopiero
po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego §avsego dziatania. Nakgy je
zabezpieczy przed maliwoscia uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)

4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu
Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takishodkdw transportu, ktregha okreslone w projekcie
organizacji robot oraz jakie nie wpkymiekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiato®rodki
transportu powinny odpowiadavymaganiom okrdonym w szczego6towej specyfikacji technicznepgje
gabaryty lub masy elementoéw konstrukcyjnych luydes wyposaenia wymagaj specjalistycznego spitu
transportowego.

4.2. Transport materiatow na plac budowy
Srodki i urzdzenia transportu powinny bypdpowiednio przystosowane
do transportu utgzer i materiatow, niezédnych do wykonania robot ajtych
dokumentagj technicza. W czasie transportu nalezabezpieczy materiaty przed
przemieszczaniem w taki sposob aby zapobiec ickogeniu. W czasie transportu,
zatadowania i wytadowania oraz skladowania mat@nalalery przestrzegazalecé

wytwaorcy.



Zaleca st dostarczenie ugglzen i aparatéw na stanowisko momtisbezpérednio
przed montaem, w celu unikricia dodatkowego transportu wegirznego z magazynu
budowy.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigdidnie z umowlub kontraktem, za ich zgodétoz
dokumentagj projektovs i wymaganiami specyfikacji technicznych, projekterganizacji robét oraz
poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego

5.2. Kolejnas¢ wykonywania robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwesltiego do akceptacii
projekt organizacji i harmonogram robot.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed uktadaniem przewodowsaianach nalgy wytyczy ich tras.
Trasowanie naley wykona uwzgkdniajac bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami.
Trasa instalacji powinna byrzejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konserwaciji
i remontow.

5.4. Montaz instalacji

5.4.1. Uktadanie przewodow
Przewody nalgy uktada& w sposob zgodny z dokumentatgchnicza.

* Przewody uktadap/t lub pod posadzkw rurkach instalacyjnych natomiast . Z uwagi na
istniejace malowidtascienne lub inne elementy zdobnicze - przewody poaigroza
przedmiotowymi obszarami.

* Przed rozpoeziem prac zwjzanych z przygotowaniem bruzd pod rozprowadzerdevpodow nalgy
dokona ,odkrywek” w celu ustalenia czy pod warsttynku nie znajdyj sie zabytkowe malowidta np. freski,
itp.. W przypadku natrafienia na w/w malowidta riglbezzwtocznie powiadorikonserwatora zabytkdw.

5.4.2. Monta elementdw instalacji monitoringu
Wszystkie elementy instalacji najemontowa wg. zasad standardowych, z
uwzgkdnieniem uwag zawartych w dokumentacji technicomnag w instrukcjach monia
producentéw mocuag je odpowiednio, standardowo do pagto

5.4.3. Oznaczenia identyfikacyjne
Wszystkie cgsci sktadowe instalacji monitoringu nalewyposay¢ w
oznaczenia identyfikacyjne. Oznaczenia powinny segpejednoznaczayidentyfikacg
kazdego elementu instalacji. Takie elementy instajakjmonitory, krosownice. rejestratory
cyfrowe naley odpowiednio i trwale oznacgzySzczegodlne elementy instalacji musg¢
oznaczone specjalnie, tak jak wymagago odpowiednie przepisy.

5.4.4. Elementy mocujce

Wszystkie elementy moage, korytka kablowe, listwy instalacyjne, rurki
instalacyjne, uchwyty, wsporniki itp. powinny bgystemowe.
Nie dopuszcza sielementoéw wykonywanych na budowie z przypadkowegteriatu.
Mocowania i otwory w elementach konstrukcji budawleh musz by¢ koordynowane z
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego robét budowlanyc
Ewentualne, robocze, systemowe ragania mocowa dla instalacji monitoringu mugbyé
opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwielidzazez zespot projektowy lub



Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t, jakdéé materiatow
i urzadzen. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli arazliwo$¢ ewentualnego pobierania prébek i
badania materiatéw i rob6t. Do oba@kéw Wykonawcy naley przedstawienie do aprobaty inspektorowi
nadzoru inwestorskiego programu zapewnieniasekmawierajicego wykaz gywanego sprau i narzdzi,
sposo6b i proceddmprzeprowadzania pomiaréw i badaposdb pogpowania z materiatami, itp.

6.2. Czynndci kontrolne etapowe

Czynndci kontrolne etapowe obejmugprawdzenie jakai wykonania czsci
instalacji, a zwlaszcza robot zanik@jch. Naley uwzgkdni¢ miedzy innymi:

- sprawdzenie ggtosci zyt przewodow

- pomiar rezystancji izolacji przewodow

- pomiar poziomow i jakiei sygnatow
W miare postpu robot wykonawca zobow#any jest do przeprowadzenia wszystkich
niezlednych prob i pomiarow dla kolejnych fragmentow alatji.
Wykonanie odnénych préb powinno byniezwiocznie odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynndci kontrolne koncowe

Po zakaczeniu robo6t naley sprawdz:

- zgodnéc¢ wykonania instalacji monitoringu z dokumentaigchniczi oraz z
ewentualnymi zmianami zapisanymi w dzienniku budoavtake zgodnéc¢ z przepisami
szczegotowymi, instrukcjami producentow, odpowiediriPolskimi Normami oraz wiedz
techniczna,

- jakas¢ wykonania instalacji monitoringu,

- spetnienie przez instalacivymaga w zakresie minimalnych dopuszczalnych
poziomoOw sygnatu oraz jego jalad

- zgodnaé¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku nie zadowalgjej jakaci robot lub tytych materiatow wykonawcaghzie
musiat wykondé na wiasny koszt niezldne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem dazytku wykonawca powinien dokodarruchomienia instalaciji

i zademonstrow@jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumendaeichniczi i specyfikacy
techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Zgodnie z rozporgzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. przedmiar rob4t powinien zawiera
zestawienie przewidzianych do wykonania robét pmaistvych, z wyliczeniem i zestawieniemsitd jednostek
przedmiarowych. Spis dziatéw przedmiaru robot pasvimprzedstawiapodziat robét w danym obiekcie wedtug
Wspdlnego Stownika ZamoéwieDalszy podziat przedmiaru rob6t nateopracowa wedtug systematyki
ustalonej indywidualnie

lub na podstawie systematyki stosowanej w publé@ttizawierajcych normy nakladéw rzeczowych. Tabele
przedmiaru robét powinny zawi€ra@ozycje przedmiarowe odpowiadeg¢ robotom podstawowym.

Ogolne zasady obmiaru robot dotyazmow z wynagrodzeniem kosztorysowym wykonawcy. @bmobot
bedzie okréla¢ faktyczny zakres rob6t wykonywanych zgodnie z do&atacy projektowy

i specyfikacjy techniczm, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiahot dokonuje

Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora oadinwestorskiego o terminie i zakresie
obmierzanych rob6t. Powiadomienie powinno faistna co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane glo ksazki obmiaréw. Ksizka obmiaréw jest nieziina

do udokumentowania wykonanych robét ulagagh zakryciu lub zanikagych. Jakikolwiek kid lub
opuszczenie (przeoczenie) wéitbach podanym w przedmiarze lub w specyfikacji technej



nie zwalnia Wykonawcy od obowaku ukaiczenia wszystkich robét. Korekta ewentualnyctdbiv lub
pominitych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wpishia Wykonawcy

i akceptacji przez inspektora nadzoru inwestorskig@g porozumieniu z Zamawigym, jezeli zawarta umowa
0 wykonaniu robét nie stanowi inaczej. Obmiaru wy&oych rob6t dokonuje kierownik budowy.

Podstaw dokonywania obmiaréw, ok$iajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozycji, jest przedmiar rob@tldoy integralna cz¢$cia dokumentacji
projektowe.

Jednostk obmiarow jest :

- [m] dla przewodéw i niektorych elementéw osgirelektroinstalacyjnego mor#awego
- [szt] dla zastosowanych niektorych elementéwalasyi i niektdrych elementow ospitz
elektroinstalacyjnego momtawego

- [kpl] dla kamer, rejestratoréw cyfrowych, maribw, zasilacza awaryjnego UPS

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Wystepuja nastpujace rodzaje odbioréw: odbidr gxiowy, odbidr etapowy, odbiér robét zanikeych lub
ulegapcych zakryciu, odbior kicowy, odbior po okresiegkojmi, odbior ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto
wystepuje odbidr instalacji i uedzen technicznych. Zasady odbioréw robotramkrela¢c umowa o roboty
budowlane.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Wszystkie cgsci robot zanikajce oraz ulegafpe zakryciu takie jak uktadanie
przewodow pod tynkiem itp. musby¢ zgtaszane przez Wykonagdo odbioru przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robot

W czasie ostatecznego odbioru rob6t, przy pragkaaiu instalacji
do eksploatacji Wykonawca zobawany jest dostarczyZamawiagcemu nasfpujace
dokumenty:

1) Giwiadczenie Kierownika Robot o zgodmowykonania robot z dokumentac
techniczi i obowizujacymi przepisami

2) Dokumentagj Projektov z naniesionymi poprawkami powykonawczymi

3) Dziennik budowy (jeeli wystpuje jako odgbny dla przedmiotowych robét)

4) Protokoty wszelkich wymaganych badgomiaréw

5) Certyfikaty, aprobaty techniczne naagzenia i wszelkie inne wyroby
zastosowane w instalacji (systemie)

6) Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrikdjstugi, programowania
I konserwaciji zainstalowanych udzen.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Rozliczenia za wykonane roboty dokonywageama podstawiéwiadectw ptatnéci

wystawionych przez wykonawa akceptowane przez inspektora nadzoru inwestegski
Przegciowe swiadectwa platnéci sa wystawiane przez wykonawe akceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego na podstawie ,Wykazu rob6t wykondngzsciowo".
Podstaw ptatndci beda ceny jednostkowe poszczegélnych pozycji zawark®setorysie ofertowym,dalacym
zahkcznikiem do umowy. Zasady rozliczania i ptattiza wykonane roboty oldlene zostanw umowie na
wykonanie robot.
Podstaw rozliczenia robot (ptatrigi) jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqa
za jednostk obmiarovy dla danej pozycji kosztorysu.
Cena ta bdzie peinym wynagrodzeniem za dostarczeniezian@e wszystkich materiatow
uzytych do budowy instalacji monitoringu @bgj dokumentagjtechniczm, uzycie sprztu i
wszystkie inne czynrigi niezlzdne do nalgytego wykonania robot.

Cena budowy obejmuje:
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- roboty pomocnicze i przygotowawcze

- dostarczenie materiatow

- monta przewodow

- monta osprztu (elementéw instalacji)

- monta osprztu instalacyjnego, montawego (mocujcego)
- monta kompletnej aparatury

- monta kompletnej rozdzielni RKT

- monta kompletnego zasilacza awaryjnego UPS

- wykonanie wszelkich bada pomiaréw

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Przepisy prawne
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlapéziejszymi zmianami.

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo ZambWwigblicznych

- Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochron@basnienia

- Ustawa z dnia 29 sierpnia 1997 r. o ochronigyda osobowych

- Ustawa z dnia 22 stycznia 1999 r. o ochronfiermacji niejawnych

- Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 18 fmziernika 2005 r. w sprawie

organizaciji i funkcjonowania kancelarii tajnych

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytikéechnicznych, wykonania i odbioru rob6t budomfah
oraz programu funkcjonalnazytkowego

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowvacz dnia

14 grudnia 1994 r. w sprawie warunkéw technicznyakim powinny odpowiadabudynki
i ich usytuowanie z pdniejszymi zmianami

10.2. Polskie normy
-PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach. Czes¢ 7: Wytyczne stosowania

10.3. Opracowania
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robotbwlano-montaowych,
tom V Instalacje elektryczne MGPIB, COBR "ELEKTROMTAZ".
- Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pis@nbowych.
- Dokumentacje techniczne, instrukcje maaotprogramowania i obstugi
zastosowanych ugdzen, aparatow, ospetu i innych materiatow.
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