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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot elektrycznych zwiazanych z realizacja inwestycji “Remontem kompleksowym
budynku KMP w Bytomiu przy ul. Powstancow Warszawskich 70-74”.

1.2. Cel i zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna dotyczy w catosci robdt niezbgdnych do
wykonania inwestycji w zakresie robot elektrycznych CPV 45310000-3

— tablice pictrowe

— wewngtrzne linie zasilajace

— instalacj¢ o$wietlenia ogdlnego i miejscowego

— instalacj¢ gniazd wtyczkowych ogdlnego przeznaczenia

— instalacj¢ ochrony od porazen

— instalacj¢ sygnalizacji i nagla$niania

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z dokumentacja

projektowa 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.1. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znac 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1.4.2. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

2. Materialy
Materiaty 1 urzadzenia uzyte do wykonanie instalacji elektrycznej powinny spetnia¢ warunki

okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych.

Wszystkie uzyte do budowy materiaty musza posiada¢ certyfikat zgodnos$ci z PN, badz aprobate
techniczna, certyfikat wykonania przeciwwybuchowego, pozytywna opinig sanitarng PZH ( jesli
jest wymagana ).

3. Sprzet
Warunki ogo6lne stosowania sprzgtu podano w punkcie “Wymagania ogdlne”

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wlasciwosci wykonywanych rob6t montazowych jak i przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku 1 wytadunku
materiatow, sprzetu itp. Sprzet, uzywany przez Wykonawce musi uzyskac akceptacje Inspektora
nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym kontraktem. Sprzgt powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym.



4. Transport i skladowanie
Ogo6lne warunki transportu 1 sktadowania podano w punkcie “Wymagania ogélne”

5. Wykonanie robot
Zasilanie obiektu objgtego niniejszym opracowaniem odbywa si¢ na napigciu 0.4/0.23 kV za
pomoca linii kablowej do istniejacej tablicy gléwne;.
Wszystkie instalacje wykonane zostang pod tynkiem z zastosowaniem osprzgtu
podtynkowego

5.1. Gléwna tablica rozdzielcza 1 wewnetrzne linie zasilajace
Istniejaca tablica licznikowa — bez zmian.
Tablicg gldéwna wyposazy¢ w mechanizmowy wylacznik sterowany za pomoca wylacznika
pozarowego w pomieszczeniu dyzurki w budynku A.
Potaczenie pomigdzy wytacznikiem pozarowym a wytacznikiem tablicy zrealizowac
przewodem typu NKGs 3x1,5.
Z tablicy glownej budynku do tablicy TB-00 utozy¢ linig zasilajaca typu YKYZo 5x25, pod
tynkiem, z zastosowaniem osprz¢tu podtynkowego.
Do poszczegolnych tablic pigtrowych wyprowadzi¢ wewngtrzne linie zasilajace typu
YKYzZo 5x10, pod tynkiem, z zastosowaniem osprzgtu podtynkowego.
Przejscia linii zasilajacych przez stropy i1 przegrody pozarowe wykona¢ w przepustach
rurowych i uszczelnié.

5.2. Tablice rozdzielcze pigtrowe
Tablice rozdzielcze wykona¢ jako podtynkowe, przystosowane do instalowania osprz¢tu na
szynach TH, obudowy metalowe o stopniu ochrony 1P43, zamykane typowymi drzwiami
wyposazonymi w jednakowe zamki patentowe.
Pola odptywowe wyposazy¢ w wylaczniki nadmiarowo-pradowe z cztonami
réznicowopradowymi o czutosci 30 mA.

5.3. Instalacje o$wietlenia ogélnego i miejscowego
Dla celéw oswietlenia ogdlnego poszczegodlnych pomieszczen zastosowac oprawy
fluorescencyjne natynkowe wyposazone w mleczny klosz, zapewniajace nat¢zenie i
nierdwnomierno$¢ o$wietlenia zgodne z norma PN/E-02033, wyposazone w elementy do
kompensacji mocy biernej do poziomu cos fi nie mniej niz 0,94.
Instalacjg o$wietleniowa wykona¢ przewodami typu YDYZo 1.5 uloZzonymi pod tynkiem z
zastosowaniem osprz¢tu podtynkowego.
Sterowanie o$wietleniem ogo6lnym i miejscowym za pomoca wytacznikow instalacyjnych
podtynkowych instalowanych w poszczegdlnych pomieszczeniach na wysokosci 1.4 m.

5.4. Instalacja o$wietlenia awaryjnego (ewakuacyjnego)
Dla celow oswietlenia ewakuacyjnego (w korytarzach i weztach komunikacyjnych)
zamontowac oprawy oswietlenia ogdlnego wyposazone w piktogramy oraz ,,doposazone”
zostang w stosowane elektroinwertery z bateriami akumulatoréw zapewniajacymi 2 godzinna
prace od chwili zaniku napigcia zasilajacego.
Zalaczanie opraw o$wietlenia bezpieczenstwa oraz ewakuacyjnego — samoczynne z chwilg
zaniku napigcia w obwodzie o$wietlenia ogolnego.

5.5. Instalacja gniazd wtyczkowych ogdlnego przeznaczenia
Instalacjg gniazd wtyczkowych wykona¢ przewodami typu YDYZo 3x2,5 utozonymi pod
tynkiem z zastosowaniem osprz¢tu podtynkowego.
Gniazda wtyczkowe w korytarzach zabudowa¢ na wysokosci 0.3 m natomiast w
pomieszczeniach uzytkowych wysokosci instalowania — zgodnie z dokumentacja projektowa.




5.6. Instalacja sygnalizacji i rozglaszania
Instalacjg sygnalizacji pozarowej wykona¢ w postaci recznych ostrzegaczy pozarowych
ROP42 ktore nalezy zabudowa¢ w ciagach komunikacyjnych na wys. 1,4 m. Potaczenia
pomigdzy ostrzegaczami wykona¢ przewodami typu YnTKSYekw 12x0,8 w rurach
ochronnych pod tynkiem.
Petlg przytaczy¢ do centralki pozarowej typu AFS 42 w dyzurce budynku A.
Instalacj¢ rozglaszania zrealizowac¢ za pomoca gtosnikow nasciennych typu PBC 6/TC.
Poszczegdlne grupy glosnikow przylaczy¢ do kontrolera IDA4M systemu DSO w dyzurce
budynku A.

5.7. Instalacja ochrony przeciwporazeniowej
Jako system ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym zastosowac szybkie wylaczenie
obwodu.
Dla celow ochrony wykorzysta¢ wydzielone zyly przewodow zasilajacych, punkt rozdziatu
szyny PEN na N 1 PE na zaciskach zlacza kablowego, ktore uziemic.
Jako ochrong dodatkowa zastosowa¢ wytaczniki réznicowopradowe o czutosci 30 mA
zabudowane na tablicach instalacyjnych.

6. Kontrola jakosSci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli robot
Ogolne zasady kontroli robdt podano w punkcie “Wymagania ogdlne”

6.2. Roboty instalacyjne

Kontrolg nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymogami norm. Podczas prac sprawdzane beda
nastgpujace elementy:

- uzycie wlasciwych materialdw, urzadzen i elementdéw instalacji

- prawidtowo$¢ wykonania polaczen

- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczna

6.3. Pomiary
Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary instalacji elektrycznych:

- pomiar opornos$ci uziomu

- badania skutecznosci szybkiego wylaczenia zasilania

- pomiar rezystancji izolacji

- sprawdzenie ciagto$ci obwodow

- sprawdzenie dzialania wytacznikow réznicowo-pradowych

1 sporzadzi¢ odpowiednie protokoty z pomiarow.

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi nadzoru wszystkie protokoty, atesty, gwarancje
producentoéw dla zastosowanych materialow 1 urzadzen, ze spetniaja wymagane normami
warunki techniczne.

7. Obmiar roboét

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w punkcie “Wymagania ogdlne”.

Obmiar robdt polega na okresleniu ilosci wykonanych prac.

Jednostka obmiarowa jest metr przewodu dla kazdego typu wykonanej instalacji

8. Odbioér robét
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w punkcie “Wymagania ogdlne”




8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu powinien by¢ dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu
robot.

8.3. Odbior ostateczny (koncowy)

Jest to odbidr techniczny catej inwestycji, przed przekazaniem do eksploatacji.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

- dokumenty wszystkich odbiordéw technicznych i czg$ciowych

- projekt techniczny powykonawczy z naniesionymi ewentualnymi zmianami 1 uzupetnieniami
dokonanymi w czasie budowy

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodne z ST 1 programem zabezpieczenia jakosci (PZJ).

9. Podstawa platnoSci
Ogolne zasady ptatnosci podano w punkcie “Wymagania ogolne”

10. Przepisy zwiazane
a) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106 poz. 106, Nr 109 poz. 1157

1 Nr 120 poz. 1268 z 2000 r, Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz. 1190, Nr 115 poz.
1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 z 2001 r. oraz Nr 74 poz. 676, Nr 80 poz. 718 z
2003 r z pdzniejszymi zmianami)

b) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 71 poz. 953 z 2000 r.)

¢) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 48 poz. 401 z 2003 r.)

d) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 poz. 690 z
2002 r. z pdzniejszymi zmianami)

e) Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — Instalacje elektryczne

d) Polskie Normy

PN-IEC 364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-86/E-05003.01 do 04 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych

PN-91/E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych

PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycznoscia statyczng. Ochrona obiektow, instalacji i
urzadzen
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