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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia

Wykonanie projektu pt.;Projekt budowlany dobudowy Klatki schodowej i vaip oraz przebudowy

pomieszcze stuzb dyiurnych i klatki schodowej w budynku administracyjmyKMP wZorach” —

czes¢ VIl projekt instalacji stabopigdowych.

1.2. Przedmiot i zakres robo6t

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdtitwlanych zawiera zbiory wymaga

ktére @ niezledne do okréenia standardu i jakeoi wykonania robét, w zakresie sposobu wykonania

robét, widciwosci materiatéw i urzdzen oraz oceny prawidtowsai wykonania rob6t. W szczegélno-
$ci niniejsza specyfikacja dotyczyzej wymienionych instalacji sterowania oddymianiemodh kla-
tek schodowych zlokalizowanych w ww. budynku.

1.3. Kody CPV

Roboty

Wspdlny stownik zamowie

Kody CPV

Opis pozycji

Przystosowanie obiektu
(,;rurowanie”, przekucia, obwody zasilania itp.)

CPV: 45310000-3

Roboty w zakresie
instalacji elektrycznych

Instalacje systemu sygnalizacjizamu oraz system
oddymiania

45312100-8

%5311100-1

Instalowanie pgarowych
systeméw alarmowych

Roboty w zakresie prze

wodow instalacji elek
trycznej

Instalacje systemu kontroli depu

45312200-9

45311100-1

Instalowanie alarmoy
witamaniowych

Roboty w zakresie prze

woddéw instalacji elek

trycznej

1.4. WyszczegOlnienie prac towarzygzych

Nalezy zapoznd si¢ z opracowaniami :

* Branzy elektrycznej, gdzie gjo roboty zwazane z montaem wyhcznikdw instalacyjnych w lo-

kalnych rozdzielnicach i pogitzeniem obwodow zasilania.

1.5. Zakres odpowiedzialnéci wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakavykonania robdét oraz za ich zgodd@ dokumen-
tacj projektows i specyfikacy techniczin. Powinien zapozréasic z informacjy dotyczica bezpieczé-
stwa i ochrony zdrowia zamieszcaon specyfikacji technicznej brap budowlanej oraz jeeli bedzie
to wymagane sposdzi¢ ,Plan bioz” brany stabopadowej. Wykonawca przed przypieniem do



wykonywania robét budowlanych jest obawany opracow@ instrukcg bezpiecznego ich wykony-
wania i zaznajondiz nip pracownikow w zakresie wykonywanych przez nichotokJczestnicy proce-
su budowlanego powinni wspotdziétae soh w zakresie bezpiec#stwa i higieny pracy w procesie
przygotowania i realizacji budowy. Bezpedni nadzor nad bezpiegatwem i higieq pracy na sta-
nowiskach pracy sprawowavinien kierownik robét.

1.6. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatne;j

Z uwagi na fakt prowadzenia rob6t w obiekcie Wykwoa winien :

nym obszarze.

ra nadzoru, a ten kierownika robo6t, kierownik - gstora-lzytkownika.

Dokon& napraw tych instalacji i usglzen na wiasny koszt.

1.7. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas

realizacji rob6t Wykonawca powinien przest® przepiséw dotycych bezpie-

Ponost odpowiedzialnét za ochron istniepcych instalacji oraz usdzen zlokalizowanych w da-

Powiadomé o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalagjzadzer brarzowego Inspekto-

czenstwa i higieny pracy. W szczegokw Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wy-
konywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkogithvdla zdrowia oraz nie spetriaych odpo-
wiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie uggzenia za-
bezpieczajce, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnio-
nych na budowie. Uznajec¢size wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.8. Okreslenia podstawowe i skroty

OKRESLENIA :

Aprobata pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwiergzajjego przydatndé do stosowani

techniczna w budownictwie

Certyfikat dokument wydany przez notyfikowanjednostk certyfikujaca, potwierdzajcy,

zgodndci ze wyrob i proces jego wytwarzania ggodne ze zharmonizowarspecyfikacy
techniczia

Deklaracja oswiadczenie producenta lub jego upawinego przedstawiciela stwierdzeg na

zgodndci jego wyhczm odpowiedzialné, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowapecyfi-
kacja techniczi

Dokument rozumie s¢ przez to Norm Polsk lub Brarzrowa wzglednie aprobaitechniczi

odniesienia

Dziennik dziennik wydany zgodnie z oboagiujacymi przepisami, stanowty urzdowy do-

Budowy kument przebiegu robot budowlanych oraz zdaizekoliczngci zachodzcych w.

toku wykonywania rob6t

Instrukcja bez- | sposob zapobiegania zageniom zwiazanym z wykonywaniem robot budowlanych

piecznego wy- |oraz sposob pagtowania w przypadku wygbienia tych zagrien

konywania robot

Inwestor osoba reprezemioa interesy Zamawiagego przedsivziecia, akceptujca poczy;
nania Wykonawcy na budowie, zatwierdza ewentualnie korygaga je

Kierownik osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i ¢lo

Budowy wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

Ksigga akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponunargwi stronami stipcy do wpi-




Obmiaréw

sywania przez Wykonagvobmiarow dokonywanych robét w formie wylicgeszki-
cow i ewentualnie dodatkowych zeznikéw; wpisy w Ks¢dze Obmiaréw podlega)
potwierdzeniu przez Inspektora

Materiaty wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét, zgodne z Dokument#&ujojek-
towa

.Plan bioz" plan bezpiecastwa i ochrony zdrowia w rozumieniu przepisow razpdzenia Mi-
nistra Infrastruktury z dnia 27.08.02. (Dz. U. Ng1] poz. 1256)

Polecenie wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przepdk®ra w formie pisemnej,

Inspektora dotyczce sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych z prowadzeniem
budowy

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczgdada autorem Dokumentacji Projektowej

Przedmiar robot

wykaz robot z podaniem iclglqprzedmiar) w kolejn&ci technologicznej ich wy
konania

Przedstwzigcie

kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego

budowlane

Rysunki czs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizaccharakterystyk
) I wymiary obiektu gdacego przedmiotem robot

SKROTY :

PN Polska Norma

BN Branzowa Norma

CNBOP Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Przeciwmoegr

DP Dokumentacja Projektowa

DTR Dokumentacja Techniczno-Ruchowa

PZJ Program Zapewnienia Ja&D

ST Specyfikacje Techniczne

2. MATERIALY | URZ ADZENIA

2.1. Rodzaj instalowanych materiatéw i uradzen

Proponowane w Dokumentacji Projektowe] materialtgadzenia i technologie wykonawcze
mozna zasfpi¢ rownowanymi o tych samych lub wgzych parametrach technicznych i funkcjonal-
nosci. Powinno to by poparte certyfikatami (CNBOP — dotyczy systemunsjgacji paaru i oddy-
miania) lub deklaracjami zgodfm, swiadectwami dopuszczenia, atestami w zadéci od wymaga
wynikajacych z odpowiednich przepisow (wykonawca winienigpda stosowne dokumenty uro
wiajace kontro¢ przez Inwestora).

2.2. Sktadowanie materiatow i uradzen

Wszystkie znajduce st na terenie robot materiaty i przewidziane do mamtarzdzenia po-
winny by sktadowane w oryginalnych opakowaniach w warunkaghdnych z zaleceniami produ-
centa oraz w sposob zapobiegsj pogorszeniu giich wiaciwosci technicznych. Materiaty wediwe
na wptywy atmosferyczne nale przechowywéa w pomieszczeniach lub na zesnz odpowiednio
zabezpieczone. Wykonawca powinien zwédezczegodla uwag; na podany przez producenta termin
uzycia (instalacji) materiatéw i uaglzen. Niedopuszczalne jest wbudowanie materiatéw pre@te-
wanych oraz posiadgjych niewtdciwe parametry np.: zawilgoconych, skorodowanychjewiaci-



wej geometrii itp. Dostawa materialdw przeznaczéngto robot elektrycznych powinna ngst do-
piero po odpowiednim przygotowaniu pomieszcreagazynowych i skladowisk na placu budowy.
Zaleca st, aby materiaty dostarczdezpdrednio przed monfam.

2.3. Zapewnienie jakdci

Wymagam w projekcie i obowgzujacych przepisach jakoé instalacji powinien zapew@iwy-
konawca przez stosowanie wgavych materiatdbw, metod wytwarzania i moiiaoraz nadzoru tech-
nicznego i kontroli. System jaka stosowany przez wykonaw@owinien by otwarty na dodatkoav
kontrok ze strony zamawiagego lub organu niezaleego, w catym procesie realizacji zamowienia.
Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedziaki@za jaké¢ wykonanych robdét.

3. SPRZET

Roboty zwiazane z wykonawstwem ,rurowania” i okablowania podtiywego mog byc¢ reali-
zowane mechaniczniedlz recznie.

Wykonawca instalacji powinien dysponoévapecjalistycza aparatug do wykonania pomia-
row, wymaganych przez normy i wymienionej w dokumaej techniczno-ruchowej instalowanych
urzadzen.

Aparatura i sprt :

* powinny by sprawne technicznie,

e powinny by wywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

* powinny by wywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgg@tnta.) okr&lonych w in-
strukcjach obstugi,

* powinny posiadaaktualne atesty (o ilesvymagane).

Nalezy uniemaliwi¢ dostp do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy Wykooyawo-
winni by¢ przeszkoleni. Przed rozpagzem pracy oraz przy zmianie obstugi ww. adzenia powinny
by¢ sprawdzone pod wzglem sprawn€i technicznej i bezpiecznegaytkowania. Maszyny i inne
urzadzenia techniczne, podlegaeg dozorowi technicznemu, mpdpy¢ uzywane na terenie budowy
tylko wowczas, jeeli wystawiono dokumenty uprawnigge do ich eksploataciji.

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzt mog by¢ przewaonesrodkami transportu odpowiednio dostosowanymi, w
sposOb zabezpiecaay je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniegmicsi wiasciwosci technicz-
nych. Naley je umigci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i eaieczy przed spada-
niem lub przesuwaniem oraz nadmiernymi wgami lub drganiami. Zatadunek i roztadunek materia-
tow o duzej masie lub znacznych gabarytach mglprzeprowadzaza pomog dzwigow, wozkow wi-
diowych lub pomostéw-pochylni. Aparatur urzadzenia nalgy ostraznie zatadowywaé i zdejmowé
tak, aby nie uszkodzipowtok izolacyjnych, lakierniczych, oston, zamkdy. Koncowki wszystkich
rodzajéw kabli powinny by/zabezpieczone przed zawilgoceniem.

5. ROBOTY
5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji dstora i/lub Generalnego Wykonawcy
robét projekt organizacji i harmonogram robot€k bedzie wymagany).



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow oraz za jaké& zasto-
sowanych materiatdw i wykonywanych robot, za iclodmgs¢ z Dokumentagj Projektows, ST, PZJ,
harmonogramem robot oraz poleceniami boavego Inspektora nadzoru. Ngsitwa jakiegokolwiek
btedu w robotach spowodowanego przez Wykongwostal poprawione przez niego na wiasny
koszt. Polecenia Inspektorada wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdba zatrzymania robot.

Kierownikiem rob6t w zakresie mora instalacji i uradzea systemu sygnalizacji wlamania i
napadu, systemu oddymiania oraz systemu kontraleplo maze byt specjalista braiy elektrycznej
posiadajcy odpowiednie uprawnienia. Kierownik powinien wgns do dziennika budowy potwierdzi
objecie swej funkcji. Przed rozpogziem robdt wykonawca powinien zapozree z obiektem oraz
protokolarnie przei front rob6t od Zamawiagego.

Roboty danej braty nalezy skoordynowa z robotami budowlanymi, ale w szczegdiciaz ro-
botami brany elektrycznej.

5.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji

Nalezy przestrzeganastpujacych zasad :

» stosowa sprawne nakglzia, sprzt, aparatug, materiaty i uradzenia posiadage aktualnewia-

dectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty,

pracownicy powinni b§ przeszkoleni podgtem BHP,

pracownicy musgz posiada odpowiednie uprawnienia branelektrycznej tj. SEP kat. ,E”,

kable powinny b¥ uktadane w temperaturach oflanych przez ich producenta,

promiea gigcia kabla nie powinien lgymniejszy ni okreslony przez producenta i podany w odpo-

wiedniej normie (na ogot 10-kroté®srednicy kabla),

* instalacje systemow: sygnalizacji 7aou, oddymiania klatki schodowej i kontroli dgsti wyko-
nywa po zakaczeniu montau innych instalacji (wodno-kanalizacyjnych, centejo ogrzewa-
nia, wentylacyjnych, itd.),

e zachowa odstpy od innych instalacji ok&one w odpowiednich normach,

* przefcia przezciany i stropy wykonywaz wyciem rur,

* inne okr&lone poniej.

5.3. Montaz instalacji

Instalacje niskonapciowe wykona nalezy wykona przewodami:

- dla systemu sygnalizacji paru: YnTKSYekw 1x2x0,8mm —atla dozorowa, HDGs 2x1,0 nfm-
sterowanie centraloddymiania i ,odbieranie” wiadondoi zwrotnych z systemu oddymiania, stero-
wanie wind, oraz YDY 3x1,5 mrh— zasilanie centrali;

- dla systemu oddymiania klatki schodowej: YnTKS¥ekx2x0,8mm — linia do czujek, YNnTKSYekw
5x2x0,8mm — linia do przyciskow oddymiania, YTKS¥X2X0,5mm - linia do przycisku przewie-
trzania oraz HDG%o 3x1,5 mmi HDGszo 3x2,5 mm — zasilanie sitownikéw;

- dla systemu kontroli dogtu: YTDY 6x0,5mm — zasilanie kontrolerow, LAN UTRitk 5e — magi-
strala systemowa, YDY 2x2,5 nim zasilanie eletrozaczepéw, oraz YDY 3x1,5 mmzasilanie
centrali i zasilacza;

Przewody instalow@nalezy pod tynkiem w rurach ostonowych lub pod tynkie®poséb prowadzenia

poszczegolnych odcinkow instalacji zostat aftomy dla kadego systemu w DP.

Budowa instalacji pod tynkiem w rurkach ostonowych

Przewody w tej wersji instalacji nale uklad& w rurkach ostonowych typu ,peszel” uanych w
bruzdach wykutych w podio betonowym. Dla rurek ostonowych nafevyku¢ bruzdy o odpowied-
nich szerokéciach i gebokciciach tj. 50mmx50mm dla rury ,peszel” @ 47. Rurkilay przymoco-




wat do podiaa za pomog uchwytdéw montaowych. Do zamocowanych rurek najenciagna¢ prze-
wody przestrzegag nas¢pujacego zalecenia: przewody na ngge wicksze od 24V w jednej rurce
natomiast przewody na napie poniej 24V lub sketke LAN w drugiej rurce. W miejscach prZeja
przezsciany i stropy stosowarure ostonowa winidurowa. Po ut@eniu rurek i weignigciu przewodow
bruzdy zatynkowa Przewody zasilage prowadz zgodnie z DT. Przégia przeziciany uszczelri
mag ognioodpora np. HILTI.

Budowa instalacji pod tynkiem

Przewody w tej wersji instalacji naie uktad& bezpgrednio w bruzdach wykutych w podio beto-
nowym. Przewody naky przymocowd do podiga za pomog np. drutow. Po utzeniu przewodow
bruzdy zatynkowa Przefcia przezciany uszczeldi mag ognioodpora np. HILTI.

Budowa instalacji w pionie kablowym pod tynkiem

Przewody w tej wersji instalacji nahe uktada w rurkach ostonowych PCV utonych w bruzdach
wykutych w podtau betonowym. Dla rur ostonowych najewyku¢ bruzdy o odpowiednich szeroko-
sciach i gkbokasciach tj. 80mmx80mm dla rury PCV @ 75. Rury rigl@rzymocowa do podiga za
pomoa uchwytdw montaowych. Do zamocowanych rur najewciagna¢ przewody przestrzeggj
nastpujacego zalecenia: przewody na ngge wigksze od 24V w jednej rurce natomiast przewody na
napkcie ponizej 24V lub sketke LAN w drugiej rurce. W miejscach przeja przezsciany i stropy
stosowa rur¢ ostonows winidurowa. Po uta@eniu rur i wcagnigciu przewodow bruzdy zatynkowa
Przegcia przezciany uszczeldi mas ognioodpora np. HILTI.

5.4. Montaz urzadzen

System sygnalizacji paru
Czujki dymu i temperatury
Czujki dymu i temperatury natg zamontowa w gniazdach uprzednio zamocowanych do sufitu

podwieszanego lub wdaiwego w miejscach wskazanych w DT za pomkotkdw rozporowych (np.
HPS-5/35 lub HLD-3). Do czujek doprowadznstalacg przewodami zgodnie z DT prowadzonymi
pod tynkiem i w pionie kablowym zgodnie z punkter®.5T.
Reczne ostrzegacze fayowe

Reczne ostrzegacze parowe naley przymocowa do sciany za pomag kotkdw rozporowych
(np. HPS-5/35) na wysokoi ok. 1,2m licac od podtogi. Lokalizagjprzyciskow ROP podano w DT.
Do przyciskébw ROP doprowadzinstalacg przewodami zgodnie z DT prowadzonymi pod tynkiem i
w pionie kablowym zgodnie z punktem 5.3. ST.
Centrala systemu sygnalizacjijaou

Centrat systemu sygnalizacji paru naley przymocowa do sciany za pomag kotkdw roz-
porowych na wysokiai ok. 1,2m licac od podtogi. Lokalizagj centrali podano w DT. Do centrali
podhczy¢ petle dozorows. Centra¢ nalezy odpowiednio oprogramowaW centrali nalgy umiescic
nalezy 2 akumulatory o pojemioi obliczonej w DT. Akumulatory poa¢zy¢ pod odpowiednie zaci-
ski w centrali. Zasilanie centrali wykofigrzewodem YDY 3x1,5mfw tablicy podanej w DT.

System oddymiania klatki schodowej
Czujki dymu

Czujki dymu naley zamontowa w gniazdach uprzednio zamocowanych do sufitu peszéa-
nego lub wtaciwego w miejscach wskazanych w DT za pomkatkow rozporowych (np. HPS-5/35
lub HLD-3). Do czujek doprowadinstalacg przewodami zgodnie z DT prowadzonymi pod tynkiem
i w pionie kablowym zgodnie z punktem 5.3. ST.
Reczne ostrzegacze fayowe

Reczne ostrzegacze parowe naley przymocowa do sciany za pomag kotkdw rozporowych

(np. HPS-5/35) na wysokoi ok. 1,2m licac od podtogi. Lokalizagjprzyciskow ROP podano w DT.




Do przyciskéw ROP doprowadzinstalacg przewodami zgodnie z DT prowadzonymi pod tynkiem i
w pionie kablowym zgodnie z punktem 5.3. ST.
Centrala systemu

Centrat systemu oddymiania klatki schodowej rgl@rzymocowa do sciany za pomagkot-
kow rozporowych na wysokoi ok. 1,2m licac od podtogi. Lokalizagj centrali podano w DT. Do
centrali poddczy¢ sitowniki, czujki oraz przyciski podezy¢ zgodnie z DTR producenta.

System kontroli dogpu
Czytniki systemu kontroli degitu

Czytniki systemu kontroli dogbu naley przymocowa do sciany w miejscach wskazanych w
DT za pomog kotkdbw rozporowych (np. HPS-5/35). Do czytnikbwpdowadzé instalacg przewo-
dami zgodnie z DT prowadzonymi w rurze ostonowéy pod tynkiem zgodnie z punktem 5.3. ST.
Czytniki podhczy¢ zgodnie z DTR producenta.
Terminale systemu kontroli dept

Terminale systemu kontroli depiu zainstalow&nascianie po przeciwnej stronie, na ktérej za-
instalowano czytniki. Lokalizagjterminali podano w DT. Do terminali doprowaglmstalacg prze-
wodami zgodnie z DT prowadzonymi w rurze ostonolubjpod tynkiem zgodnie z punktem 5.3. ST.
Terminale podjczy¢ zgodnie z DTR producenta.
Ukfad transmisji

Uktad transmisji naley przymocowa do sciany lub biurku w miejscu jak najlabzym kompute-
ra za pomog kotkdw rozporowych (np. HPS-5/35) lub wkdw. Uktad transmisji zastiz zasilacza
wtyczkowego 12V/500mA. Do komputera i uktadu trargnpodiczy¢ przewod RS 232. Zainstalo-
wat oprogramowanie na komputerze i uruchéraystem kontroli dogpu za pomog w/w uktadu
transmisji. Do ukfadu transmisji doprowaélmagistrat systemow zgodnie z DT i DTR producenta.
Zasilacz

Zasilacz nalgy przymocowa do sciany w miejscu wskazanym w DT za pomdotkéw rozpo-
rowych. Z zasilacza wykodaasilanie elektrozaczepéw (YDY 2x2,5mczytnikéw kontroli dost-
pu (YTDY 6x0,5mm) prowadzonymi w rurze ostonowepdgie z punktem 5.3. ST. W zasilaczu za-
montowa i podiaczy¢ akumulator 12V/7Ah.
Centrala systemu kontroli degiu

Centrala systemu kontroli dgpu jest umieszczona w metalowej obudowie wyposaj w
transformator. Obudogvnalezy przymocowa do sciany w miejsca wskazanym w DT za poradot-
kéw rozporowych plastikowych. Wewtiz obudowy centrali naky umieici¢ akumulator o pojemno-
sci podanej w DT. Do centrali magistigbodhczy¢ terminal w celu komunikacji z komputerem PC. Z
central wyprowadZzi magistrat systemow przewodami zgodnie z DT prowadzonymi w rurze osto-
nowej zgodnie z punktem 5.3. ST. Zasilanie wykom@ewodem prowadzonym pod tynkiem zgodnie
z punktem 5.3ST i zabezpie&zgo wykhcznikiem typu S 301 B10A do ktérego pacity¢ rowniez za-
silanie zasilacza. Cat6é systemu oprogramowa uwzgkdnieniem zapiséw w DT oraz uwagzy-
kownika i Inwestora.

6. KONTROLA, BADANIA | POMIARY

6.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtdnie z umow oraz za jaké& zasto-
sowanych materiatdw i wykonywanych robét, za icledmi¢ z Dokumentagj Projektows, ST, PZJ,
harmonogramem robdét oraz poleceniami Inspektorazdladinwestorskiego. Nagistwa jakiegokol-
wiek blkedu w robotach spowodowanego przez Wykonawnastan poprawione przez Wykonawaa
wiasny koszt. Polecenia Inspektorgldp wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczo-
nym, po ich otrzymaniu przez Wykonagy@od gr@ba zatrzymania robét.



Materiaty dostarczane na budewrzed ich zabudowaniem winny podlédantroli Inspekto-
ra. Jaké¢ materiatdw okréa sk na podstawie dokumentéw zetonych do dostawy wg pkt. 2.1 spe-
cyfikacji oraz na podstawie agizin zewrtrznych.

Jaka¢ robot okréla sk na podstawie kontroli poszczegolnych rodzajow toléoparciu o
wymagania okrdone w specyfikacji technicznej oraz w projekcipr&vdzeniem w szczegOléw na-
lezy obja¢ roboty zanikajce i ulegajce zakryciu (np. podtynkowe odcinki okablowaniagazobadania
wykonanych instalaciji, tj. wykorgpomiary cagtosci zyt, stanu izolaciji itp.

Wszystkie czynnéci kontrolne wykonuje si komisyjnie. Ich wynik zapisuje sw odpowied-
nich protokotach oraz w dzienniku budowy. Do pratidkv zahcza s¢ dokumenty w postaci aprobat,
certyfikatéw, deklaracji zgodsoi, wynikow bada i pomiardw itp. Do czasu odbioru koowego do-
kumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbi@mhcowego sporadza s¢ protokédt, do ktérego
nalezy dolaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.

6.2. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspakto
programu zapewnienia jagm, w ktérym przedstawi zamierzony sposdb wykonyaawobdt, mali-
wosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtiejwykonanie robét zgodnie z Dokumengacj
Projektowy i niniejszy ST. Program zapewnienia jakobedzie zawierat:
=  Czes$¢ 0g0lm opisupca:

- organizag wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaawobot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementow ro-
bét,

- system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalkoin wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

- sposoéb i form gromadzenia wynikéw badazapis pomiaréw, a tak wycihaganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznyrapgmowan forme przekazywania tych in-
formacji Inspektorowi;

= Czes$¢ szczegOtow 0golm opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggdzer wraz z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedauitta wiasciwosci w czasie transportu,
- sposoéb i procedgmpomiardow i bada

6.3. Zasady kontroli jakasci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektozenpaadac od Wykonawcy przeprowa-
dzenie badaw celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest zadowala]. Wykonawca &
dzie przeprowadzapomiary i badania materialdbw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca stwier-
dzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymbDakumentacji Projektowej, nor-
mach i DTR.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem oraz prowadzeniem badateriatéw i robot
ponosi Wykonawca. Dla celéw kontroli jadad i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony ddkalo
nywania kontroli i badania materialtdbw oraz adzer. Inspektor mee prowadzi badania niezaimie
od Wykonawcy na swoj koszt.

10



6.4. Kwalifikacje pracownikéw wykonawcy

Do pracy mana dopugci¢ wytacznie pracownikow posiadgjych aktualne orzeczenie lekarskie
stwierdzagce brak przeciwwskahado pracy na ok&onym stanowisku. Prace przy gdzeniach
elektroenergetycznych madoy¢ wykonywane jedynie przez pracownikoOw posiadggh aktualne
uprawnienia wymagane ustaw,Prawo energetyczne” oraz zaznajomionych z insfeuk
w sprawie pospowania przy ratowaniu oséb pecamych padem elektrycznym. Kwalifikacje i
uprawnienia pracownikow Wykonawcy podlegpntroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.5. Dokumenty budowy

a) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowaiazujacym Zamawigcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy trenu budowkataa okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawjacymi przepisami spo-
czywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku powinny¢lmokonywane na bigco i dotyczy przebie-
gu robot, stanu bezpieamdwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstgyny budowy. Kady
zapis w Dzienniku Budowy winien byopatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, ktora doko-
nata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska atanowiska sttbowego. Zapisy mugzy¢ czytel-
ne, dokonywane trwattechnilky, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden po drugim bez
przerw. Zadczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyenalezy oznacza kolejnym nu-
merem zaicznika i opatrz§ dat i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

b) Ksigga Obmiaréw

Ksigga obmiarow stanowi dokument pozwaésj na rozlicznie faktycznego pepu kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych robot przepde@asi w sposob aigly w jednostkach przy-
jetych w kosztorysie i wpisuje do Kgji Obmiardw.

c) Pozostate dokumenty budowy

» Deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow, re-
cepty robocze i kontrolne, wyniki batl&/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
PZJ. Dokumenty te stanogvzahczniki do odbioru robot. Winny léyudostpnione na kade zy-
czenie Inspektora.

Pozwolenie na realizacgadania budowlanego.

Protokoty przekazania terenu budowy.

Umowy cywilno-prawne.

Protokoty odbioru robat.

Protokoty z narad i ustale

Korespondencja na budowie.

d) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy powinny ldyprzechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym. Zagigtie ktoregokolwiek z dokumentow budowy winno spoewel jego na-
tychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianejveen. Wszelkie dokumenty budowyda zaw-
sze dosipne dla Inspektora i przedstawiane doagglnazyczenie Zamawiagego.
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6.6. Sprawdzenie instalacji

a) Instalacje zasilania podstawowego i uziemierzadzen

Zagadnienia zwizane z realizagji sprawdzaniem tych instalacjietp w dokumentacji projek-
towej oraz specyfikacji bray elektrycznej (po zakazeniu robodt, a przed oddaniem instalacji do
eksploatacji przeprowadzonedzie sprawdzenie odbiorcze zgodnie z PN-IEC 60364:2000).

Whaczenie zasilania ugdzen systemow stabopdowych musi by dokonane (po zakazeniu
prac zwazanych z ich montem i wstpnym sprawdzeniem — wg procedur ckoaych ponkej) przy
udziale wykonawcy braty elektrycznej oraz braowych inspektorow nadzoru.

Po whczeniu zasilania natg pomierzy¢ napkcia i wartgci rezystancji uziemieobuddw
urzadzen. Nalezy opracowa protokot z badé i pomiardw, ktdry powinien kiyprzedstawiony piniej
komisji odbioru robét.

b) Instalacje stabopdowe

Przed uruchomieniem instalacji nayeprzeprowadzi nastpujace czynnéci sprawdzajce :

Sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgédino projektem wykonawczym.

* Badania mechaniczne : qdkiny kabli (stwierdzenie ew. uszkodzeolacji), jaka¢ wykonania
instalacji, sprawdzenie skrzgwan i zblizen do innych instalacji oraz wdze.

e Sprawdzenie iytych materialdw i urzdzer w zakresie zgodroi z obowhzujacymi normami i
przepisami.

» Badania elektryczne standardowe kabli: sprawdzapikabli na przerwy i zwarcia, pomiary rezy-
stancji poszczegolnych par, rezystancji izolagigyistanciji doziemienia, itp.

» Jaka¢ montau centralki, gniazd, czujek, przyciskow, itd.

* Pomiary pgdu tadowania i nagpcia akumulatorow uktadu zasilania awaryjnego.

Nalezy opracowad protokot z bada i pomiarow, ktory powinien ki przedstawiony paniej
komisji odbioru robét.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
7.1. Wymagania ogolne

Przedmiar robo6t zostat opracowany przez jedrogtkjektows i dostarczonydcznie z projek-
tem. Obmiar rob6t spogdza s¢ po wykonaniu rob6t na podstawie dgiiobmiaru. Obejmuje on :
= Zestawienie wykonanych robot w kolefeotechnologicznej ich wykonania,
= Obliczenie i podanie ikezi ustalonych jednostek przedmiarowych,
= Wskazanie podstaw do ustalenia szczegdtowego opigii.

Przy sporzdzaniu obmiaru robot nalg kierowa si¢ przyjetymi zasadami obliczania #oi ro-
b6t podanymi w katalogach, innych ustalonych przteany publikacjach lub w specyfikacjach tech-
nicznych wykonania i odbioru robot. Kdy jednostkowy naktad rzeczowy wyptijacy w kalkulaciji
szczegoOtowej posiada swiapentyfikacg w postaci podania podstawy jego ustalenia.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robot

= Montaz kabli i przewoddw : 1 metr
= Badanie toréw transmisyjnych itp. : 1 odcinek
= Badanie powtok kabli : 1 odcinek
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= Badaniezyt kabli : 1 para

= Montaz urzadze : 1 sztuka

= Montaz osprztu : 1 sztuka

= Sprawdzenie torow i usgzen : 1 pomiar

= Uruchamianie systemoéw : 1 komplet

7.3. Sposob rozliczania robot

Podstaw ptatnagci za wykonane roboty jest cena jednostkowa skalkaha przez Wykonaw-
ce za jednostk obmiaru ustalomdla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji wycenjoh ryczattowo
podstavi ptatnaci jest wartéé¢ (kwota) podana przez Wykonaga danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztomsp bedzie uwzgédniac wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w specyfikacji tech-
nicznej. Wszystkie ceny i kwoty podane lub oblicgankosztorysie zaokgla skt do petnych groszy.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa :
= robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
= wartcs¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoesjaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
koszty niezhdnych lub wymaganych w specyfikacji technicznejdsgidoomiardw,
koszty organizacji, wykonania, utrzymania i likwajiazaplecza i placu budowy,
podatki i optaty obliczane zgodnie z obawrujacymi przepisami dla wszystkich czynioo zwia-
zanych z wykonaniem robot, tj.: robét przygotowayadz i pomiarowych, oznakowania i zabez-
pieczenia prowadzonych rob6t, upgatkowania miejsc prowadzonych robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inspektora przy udziale wykonawcy :
= Odbior robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu.
= Odbidr czsciowy.
= QOdbior ostateczny (k@owy).
= Odbidr pogwarancyjny.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wy-
konywanych robot, ktore w dalszym procesie reajiadegm zakryciu. Odbior ten dulzie dokonany
w czasie umgiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bembwaania ogélnego po-
stepu robét. Odbioru dokonuje Inspektor. Gotéd&aanej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonaw-
ca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym pdwamaieniem Inspektora. Odbiokdzie prze-
prowadzony niezwtocznie, nie fdej niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Bu-
dowy powiadomieniu Inspektora. J&ka ilosci robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na pod-
stawie dokumentow zawiergych komplet wynikow badai pomiaréw, w konfrontacji z Dokumen-
tacjp Projektovs, ST i ew. uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonywanych cgsci robét. Odbioru oz
sciowego robo6t dokonuje swg zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Kierowolkdt zobowazany
jest do zgtaszania inwestorowi do sprawdzenia ldbiaru czsciowego wykonanych robot ulegaj
cych zakryciu hdz zanikagcych oraz zapewnienie dokonania wymaganych przepikdn ustalonych
w umowie prob i sprawdzeinstalacji i uradzen. Czsciowy odbiér powinien b§ dokonany przez
komisje powotan, przez inwestora. Z odbioru nalesporadzi¢ protokot, w ktorym naley wymieni
ewentualne wady i usterki oraz oflré terminy ich usuricia. Ponadto fakt przeprowadzenia odbioru
czesciowego naley potwierdzé wpisem do Dziennika Budowy. Po zgtoszeniu ustiai usterek nale-
zy przeprowadzi ponowny odbidr ,pousterkowy”.

8.4. Odbiér ostateczny

a) Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecaggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe do odbioru ostatecznege-b
dzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiagomem
na pkmie o tym fakcie Inspektora. Odbidr ostateczny totasipi w terminie ustalonym w dokumen-
tach umowy, licac od dnia potwierdzenia przez Inspektora f@kenia robot i przygcia dokumentow
wymienionych poniej. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wgzoma przez Inwestora
(Zamawiajcego) w obecriei Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiegeq roboty dokona ich oce-
ny jakaciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafigpomiarow, ocenie wizual-
nej oraz zgodniei wykonania rob6t z DokumentacProjektovs i ST. W toku ostatecznego odbioru
robét komisja zapoznagest realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw roboét zanikajych i ule-
gajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzitpetniagcych i poprawkowych. W przy-
padkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkdwiyb uzupetniajcych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. Wypadku stwierdzenia przez konysj
ze jaka¢ wykonanych robot w poszczegolnych asortymentaelnacznie odbiega od wymaganej w
Dokumentacji Projektowej i ST z uwzaginieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieasewvo, komisja dokona pairen, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

b) Dokumenty niezédnego dla dokonania odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaég robdt jest Protokdt Ostatecz-
nego Odbioru Rob6t spardzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo. Do odbioru ostateczne-
go Wykonawca jest zobowaany przygotowanastpujace dokumenty :
= Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy.

= Specyfikacje Techniczne podstawowe z dokumentéwwymocewentualnie uzupetnigge lub za-
mienne.

= Recepty i ustalenia technologiczne.

= Dzienniki Budowy i Ks¢gge Obmiarow.

=  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafigda w szczegolni protokotéw, o ktérych mowa w
pkt. 6.6 nin. specyfikaciji).

= Opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiarow zad-
czonych do dokumentéw odbioru.

= Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw i wdzen.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiai z Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robo6t. Wszystkie amane przez komisjroboty poprawkowe lub uzu-
petniapce kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaw&go. Terminy wykonania robot
poprawkowych i robét uzupetnigjych wyznaczy komisja.

Proceduw¢ odbiorca mazna take przeprowadziw oparciu 0 wytyczne zawarte w opracowa-
niu ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robaidowlano — montaowych ” Wyd. Arkady 1989
z uwzgkdnieniem aktualnych przepiséw i norm .

c) Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhotra@wizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyciatw okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwaran-
cyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej insfalaorzadzen z uwzgédnieniem zasad
odbioru ostatecznego.

d) Szczegdbtowe zasady odbioru systeméw

Poza wyej okr&lonymi zasadami ogélnymi wykonawca jest zobgmainy dostarczyinwesto-
rowi nastpujace dokumenty :
= Uaktualniony projekt techniczny (z naniesionymi emianami oraz oké&onymi typami zamon-
towanych urzdze).
= Protokoty z pomiaréw, o ktdrych mowa w pkt. 6.6.
=  Wazneswiadectwa dopuszczenia (certyfikaty) aoizen i na zastosowarkonfiguracg.
» Dokumentagj systemu z opisem funkcjonowania i obstugiadza, wskazoéwkami jak naky po-
stepowa w przypadku sygnalizowania alarmu i uszkadze

Roéwnoczénie Uzytkownik powinien dopilnowé przeszkolenia przez wykonawdnstalacii
0s6b (Dziat Techniczny), ktoreetls centralk nadzorowa.

9. DOKUMENTY ZWI AZANE
9.1. Normy i przepisy ogolne

= Ustawa z dnia 07.07.94 ,Prawo budowlane” (Dz. @083r. Nr 207 poz.2016)

» Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.200%prawie warunkéw technicznych, ja-
kim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 z 20020z690)

= Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003sprawie informacji dotyccej bez-
pieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigste/a i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120
p0z.1126)

= Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003sprawie bezpiecistwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (DzNU47 poz.401)

*» Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 05.08.1998. w sprawi
aprobat i kryteridbw technicznych oraz jednostkowstgmsowania wyrobow budowlanych (Dz. U.
Nr 107 poz. 679 i Dz. U. z 2002r. Nr 8 poz. 71)

= Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31.07.1998. w spravgys-
temow oceny zgodroi oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych degronych do ob-
rotu i powszechnego stosowania (Dz. U. Nr 113 [3@8)

= Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.12.200%prawie systeméw oceny zgodnD
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczanig@maniem CE (Dz. U. Nr 209 poz.1779)
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Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spaheej z dnia 12.03.2003 w sprawie za-
sadniczych wymagdedla sprztu elektrycznego (Dz. U. Nr 49 poz. 414)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18.05.2004sprawie okré&lenia metod i podstaw
sporadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania plaamowh kosztéw prac projektowych oraz
planowanych kosztow robot budowlanych ckoeych w programie funkcjonalnazytkowym
(Dz. U. Nr 130 poz. 1389)

PN-IEC 60364-... — Instalacje elektryczne w obiekthudowlanych

PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizae)ime kablowe

PN-71/E-02034 — Qwietlenie elektryczne terendw budowy, przemystowyablejowych i porto-
wych oraz dworcéow §rodkow transportu publicznego.

PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewodtektrycznych barwami lub cyframi

9.2. Normy i przepisy brarnzowe

BN-84 8984-10 - Zakiadowe sieci telekomunikacypneewodowe - instalacje wirzowe

BN-88 8984-19 — Telekomunikacyjne sieci weitvnzaktadowe przewodowe — linie kablowe
BN-88 8984-17/03 — Telekomunikacyjne sieci miejseowinie kablowe. Ogdlne wymagania i
badania.

IEC 801-3 — dotycara wartdci dopuszczalnej emitowanego pola EM.

PN-IEC 60364-4-442 — Instalacje elektryczne w otaiek budowlanych — Ochrona dla zapewnie-
nia bezpieczgstwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego nagia przed przej-
sciowymi przepgciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciagisokiego napicia

PN-IEC 60364-4-443 — Instalacje elektryczne w otaiek budowlanych — Ochrona dla zapewnie-
nia bezpieczestwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przepiami atmosferycznymi
lub taczeniowymi

PN-IEC 60364-4-444 — Instalacje elektryczne w otaiek budowlanych — Ochrona dla zapewnie-
nia bezpieczistwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zaktoceniami elektromagnetycz-
nymi (EMI) w instalacjach obiektéw budowlanych wielktach budowlanych

PN-IEC 60364-5-523 — Instalacje elektryczne w ofsiek budowlanych — Dobér i moutavypo-
sazenia elektrycznego. Ohgialnas¢ pradowa diugotrwata przewodow

PN-IEC 60364-5-548 — Instalacje elektryczne w ofsiek budowlanych — Dobér i mouitavypo-
sazenia elektrycznego. Uktady uziemiag i pohczenia wyrownawcze instalacji informatycznych
PN-IEC 60364-7-707 — Instalacje elektryczne w otaiek budowlanych — Wymagania dotyce
uziemier instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotygz uziemié instalacji uradzen przetwarza-
nia danych

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne — Dobdwontaz wyposaenia elektrycznego.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd — montzowych. Rozdziat : Sieci tele-
komunikacyjne. Wyd. Arkady 1989

PN-E-08350-14 — Systemy sygnalizacjizpmwej — Projektowanie, zaktadanie, odbiér, ekdploa
cja i konserwacja instalaciji

PN-B-02877-2 - Ochrona przeciwjmrowa budynkow. Instalacje grawitacyjne do odpraxeait
dymu i ciepta. Klapy dymowe. Wymagania i metody &ead

PN-B-02877-4 - Ochrona przeciwjarowa budynkow. Instalacje grawitacyjne do odpraxeaih
dymu i ciepta. Zasady projektowania

9.4. Dokumentacja zwjzana

Projekt budowlano-wykonawczy branbudowlanej
Projekt budowlano-wykonawczy branelektrycznej
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