Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t SST - E2
Instalacje teletechniczne System sygnalizacji paru

Budowa budynku administracyjno-biurowego Komendy Paviatowej Policji w Raciborzu
ul. Bosacka, Racibérz, dz. nr 424/49
1.sygnalizacja pa@aru — pkt 2.7 opisu technicznego

Kod CPV 45300000-0 Roboty w zakresie instalacjdwddnych
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrychny
45312100-8 Instalowanie parowych systemow alarmowych

1. Wskp

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejYSfwymagania dotycxce wykonania i odbioru
robo6t zwhzanych z wykonaniem instalacji systemu sygnalizaajaru

System tworz urzadzenia:

- centrala sygnalizacji garu - CSP;

- czujek dymu;

- czujek wielodetektorowych:;

- czujek w przestrzeniach stropu podwieszanego;
- wskaznikdw zadziatania,

- sygnalizatoréw akustycznych;

- recznych ostrzegaczy paru;

- okablowania;

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace i majice na celu
wykonanie instalacji systemu alarmu sygnalizacjigya

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t instalacyjno -moidavych
zwiazanych z konieczrigia prowadzenia instalacji systemu alarmu sygnalizawjaru i obejmuj:
wykucie bruzd pod prowadzenie instalaciji limizdrowych ,

monta rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow i kabl

zaprawianie bruzd z rurkami i kablami prowadzongod tynkiem ,

monta centrali sygnalizacji paru ,

monta czujek , ecznych przyciskdw, sygnalizatoréw optycznych i @atyo-akustycznych,
wskaznlkow zadziatania, izolatorow zwar okablowania.

f.  monta puszekdczeniowych ,

g. podhczenie urgdzen do zasilania 230V~

h. wykonanie uziemienia udzen,

i. uruchomienie i zaprogramowanie systemu.

Do T

1.4. Podstawowe okréenia.
Okreslenia podstawowe w niniejszej S3 agodne odpowiednimi normami polskimi lub odpowiedni
normami Krajow UE |.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdidrdge z dokumentagjwykonawca, ST i
poleceniami Nadzoru Inwestorskiego i autorskiegodnie z art. 22, 23 i 28 ,Prawo budowlane”.
Ogdlne wymagania dotygze Robét podano w SST-0. ,Wymagania ogdlne”.
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2. Materiaty.

Do realizacji rob6t maghby¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagramich posiadajce
aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie laigtyadawcze . Wszystkie materialy stosowane
przy wykonywaniu robot powinny :

by¢ nowe i nie aywane, by w gatunku bigaco produkowanym ,odpowiadaymaganiom norm i
przepis6w wymienionych w niniejszej Specyfikaajia rysunkach oraz innych nie wymienionych , ale
obowigzujacych Norm i przepiséw , méewymagane polskimi przepisagwiadectwa dopuszczenia do
obrotu oraz wymagane Ustaw dnia 3 kwietnia 1993r certyfikaty bezpieaghva . Przed zyciem
materiatéw do budowy Wykonawca przedstawi Zamawesinu wszelkie wymagane przez niego
dokumenty na udowodnienie poggzego .Wykonawca winien dostaré&omplet materiatéw i nie
wymienione materiaty drobne w #iciach niezkdnych dla prawidtowego wykonania cétdRobét.

2.1. Odbioér materiatéw na budowie.

Wyzej wymienione materialy natg dostarczy na budow zes$wiadectwami jakéci i kartami
gwarancyj nymi.

Dostarczone materialy na miejsce budowy hakprawdzé pod wzgédem kompletngci i
zgodndci z danymi technicznymi Wytworcy. Przeprowadagledziny stanu materiatw,
(peknigcia, ubytki, zgniecenia)

2.2. Skladowanie materiatow.

Wszystkie materiaty elektryczne i teletechniczniehnaskiadowé w zamykanych magazynach w
warunkach okrédonych przez producenta dla zachowania gwarantii umdzer elektronicznych
zapewnt dopuszczalpwilgotnoi¢ i temperatug.

3. Sprzt.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtwi , ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robét , zaréwno w miejscu tych ropjaik tez, przy wykonywaniu
czynndgci pomochniczych oraz transportu , zatadunku i wytdds materiatéw , spetu , itp. Sprzt
uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskéakceptagj Kierownika Projektu . Do wykonywania robét
niezkedne keda miedzy innymi :

Samochody skrzyniowe i dostawcze.

Rusztowania lekkie przesuwne.

Spawarki transformatorowe.

Wiertarki

Wkretaki i mierniki elektryczne

Mtotki reczne, pneumatyczne.

Szlifierki katowe.

Przecinaki

. Komputer przenény do zaprogramowania systemu.

10. Przyrady testowe

©CON O~ WNPE
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4. Transport.

Przewiduje si przewdz urzdzei dla wszystkich instalacji od producenta lub z bwrii i magazynéw na
plac budowy. Materiaty magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu rozmieszczone
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zgtieczonej przed uszkodzeniami, przesuwaniem i
spadaniem.

5. Wykonanie Robét.

Zakres ochrony

Wykonanie systemu ma na celu ochyarycia ludzkiego oraz zasobow matowych przed ryzykiem
zwiazanym z wysipieniem pgaru w obiekcie. Zgodnie z Ustawe dn. 24 sierpnia 1991r. o ochronie
przeciwpaarowej (Dz.U. Nr 81, poz. 351), Rozpadzeniem Ministra Spraw Wewtrznych z dn. 3
listopada 1992r. (Dz. U. Nr 92, poz 460 i z 1998r. 102, poz 507) projekt techniczny obejmuje
catkowita ochrore obiektu systemem sygnalizacji faou. Zabezpieczeniu podlegajwszystkie
pomieszczenia administracyjne gospodarcze, techajachgi komunikacyjne itp.

24



Opis o0gdIny projektowanej instalacji sygnalizacji ppzaru — $cisle wg pkt 2.7 opisu technicznego

Whytyczne montazowe.
Montaz systemu sygnalizacji paru powinien by wykonany jedynie przez uprawnionych instalatoréw.

Prowadzenie przewoddow.

Instalacg przewodowy nalery wykona zgodnie z normami:

PN-92/E-05009/54 - Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Dob6r i montavyposaenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-92/E-05009/41 - Instalacje elektryczne abiektach budowlanych. Ochrona zapewnaj
bezpieczastwo. Ochrona przeciwgarowa.

PN-92/E-05009/43 - Instalacje elektryczne abiektach budowlanych. Ochrona przeddem
przetzeniowym.

Instalcg przewodow nalery prowadzt z zachowaniem dopuszczalnych odlggiablizen i krzyzowan z
innymi instalacjami.

Dla linii obwoddéw dozorowych i sygnatowychaprojektowano jednolicie kable niepaltygpu
YnTKSYekw 1x2x0.8 mm.

Sposo6b prowadzenia kabli dla linii dozorowych:

-w przestrzeniach railzy stropowych - w rurkach instalacyjnych peschekorytkach kablowych dla
kabli teletechnicznych

- w écianach, stropach i sufitach pod tynkiem w rurkag&li to nie mazliwe w korytkach PCV na
tynku.
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Montaz czujek i przyciskéw

W pomieszczeniach, gniazda czujek montowezpdrednio na panelu sufitu podwieszanego lub
bezpdrednio na stropie sufitu wg. rozmieszczenia, tak zdrhowa odlegiaé min:

- 0.4m od podeigéw bocznych

- 0,5m odscian

oraz aby wskaniki zadziatania w czujkach byty widoczne od drawgjsciowych do pomieszczenia lub w
ciagu komunikacyjnym.

Przestrzegaprawidtowej lokalizacji czujek w stosunku do opraswietleniowych - 0,5m

Przyciski montowé na wysokéci 1.4m od poziomu poditogi w min odlegéd od innych wyacznikow
0,5m

Przy podiczaniu przewodow do zaciskéw zachaévpmlaryzaag linii.

Podstawy czujek i przyciski naleopis& czytelnie numerowo wg. wzoru nr linii/nr deteid.
(numerac dopasowé do catego systemu)

Uwagi: Monta urzadzen wykona przez firng specjalistyczaw tym zakresie.

Konserwagj i obstug; systemu wykonaw oparciu o instrukejinstalacji centrali alarmowej, instrukcj
programowania centrali, opis funkcjonalny i instcjgkobstugi.

Nalezy wykonywa okresowych i bigacych przegidéw i konserwacji, a uwagi zapisyévev specjalnym
zeszycie obstugi SSWN.

Uwagi:

Wszelkie prace przeprowadzaalezy w uzgodnieniu ze shlbami technicznymi obiektu.

Po wykonaniu instalacji sygnalizacji fgru naley przeszkok personel w obstudze tego systemu.
Przeszkolenie powinno bypotwierdzone pisemnie przez figminstalupca system i przez osoby
szkolone.

System sygnalizacji paru powinien by objety stalym nadzorem przez autoryzowanego
instalatora, z ktérym po wykonaniu instalacji mgleawrz€ odpowiedni umowg konserwacyja.

Montaz instalacji powinien b§ wykonywany przez uprawnionego instalatora, zgodnie
obowigzujacymi przepisami i normami oraz DTR producenta syste

W obiekcie nalezy umiesci¢:

jeden egzemplarz dokumentacji projektowej

instrukci obstugi centralki

instrukcg postpowania ha wypadek paru

wykaz 0s6b funkcyjnych, ktére nalew pierwszej kolejnéci powiadamia o pazarze w budynku
(adresy i telefony)

kshzke kontroli, do ktérej naley wpisyw&:

regularne kontrole instalacji

dokonywane naprawy, zmiany i uzupetnienia instalacj

wszystkie zadziatania systemu z podaniem daty riggdvykrycia

A WN P

00 ~N o O

Wszelkie prace wykonywanalery zgodnie z obowzujacymi przepisami i normami dotygzymi robot
instalacyjnych oraz przepisami BHP.

Wszystkie urgdzenia powinny posiadaktualneswiadectwo dopuszczenia wyrobu digytkowania w
ochronie p-pé.

Przefcia przewoddéw przez strefy wydzielenmzarowego i stropy zabezpieézymasami
uszczelnigicymi min. EI-60 typu np. CP620 HILTI (EI120).

Roboty przygotowawcze.

1 wytyczenie trasy linii kablowych,

2 sprawdzenie gigtosci stalowych elementéw stanaeych elementy instalacji alarmowej,
3. ustalenie miejsc monta osprztu,

4, wykucie otworéw dla przepustéw pionowych, poziomych

5 zabezpieczenie otworéw dla przepustow pionowychiqmych pod ktem przepisow ppo
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Roboty montazowe.

Montaz wewretrznych instalacji przeprowadzigodnie z zalczonymi rysunkami i obowzujacymi

normami:

1 wszystkie urgdzenia montowawg wytycznych producenta po uprzednim zapoznaria s
odpowiedna dokumentagj techniczno - ruchosv

2. Wszelkie wytyczne projektu nate sprawdzt i skorygowa na placu budowy.

3. Catci¢ prac w fazie wykonawstwa wykofiagodnie z obovazujacymi przepisami i normami PN,
BN, PBUE.

Po wykonaniu okablowania dokanpomiar6w rezystanciiyt oraz izolacji.

Wszelkie zmiany z projektem wymagajisemnej zgody projektanta.

Wykonanie instrukcji eksploatacyjnych i konserwacypnych.

Po wykonaniu instalacji natg sporadzi¢ po 3 komplety instrukcji eksploatacyjnych i kongacyjnych
systemu: wersja papierowa + wersja elektroniczna.

Do dokumentacji powykonawczej doky¢ karty katalogowe zastosowanychadzen wraz z karg
gwarancyja i ,Ksiazka eksploatacji systemu”.

6. Kontrola jakosci Robot.

Ogolne zasady jakoi rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne. Badanieastpuje poprzez
poréwnanie cech materiatbw z wymaganiami dokumgrpgeajektowej, ST i odpowiednich norm
materialowych podanych w pkt. 2 niniejszej ST.

6.1. Kontrola wykonania Robot.

Sprawdzenie ochrony przed pgeaiem pgdem elektrycznym

Sprawdzenie ochrony przedaoem i przed skutkami cieplnymi.

Sprawdzenie zainstalowania osgitz

Sprawdzenie doboru urdzen i sSrodkéw ochrony w zalaosci od wplywdw zewstrznych.
Sprawdzenie oznaczenia przewodow.

Umieszczenie schematéw, tablic ostrzegawczyclorimécyjnych.

Sprawdzenie patzer przewodow.

NogaprwdE

6.2. Testy, badania i pomiary.

Po wykonaniu instalacji natg wykona nastpujace pomiary:

1 Pomiar rezystancji odcinkow przewodow linii sygnayeh i zasilajcych;
2 Pomiar przerw i zwa&rmigdzy zytami;

3  Skuteczné ochrony przed posaniem;

Rezystangj izolacji pomidzy soly i pomiedzy zytami i ziema;

Skuteczné¢ zerowania zasilania 230 V.

UWAGA:
Powyzsze testy nalg zarejestrowéana drukarce datzonej do centralki alarmowej i przekaza
Inwestorowi jako dokumenty odbiorowe.

7. Obmiar Robot.

Obmiar Robd6t polega na okteniu faktycznego zakresu wykonanych Rob6t oraapadrzeczywistych
ilosci uzytych materiatdbw. Obmiar Robét obejmuje Robotyetdjumows oraz ewentualne dodatkowe

Roboty i nieprzewidziane, ktérych koniecztievykonania uzgodnionegtzie w trakcie trwania Robdt,
pomiedzy Wykonawae, a Ireynierem. Jednostka obmiargyest:

1. dla przewoddw, rur instalacyjnych - 1m

2. dla montau centralki - 1 kpl.

3. dla montau osprztu - 1 kpl./1 szt.
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8. Przegcie Robot.

1. Ogollne zasady Przgjia Rob6t podaneaswv ST ,Wymagania ogoélne”.

2. Przegcie Rob6t naley dokond zgodnie z Kontraktem, Polskimi Normami i art. B Prawa
Budowlanego

Przygcie Robo6t mee nasipi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadygcm préb i
pomiaréw, jak réwniz wykonania prac zgodnie ze specyfikacjdokumentacja wykonawgzi
poleceniami layniera, a take obowizujacymi normami oraz przepisami.

9. Podstawa ptatnéci.

Ogo6lne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST ,Wymagania ogélne”.

Podstaw ptatngci stanowi wykonanie, montanstalacji kablowej wraz z przeprowadzonymi testam
pomiarami - 1mb okablowania.

Podstaw ptatncci stanowi wykonanie, mortasprztu wraz z przeprowadzonymi testami - 1 kpl./ 1
szt. osprztu

10. Przepisy zwazane.

PN 91/E-05009 Przepisy budowy udzen elektroenergetycznych.

ISO 11801 Informacje technologiczne - podstawy tahnia budynkéw (podziat okablowania wg
klas).

PN - 92/E - 05003/04 Ochrona odgromowa obiektowolddnych. Ochrona specjalna.

PN - 93/E - 05009/443 Instalacje elektryczne w kiagieh budowlanych. Ochrona zapewaca
bezpieczastwo. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

PN-ISO 8421-3:1996 Ochrona przeciwpmowa. Wykrywanie pearu i alarmowanie. Terminologia.
PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacjizpoowej. Wprowadzenie.

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacjizpoowej. Czs¢ 4: Zasilacze.

PN-E-08350-2:1998 Systemy sygnalizacjzaamwej. Centrale sygnalizacji parowe;.
PN-E-08350-3:1999 Systemy sygnalizacjzpamwe|. Paarowe sygnalizatory akustyczne.
PN-E-08350-5:1999 Systemy sygnalizacjzamwej. Punktowe czujki ciepta.
PN-E-08350-7:2000 Systemy sygnalizacjzamwej. Czujki dymu. Czujki punktowe dziateg z
wykorzystanienswiatta rozproszonegg@yiatta przechodzego lub jonizacji.

PN-E-08350-11:2000 Systemy sygnalizacjig@wej. Rczne ostrzegacze parowe.
PN-E-08350-14:2002 Systemy sygnalizacjrgmwej. Projektowanie, zaktadanie, odbior, eksplcati
konserwacja instalaciji.
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