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UWAGA!!

Niniejszy podrecznik obstugi stanowi integralna czeS¢ produktu i musi by¢
przechowywany wraz z podno$nikiem w trakcie catego okresu jego zywotnosci
i uzywania.

Podrecznik powinien by¢ przechowywany w tatwo dostgpnym i znanym miejscu a jego
tre$¢ powinna by¢ konsultowana w razie potrzeb z producentem lub serwisem. Wszyscy
operatorzy musza by¢ zaznajomieni z niniejsza instrukcja obstugi. Wszystkie szkody
powstate na skutek nieprawidlowego uzytkowania wynikajace z niezastosowania sig do

instrukcji zwalniajg z odpowiedzialnosci producenta urzadzenia — SPACE SRL.
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SYMBOLE STOSOWANE W NINIEJSZYM PODRECZNIKU
OBSLUGI

SYMBOLE

Podnoszenie od gory

Przemieszczanie przy zastosowaniu wozka widlowego
lub palet transportowych

Uzywac rekawic roboczych

Uzywac obuwia roboczego

Nie przechodzi¢, ani nie pozostawaé pod zawieszonymi
tadunkami

Kadra specjalistyczna

Uwagal!

Mechaniczne cze$ci w ruchu

Kruszenie

Nakaz
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0. OGOLNE WSKAZOWKIDOTYCZACE A\ ()

SRODKOW BEZPIECZENSTWA

Podnoénik winien by¢ obstugiwany wylacznie przez odpowiednio przeszkolony

personel i wytacznie po doktadnym zapoznaniu si¢ z niniejszym podrgcznikiem obshugi.

Operator musi by¢ upowazniony do obstugi urzadzenia przez osobg kierujacg zaktadem.

Majstrowanie lub dokonywanie zmian w podnos$niku lub urzadzeniach bezpieczenstwa

jest zabronione. Niestosowanie si¢ do niniejszego zastrzezenia spowoduje zwolnienie

producenta z jakiejkolwiek odpowiedzialnosci za wszelkie ewentualne szkody.

Nalezy rowniez przestrzegaé nastepujacych instrukcji:

nalezy stosowa¢ wyltacznie akcesoria i czg§ci zamienne produkowane przez
firm¢ SPACE;

instalacja urzadzenia musi zosta¢ przeprowadzona przez autoryzowany personel
o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych;

nalezy sie upewnié, ze podczas ruchu podnosnika w gore lub w doét nie maja
miejsca zadne niebezpieczne sytuacje. W przeciwnym przypadku, konieczne jest
natychmiastowe zatrzymanie urzadzenia 1 usunigcie wszelkich zrddet
mozliwych zagrozen;

ramiona musza by¢ ustawione w przewidzianych punktach noénych. Przed
przeprowadzeniem czynno$ci podnoszenia, nalezy sprawdzi¢ stabilno$¢ pojazdu.
W trakcie ruchu w gore lub w dot, nalezy sprawdzi¢ punkt no$ny pojazdu;
zabronione jest stawanie na mechanizmie podnoszacym,;

po przeprowadzeniu czynno$ci podnoszenia, nalezy ustawi¢ przetacznik
w pozycji “0”;

przed przeprowadzeniem czynno$ci podnoszenia, nalezy sprawdzi¢ poprawno$é¢

obciazenia na naklejce “wykresu obcigzen”.
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1. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

1.1 GLOWNY WYLACZNIK WYPOSAZONY W BLOKADE
1.2 URZADZENIE “DEAD MAN” (urzadzenie bezpieczenstwa zatrzymujace

maszyne¢ w razie zaslabnigcia operatora)

Podnosnik jest wyposazony w urzadzenie bezpieczefistwa zatrzymujace maszyne
w razie zastabnigcia operatora, dzigki ktoremu ruch w goére lub w dot zostaje

natychmiast wstrzymany, kiedy zwolniony zostaje przyrzad kontrolny nawrotnika.

1.3 MECHANICZNY WYLACZNIK AWARYJNY

Podno$nik wyposazony jest w wytaczniki mechaniczne, ktére uruchamiaja sig, gdy
przetacznik kraficowy wysyta sygnaty ostrzegawcze, po zakonczeniu ruchu w gére lub
w dol. W takiej sytuacji nalezy w sposdb reczny uruchomié ruch urzadzenia w kierunku
przeciwnym do poprzedniego kierunku ruchu na odleglo$é 5-10 cm.

Sprawdzi¢ odpowiedni przetacznik kranicowy i w razie konieczno$ci wymienié.

UWAGA: Poza opisanym powyzej wylacznikiem mechanicznym, mozliwe jest
wylaczenie takze sondy temperatury silnika. Zostaje ona automatycznie uruchomiona

ponownie po uplywie okoto trzech minut.

A 1.4 SYNCHRONIZACJA WYSOKOSCI TRANSPORTU

Wszelkie niedozwolone modyfikacje urzqdzenia Ilub majstrowanie przy nim
zwalnia producenta od odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate na skutek
podobnych czynnosci lub z nimi zwiqzane.
Usuniecie urzqdzen bezpieczenistwa lub majstrowanie przy nich stanowi naruszenie
Europejskich Przepiséw Bezpieczenstwa.

W razie gdyby réznica poziomu pomiedzy dwoma woézkami przekroczyta
18 mm, urzadzenie sterujace w sposéb automatyczny przywrdci poprawne ustawienie.
Jakiekolwiek réznice w zakresie wysokosci, kiedy podnoénik jest wytaczony, zostang
zapisane (na maksymalny czas wynoszacy 70 godzin) przez system monitorujacy

urzadzenia i uwzglednione w momencie ponownego uruchomienia podnoénika.
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1.5 SYTUACJE AWARYJNE

Wszelkie sytuacje awaryjne beda sygnalizowane poprzez blyski lamp
ostrzegawczych znajdujacych si¢ na pulpicie kontrolnym.
Niniejszy sygnal oznacza zablokowanie podnosnika (nie moze zostaé przeprowadzony

ruch w gore¢ ani w dot).

1.6 OPERACJE DOZWOLONE W SYTUACJACH AWARYJNYCH

Jedli pojazd musi zostaé zdjety z podnosnika, wowczas platformy moga zostaé
opuszczone poprzez recznie obstugiwane bloki.
Platformy moga zosta¢ réwniez opuszczone poprzez funkcje diagnostyczne tablicy

elektroniczne;.

OSTRZEZENIE! Niniejsza operacja musi zostaé przeprowadzona
przez wykwalifikowany personel, z zachowaniem specjalnych srodkéw ostrozno$ci
w odniesieniu do polozenia ladunku, aby zapobiec wszelkim zachwianiom
réwnowagi pomigdzy dwiema platformami, ktéore moglyby zakléci¢ stabilmos¢

ladunku.

1.7PONOWNE URUCHOMIENIE PO ZAISTNIENIU SYTUACIJI
AWARYJNYCH
Normalne funkcjonowanie urzadzenia zostaje przywrdcone w sposéb automatyczny,
kiedy wozki znajduja sie w skrajnej dolnej pozycji, to znaczy kiedy dolne przelaczniki
krancowe zostaja jednoczesnie uruchomione. Stad, na nowe przemieszczenie w goreg lub

w d6t nie maja wptywu dane zapisane podczas poprzedniego ruchu (patrz punkt 6.10).

1.8 ZATRZYMANIE SPOWODOWANE ZUZYCIEM NAKRETEK

Jesli podnoénik jest obstugiwany nawet po okresie uzywalnos$ci urzadzenia (patrz
punkt 9.3), wowczas uruchamia si¢ uktad bezpieczenstwa. Interwencja ta pozwala na
opuszczenie ladunku ale nastgpnie podnoszenie wozka zostanie wstrzymane do

maksymalne odlegloéci 30 cm od podloza.
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1.9 DZWIGNIA ANTYROTACYJNA
Urzadzenie to powoduje automatyczne zatrzymanie dzwigni antyrotacyjne;

W momencie rozpoczecia podnoszenia.

1.10 SYRENA OPERACYJNA W PRZYPADKU ZNALEZIENIA SIE
PODNOSIKA NA NIEBEZPIECZNEJ WYSOKOSCI

Podczas opuszczania podno$nik zatrzymuje si¢ na wysokosci 13 ¢cm nad podtozem.

Po odpuszczeniu zabezpieczenia statycznego oraz ponownym wybraniu opuszczania

podnosnika, zalaczy si¢ sygnat dzwigkowy (syrena) alarmujaca, Ze ramiona znajduja si¢

na niebezpiecznej wysokosci.
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TABLICZKA UDZWIG 5000 KG
TABLICZKA Z NUMEREM SERYINYM
TABLICZKA NIEBEZPIECZENSTWA
TABLICZKA ROZKEAD OBCIAZENIA
TABLICZKA INSTRUKCJE
TABLICZKA 400V 50Hz

TABLICZKA 230V 50Hz

TABLICZKA 220V 60Hz

TABLICZKA 380V 60Hz

TABLICZKA 400V 60Hz
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1.11 WSKAZANIA ZAGROZEN WYJATKOWYCH

NASZE PODNOSNIKI SA PRODUKOWANE ZGODNIE Z WYPEENIENIEM
NAJBARDZIE] SUROWYCH NORM OKRESLONYCH W STOSOWNYCH
ROZPORZADZENIACH.

PRZEPROWADZONO DOKLADNA ANALIZE RYZYKA, DZIEKI CZEMU
WSZELKIE ZAGROZENIA ZOSTALY, TAK DALECE JAK TO TYLKO
MOZLIWE, WYELIMINOWANE.

WSZELKIE EWENTUALNE ZAGROZENIA ZOSTALY PRZEDSTAWIONE
W NINIEJSZYM PODRECZNIKU OBSLUGI ORAZ NA SAMYM URZADZENIU
POPRZEZ ZASTOSOWANIE SYMBOLI GRAFICZNYCH.

1.12 ZNAKI GRAFICZNE ZNAJDUJACE SIE NA PODNOSNIKU

PATRZ SYMBOLE: A 0

W PRZYPADKU GDYBY NINIEJSZE SYMBOLE GRAFICZNE ZOSTALY
USZKODZONE, MUSZA ONE ZOSTAC ZASTAPIONE NOWYMI ZNAKAMI,
KTORE ZAPEWNIONE ZOSTANA PRZEZ FIRME SPACE.
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2. PRZEZNACZENIE PODNOSNIKA

Przeznaczeniem niniejszego podnosnika jest podnoszenie pojazdéw. No&nos§é

urzadzenia zostala wskazana na tabliczce z numerem seryjnym.

Dopuszczalne jest podnoszenie pojazdow o nastepujacych cechach:

- waga nie moze przekracza¢ udzwigu podno$nika,

- rozklad obciazenia na punktach wsporczych % : % PATRZ TABELA na stronie 12

- minimalna odleglo$¢ pomigdzy punktami podnoszenia (rozstaw): 1000 mm

W przypadku mniejszych odlegtoci pomiedzy punktami podnoszenia, udzwig
podno$nika zostanie ograniczony. W takim razie, lub tez w innych przypadkach, ktére
nie zostaly ujete w niniejszym podreczniku obstugi, nalezy skontaktowad
si¢ z producentem.

- Podnos$nik moze by¢ stosowany wytacznie w zamknigtych obszarach, na ktérych nie
istnieje zagrozenie wybuchem lub pozarem.

- Przenosnik nie jest przeznaczony do pracy w miejscach, w ktérych planuje si¢ mycie

pojazdow.
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3. INFORMACJE TECHNICZNE

Udzwig: 5000 kg
Silniki: 2 x silniki trojfazowy 230-400 V — 50 Hz - 3,5 kW
Waga: 1620 kg

Poziom hatasu: <70dB (A)
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3. INFORMACJE TECHNICZNE

Udzwig: 5000 kg
Silniki: 2 x silniki tréjfazowy 230-400 V — 50 Hz — 3,5 kW
Waga: 1645 kg

Poziom hatasu: <70dB (A)
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3. INFORMACJE TECHNICZNE

Udzwig: 5000 kg
Silniki: 2 x silniki tréjfazowy 230-400 V — 50 Hz - 3,5 kW
Waga: 1620 kg

Poziom hatasu: <70dB (A)
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WERSJA LACZONA GORA
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WERSJA Z INSTALACJA ZAGEEBIANA (przewody poprowadzone w posadzce)
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3. INFORMACJE TECHNICZNE

Udzwig: 5500 kg
Silniki: 2 x silniki 3,5 kW, zasilanie 230/400 V, 50 Hz
Waga: 1680 kg

Poziom hatasu: <70dB (A)
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3. INFORMACJE TECHNICZNE

Udzwig: 5500 kg
Silniki: 2 x silniki trojfazowy 230-400 V — 50 Hz — 3,5 kW
Waga: 1680 kg

Poziom hatasu: <70dB (A)
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3.1 CZYNNOSCI PRZEDINSTALACYJNE I PRZENOSZENIE PODNOSNIKA

- Podnosnik jest wysytany w spos6b przedstawiony na ilustracji.

- Opakowanie (A) zawiera akcesoria oraz drobne czeéci umozliwiajace
przeprowadzenie montazu.

- Podnoszenie musi zosta¢ przeprowadzone w sposob przedstawiony na ilustracii.

- Wszystkie uklady i elementy musza byé ostroznie podnoszone i przeniesione
w miejsce, w ktorym dokonane zostanie ich rozpakowanie.

- Przenoszac urzadzenie do wybranego miejsca instalacji (lub w przypadku pézniejszej
zmiany potozenia podno$nika), nalezy postepowaé w sposéb ponizszy:

- podnosi¢ z zachowaniem nalezytej ostroznoéci i stosujac odpowiednie $rodki
podparcia tadunku, ktére musza znajdowac si¢ w doskonatych warunkach technicznych,
oraz stosujac specjalne punkty zaczepienia, zgodnie ze wskazaniami przedstawionymi
na ilustracji,

- unika¢ gwattownych ruchéw, zachowaé ostroznosé w przypadku nieréwnosci
powierzchni, wybojow, itd.,

- nalezy zachowaé specjalna ostrozno$§¢ w stosunku do wystajacych elementow:
przeszkod, trudnych przejéé, itd.,

- nalezy nosi¢ odpowiednig odziez oraz wyposazenie ochronne,

- po usunigeiu wszelkich materiatéw pakowych, nalezy dopilnowaé, by zostaly one
dostarczone do specjalnych punktéw sktadowania odpadéw, ktére nie beda dostepne dla
dzieci i zwierzat, 1 gdzie zostang one nastepnie zlikwidowane,

- w momencie odbioru towaru, nalezy sprawdzi¢ czy opakowanie nie zostato otwarte.
Kiedy urzadzenie zostanie odpakowane, nalezy sprawdzié czy Zaden z jego elementéw

nie zostal uszkodzony w transporcie.
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1. KOLUMNA STEROWANIA
2. KOLUMNA PRZECIWSTAWNA
3. WOZKI

4, RAMIONA

5. SKRZYNKA STEROWANIA
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4. OPIS PODNOSNIKA
Dwukolumnowy elektromechaniczny podno$nik o ramionach teleskopowych.
4.1 GLOWNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Ruch postgpowy na technopolimerowych klockach ciernych o wysokiej

wytrzymalosci i niskim wspdtczynniku tarcia.

Podnoszenie i opuszczanie poprzez mutry gtéwne wykonane z brazu, sprzezone
z precyzyjnymi wkregtami dociskowymi zapewniajacymi nieodwracalnoéé ruchu.
Mechaniczne urzadzenie bezpieczefistwa, ktére pozwala na zatrzymanie podnoszenia

w przypadku catkowitego zuzycia gléwnej mutry.

Automatyczne smarowanie wkregtow dociskowych oraz prowadnic klockow.
Automatyczne ustawianie wozka poprzez sterujace urzadzenie elektroniczne.
Optyczny wskaznik sytuacji awaryjnej w przypadku zatrzymania.

4.2 PRZYRZADY KONTROLNE PODNOSNIKA

Skrzynka sterownicza z wylacznikiem gléwnym i przyciskami podnoszenia

oraz opuszczania.
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4.3 ZASTOSOWANIE PODNOSNIKA

Niniejszy produkt zostal wyprodukowany
zgodnie z Rozporzadzeniem Unii Europejskiej
2006/42/CE. Na podstawie artykulu

4.1.2.3 niniejszego rozporzadzenia,
wspolczynniki stosowane w testach sg

nastepujace:

1.10 dla testu dynamicznego

1.25 dla testu statycznego Sl

Niniejsze testy muszg zosta¢ przeprowadzone

przez wykwalifikowany personel.

e
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5. MINIMALNE WYMOGI DOTYCZACE MIEJSCA INSTALACJI
URZADZENIA

Nalezy sprawdzi¢ czy obszar, na ktérym urzadzenie ma zostaé¢ zainstalowane spetnia
nastgpujace wymogi:

- dostateczne o$wietlenie (niedopuszczalne jest silne lub oflepiajace $wiatlo). Zrédlo:
norma UNI 10380

- obszar instalacji urzadzenia nie jest wystawiony na dzialanie niekorzystnych
warunkéw atmosferycznych

- obszar instalacji jest odpowiednio wentylowany

- Srodowisko niezanieczyszczone

- poziom emisji hatasu nie przekracza okreslonych przepisami prawnymi standardéw,
tzn. <70 dB (A)

- zadne niebezpieczne operacje w obszarze nie wynikaja z obstugi innych maszyn

- na obszarze instalacji maszyny nie sa sktadowane materiaty wybuchowe, korozyjne
i/lub toksyczne

- odleglos¢ kolumn od $cian oraz wszelkich innych statych urzgdzen musi wynosié
co najmniej 70 cm.

- plan instalacji winien zostaé opracowany w taki sposob, by operator urzadzenia miat
ze swego stanowiska w zasiegu wzroku caly sprzet oraz otaczajaca go przestrzen.
Operator musi zadbad o to, by osoby nieupowaznione oraz potencjalnie niebezpieczne
przedmioty nie znajdowaty sie w strefie pracy urzadzenia.

Wszelkie prace instalacyjne zwiazane z przytaczami do zewnetrznych zrddel zasilania
(zwlaszcza elektrycznego) winne zostaé przeprowadzone przez wykwalifikowany
personel.

Instalacja musi zosta¢ przeprowadzona przez upowaznione do tego osoby, ktére bedg
przestrzegaC specjalnych instrukcji przedstawionych w niniejszym podreczniku
instalacji i obstugi. W przypadku jakichkolwiek watpliwosdci, prosimy o kontakt
z autoryzowanymi punktami serwisowymi lub dzialem ushug technicznych firmy
SPACE.
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SDE2250LIKA  3.055 Kg 3.100.000 Kgmm  2.800.000 Kgmm
SDE2250LIKT-LIKTA  3.065 Kg 3.400.000 Kgmm  3.600.000 Kgmm

SDE2255LIKT-LIKTA  3.340 Kg 3.700.000 Kgmm  3.900.000 Kgmm
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6. INSTALACJA

Podnoénik winien zostaé zainstalowany na réwnym i ptaskim podtozu, ktére bedzie
dostatecznie wytrzymate, aby unie§¢ LADUNEK PRZENOSZONY NA OBSZAR
WSPARCIA, jak przedstawiono to na rys 1.

6.1 WYMOGI DOTYCZACE INSTALACJI PODNOSNIKA
Minimalne wymogi dla podtoza przedstawiaja sig nastgpujaco:

a) Zastosowany beton: klasa R’bk 300 lub wyzsza

b) Minimalna grubo$¢ podtogi, bez jakichkolwiek kafli lub blokéw: 20 cm

(rys. 1a)

c) Gome i dolne wzmocnienie z wykorzystaniem spawanego elektrycznie drutu o
$rednicy netto @ 4 x 150 mm lub podobnego, o oczku nie przekraczajacym 250 mm.
Grubo$¢ betonu pomiedzy przestrzenig zewngtrzng a zeliwem nie moze by¢ mniejsza
niz 25 mm.

d) Udzwig obszaru instalacji podno$nika nie moze by¢ mniejszy niz 1,3 kg/em®.

Spelnienie niniejszych wymogoéw musi zosta¢ zapewnione na obszarze nie mniejszym
niz 4,50 x 1,50 (rys. 1), bez zlaczy kompensacyjnych lub cigé, ktére przerywatyby

cigglo$é gornego wzmocnienia.
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W przypadku istniejacych podtozy, w ktérych przypadku powyzej opisane
wlasciwoéci nie moga zostaé zapewnione, nalezy polozy¢ podloze z wylewki
cementowej, ktérego minimalna powierzchnia winna wynosi¢ 4,00 x 1,50, za$
gleboko§¢é 25 cm. Podloze takie winno zosta¢ podwojnie wzmocnione, w Sposob

opisany powyzej.

ZAWSZE W RAZIE WATPLIWOSCI W ZAKRESIE RZECZYWISTEJ
KONSYSTENCIJI PODLOZA, ZALECAMY ZASIEGNIECIE OPINII
WYKWALIFIKOWANEGO TECHNIKA.

Podno$nik musi zostaé przymocowany do podtoZa za pomoca mechanicznych
kotew $rubowych typu HILTI HSL-3 M16/25 lub podobnych, albo tez za pomocg
kotew chemicznych (0 wywinietym brzegu) HILTI HVU M16x125 lub podobnych,

ze sztaba gwintowang w klasie stali 5.8 lub wyzsze;j.

UWAGA: Zalecamy umieScié¢ ptyte podstawy kolumny bezposrednio na betonie,
nawet wowczas gdy dodana zostata warstwa podloza. Jesli podtoze takie jest dobrej
jako$ci, kolumny moga zosta¢ zainstalowane bezpo$rednio na nim, z zastosowaniem

dhuzszych kotew.

Jesli chodzi o grubo$¢ betonu w stosunku do poziomu podtoza, BLOKI KOTWI
MUSZA BYC ODPOWIEDNIE] GRUBOSCI, ABY SIEGALY ONE GEOWNEGO
PODEOZA NOSNEGO (patrz rys. 1a).
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RYS. 3 RYS.4

6.2 INSTRUKCJE DOTYCZACE INSTALACJI

- Nalezy umocowac bloki zabezpieczajace w podtozu (rys. 2).

Kotwie musza zosta¢ zainstalowane przy uzyciu plyt podstawy jako szablondéw
wiercenia.

- Kolumny nalezy ustawi¢ w pozycji pionowej

- Okredli¢ poprawne potozenie kolumn zgodnie ze wskazana wysokoScig

iich wzajemnym ustawieniem (rys. 1).

UWAGA: JESLI MOMENT OBROTOWY NAPINANIA JEST NIZSZY NIZ 5 KGM, WOWCZAS

MOCOWANIE NIE JEST BEZPIECZNE.

o Nalezy sprawdzi¢ pewnosé kotwienia po okofo dziesieciu przebiegach
urzqdzenia z pelnym obciqzeniem, sprawdzajqc moment obrotowy dokrecania Srub.

Kontrola taka musi by¢ realizowana co trzy miesiqce

- Zainstalowaé przewdd kabla w oprawach na plycie silnika (rys. 3).

- Pozwolié, by kabel zasilania przeszedt wewnatrz przewodu do bloku zlacza na
przeciwleglej kolumnie. Przytaczy¢ kable zgodnie ze wskazanymi numerami.

- Nalezy upewnic sie, ze wysoko§é wozkow od podiogi jest taka sama (maksymalna
rdznica moze wynosi¢ 5 mm); w przeciwnym razie, konieczne jest wyregulowanie $rub

transmisyjnych, przy zastosowaniu klucza 17 mm (rys. 4).

- Jezeli zachodzi taka konieczno$¢, dopasuj przetacznik ograniczenia najnizszego

potozenia lub przywrd¢ ustawienia fabryczne (zobacz rozdziat 6.10).
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6.3 INSTALACJA UKEADU ELEKTRYCZNEGO

Ostone stupka zasilania, ktora jest rozpoznawalna dzigki czterem szczelinom
o charakterystycznym ksztalcie, nalezy umie$ci¢ pionowo z lewej strony kolumny
(rys. 5).

Odtaczy¢ skrzynke zasilania od kolumny, zamontowad cztery samozaczepne
Sruby
w otworach znajdujacych sie z tylu skrzynki, jednak bez ich catkowitego zaciggania.
Zamontowaé skrzynke na ostonie, wprowadzajac glowki $rub w cztery szczeliny
i zaciagajac $ruby od wewnetrznej strony pokrywy, dociskajac jednoczesnie skrzynke
w dot (rys. 5).
Ustawié ostone wzdluz kolumny, opierajac ja o podstaweg. Bedzie ona stata pionowo,
umozliwiajac przeprowadzenie kolejnych czynnosci instalacyjnych.
Zamocowa¢ ogranicznik ruchu w dét (rys. 5b).
UWAGA: W razie konieczno$ci, mozna dopasowaé dzwigni¢ granicznego najnizszego
polozenia tak, aby wozek byt bardzo blisko stopera mechanicznego (3 — 5 mm,

oznaczono litera C na rysunku 5b).

Mocno dokreci¢ $ruby dociskowe aby zapewnié cigglo$é podioza z podstawa (rys. 3.)
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- Wszelkie interwencje w zakresie elementéow elektrycznych, nawet

A nie majacych zwigzku, winny zostaé¢ przeprowadzone przez
wyspecjalizowanych technikow.

PODLACZANIE SILNIKA
A -
L= T ]
£9g8gg ) EfsEs @
EREER ‘RETER
L] Ll
mﬂfe’ﬁ?ﬁ%ﬁfﬁng l TLOWERVOLTAGE.
TN
400V 50Hz 230V 50Hz
380V 60Hz 220V 60Hz

PODEACZANIE TRANSFORMATORA
220-240V 380 - 415V

24V 20 24V L 20
QfF—g Of—9
18— 2 18— 2
O—1 o1

20— 8C|—
ol—w ol— W

230U 230

400 400+— 1

Uklad elektryczny zostal fabrycznie przystosowany do pracy pod napigciem

wskazanym na tabliczce znamionowej.



*‘% Strona |36

6.4 KONTROLA NAPIECIA

Sprawdzi¢ czy napigcie ukladu elektrycznego odpowiada napigciu sieci

zasilajacej. Jesli tak nie jest, nalezy zmieni¢ napigcie silnika oraz transformatora.
6.5 PODLACZENIE URZADZENIA DO SIECI

Minimalna wymagana moc:
380 — 415V 50/60 Hz 3Ph: 15kW —30A
220 — 240V 50/60 Hz 3Ph: 15kW — 50A

6.6 PRZEWODY PRZYLACZENIOWE

Przeprowadzi¢ kabel zasilania do skrzynki zasilania przez zacisk kabla i
podlaczy¢ przewody do ptytki zaciskowej oraz gléwnego wylacznika (patrz schemat
okablowania).

- Przetaczyé wytacznik gléwny w potozenie “1” i nacisnaé przycisk ruchu w gorg; jesli
wozki zostajg opuszczone zamiast si¢ podnie$¢, nalezy zamieni¢ miejscami dwa
przewody u wejécia glownego przetacznika.

- Jesli opuszczony zostaje tylko jeden z dwoch wozkow, wowcezas nalezy sprawdzié
potaczenia w bloku potaczen, i w razie konieczno$ci zamieni¢ polozeniem dwa

przewody w odpowiednim ztaczu silnika.
Pierwsza instalacja.

Ostrzezenie: Platformy podnoszace moga by¢ ustawione niewspotosiowo, ze wzgledu
na pakowanie urzadzenia.

Przemie$cié platformy w dolne potozenie (ograniczenie ruchu w dét), zgodnie z opisem
przedstawionym w rozdziale 6.10 niniejszego podrgcznika obstugi.

0
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6.7 ZAKONCZENIE INSTALACJI I KONTROLA

- Przesunaé wézki na wysokosé 70-80 cm

- Zamontowa¢ dlugie ramiona (rys. 7)

- Zamontowac krétkie ramiona (rys. 7)

- Poprzez zastosowanie przyrzadow sterujacych ruchem w dot nalezy recznie uruchomié
dolny przetacznik krancowy; ruch w doét winien zosta¢ wstrzymany.

- Uruchomié przyrzady sterujace podnoszeniem do momentu, gdy wozki znajdowacd si¢
beda w kraficowej pozycji gornej i upewnié sig, ze wozki zostaly zatrzymane przez
gorne przetaczniki kraficowe.

- Nastepnie nalezy recznie uruchomié¢ koto pasowe i upewni¢ sig, ze odleglo$é
pomiedzy przelacznikiem zblizeniowym a kazda krzywka kota pasowego wynosi
0,5—1 mm.

- Dokona¢ wszelkich koniecznych regulacji stosujac w tym celu przetacznik.

- Napehié¢ zbiorniki kolumn olejem przekladniowym ESSO GX 85W - 140
do wskazanego poziomu (patrz paragraf 9).

- Zamontowa¢ ostony ochronne na kolumnach, jak wskazano to na rysunku 8.

- Zamontowaé ostony ochronne na szczycie kolumn i zainstalowaé szczeble

w przeznaczonych do tego celu otworach.
6.8 OGRANICZNIK DZWIGNI

- Zamontowaé ogranicznik dla kazdego ramienia (rys. 7). Rami¢ winno by¢é wolne,

kiedy podnosnik zostaje opuszczony.
6.9 DEMONTAZ URZADZENIA

- Wszelkie czynno$ci zwigzane z demontazem wykonywane celem przemieszczenia,
sktadowania lub ztomowania urzadzenia musza zostaé przeprowadzone w porzadku
odwrotnym do tego, ktéry zostal wskazany jako instalacja w niniejszym podreczniku

obstugi.
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6.10 OBSLUGA URZADZENIA KONTROLNEGO SYNCHRONIZACJI

Ostrzezenie!
A Sprawdzanie oraz  procedury wypadkowe muszg by¢é
0 przeprowadzane przez wyspecjalizowanego technika, poniewaz

urzadzenia sgq pod napigciem elektrycznym.

Panel na sterowniku elektrycznym jest wyposazony w diody LED, ktore w
zaleznosci od sekwencji §wiecenia znaczg:

LED1 (wlaczony) (LED2 wylaczony): tryb reczny aktywny

LED2 (wlaczony) (LED1 wylaczony): tryb automatyczny aktywny

LED3 (wlaczony): blokada podnosnika w zwigzku z niedopasowaniem wysokosci
ramion

LED 4 (wlaczony): blokada podno$nika z powodu uszkodzenia czujnika

LEDS - gdy nie ma konfiguracji— wylaczony

LED6 (wlaczony): alarm napigcia zasilania

LED7 — gdy nie ma konfiguracji — wlgczony lub wylaczony

Problem: podno$nik zostal zablokowany (sytuacja taka sygnalizowana jest sygnat
alarmowy, syrene)

Rozwigzanie problemu: mozliwo$¢ opuszczania awaryjnego (pojedynczy ruch w dot)

- jezeli podnoénik jest zablokowany, istnieje mozliwo$¢ obnizenia wozkow

- przetaczy¢ pokretto z pozycji (A) na ,,0”

- zdjaé pokrywe skrzynki elektryczne;j

- przetaczy¢ dzwignie (B) w dot (w tryb) manualny)

- przetaczy¢ pokretto (A) na ,,2”

Pojedyncze opuszczanie woézkéw. Wiaczyé przycisk ruchu w doét jednocze$nie
weciskajac:

- przycisk P1 w celu ruchu wozka w dot na kolumnie sterujace;j

- przycisk S2 w celu ruchu wozka w dét na kolumnie przeciwne;
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Ostrzezenie!
A Podczas opuszczania woézkéw w trybie manualnym system
synchronizacji jest wylaczony. Przeprowadzane manewry wymagaja
o najwyzszej ostroznosci naleZy je przeprowadzaé¢ z uwaga aby nie

spowodowac réznicy wysokoSci dzwignigtego pojazdu.

- Obnizy¢ oba wozki az do zataczenia krancéwek dolnych ( do wylaczenia sygnalu
alarmowego — syrena ustanie po zataczeniu krancéwek dolnych)

- przekrecic pokretto (A) na ,,0”

- przetaczy¢ dzwignig (B) w gore (w tryb automatyczny)

- dopasowac pokrywe skrzynki elektryczne;.

UWAGA: Tryb manualny umozliwia tylko ruch w dol. Jezeli manewr ten nie moze
zostaé przeprowadzony, oznacza¢ to moze, ze sterownik jest w trybie blokady

bezpieczenistwa z powodu zlokalizowania sytuacji niebezpieczne;.

W celu zresetowania blokady bezpieczenstwa, nalezy:

- przekrecié pokretto (A) na ,,0”

- na sterowniku: dZzwignie (B) przetaczyé w dot (w tryb manualny)

- jednoczeénie wcisnaé przyciski P1 oraz S2 oraz przekreci¢ pokretlo na (A)
-trzymajac przyciski P1 oraz S2 tak dtugo az tylko dioda LED1 bedzie sig §wieci¢
-przesunaé dzwignig (B) w gore (w tryb automatyczny)

Wazne:

- jezeli status blokady zostal wygenerowany przez btad pamigci trwalej (sterownik lub
system elektryczny), blokada wystapi ponownie (zazwyczaj niezwlocznie)

- jezeli btad lezy w sterowniku, nalezy go wymieni¢.

- jezeli blad lezy w systemie, nalezy go usunag.
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Procedura kalibracji / wymiany sterownika

Ponizsza procedura kalibracji jest konieczna po wymianie sterownika. Przebiega ona w
nastepujacy sposob:

- konfiguracja powinna by¢ przeprowadzana kiedy podno$nik jest calkowicie
opuszczony — az do zataczenia krancowek,

- ustawi¢ pokretto (A) na ,,0”,

- usuna¢ pokrywe sterownika,

- sprawdzié, czy przetacznik (B) jest ustawiony na tryb AUTO (do géry),

- ustawié przetaczniki tak jak na rysunku 9a ( 1,2,3 wiaczone (ON), 4,5,6 wylaczone
(OFF)),

- jednocze$nie weisnaé przyciski P1 oraz S2 oraz ustawi¢ pokretio (A) na ,,2”,

- LEDy diagnostyczne wiacza si¢ na 1 sekundg, nastgpnie beda miga¢ przez ok. 5 sek.,

- gdy kalibracja dobiegnie konica, pozostanie wiaczona tylko dioda 2 (LED 2),

- ustawié pokretto (A) na ,,0” i umiescié pokrywe sterownika na miejscu.
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Ustawianie skrajnego polozenia krancowek

UWAGA: Zmiana i dostosowanie nowego limitu polozenia dolnego zmniejsza udzwig
podnoénika i musi byé przeprowadzany zaréwno od strony mechanicznej jak
i elektronicznej aby zapobiec wystapienia mechanicznej blokady ramion

W najwyzszej pozycji!

Operacje nie moga by¢ przeprowadzane, kiedy ramiona sg zablokowane.

- sprawdzié, czy ramiona sg na najnizszym polozeniu (do zalaczenia krancowek, gdy
sygnat dzwiekowy milknie)

- podnie$¢ ramiona na pozadang wysokos¢ w celu ustawienia mechanicznego
krancowek

- po ustawieniu kraficowek w nowej pozycji, zdja¢ pokrywe sterownika oraz ustawi¢
pokretto (A) na ,,2”

- przesuna¢ dzwigni¢ w d6t (w tryb manualny)

- wykonaé krotki obwdd (rys. 9b) poprzez ztacze 6-pinowe sterownika (C)

- po ok. 3 sekundach, diody LED 3,4,5,6,7 zaczna miga¢ sekwencyjnie, sterownik
znajduje sie w trybie regulacji bezpiecznikéw, usunaé krotki obwod (9b)
ze sterownika (C), diody bedg nadal migac

- w celu uruchomienia regulacji krancéwek wcisna¢ przyciski P1 oraz S2 jednocze$nie
dopoki ramiona zatrzymaja si¢ na kranncowkach. Dioda LED 7 przestanie migac.

- zwolni¢ regulator krancowki

- przetaczy¢ dzwignie (B) w gorg (na sterowniku) w tryb automatyczny, dioda LED 1
wylaczy sie a dioda LED 2 wilaczy sig a pozostate diody rowniez si¢ wytacza.

Teraz podno$nik pracuje na nowym poziomie krancowek.
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Przywracanie ustawien poczatkowych

- przemies$ci¢ krancowki na najnizsza pozycje ( poczatkowa)

- obnizy¢ wozki az do zalaczenia krancowek (gdy sygnat dzwigkowy zamilknie)
- ustawié pokretto (A) na ,,2”

- przetaczyé przetacznik (B) w dét (tryb manualny)

- zalgczy¢ krotki obwdd (9b) poprzez 6-pinowe zlacze sterownika (C)

- po ok. 3 sek. Diody 3,4,5,6 zaczng miga¢ sekwencyjnie

- zdjaé pokrywe krétkiego obwodu (fig. 9b) ze sterownika

- przelaczy¢ przetacznik (B) w gorg (tryb automatyczny)

- podno$nik ustawit maksymalna wysoko$¢ podnoszenia.

Ostrzezenie!
A jezeli w pozniejszym czasie zamierza si¢ zmniejsza¢ wysoko$¢
udzwigu, po tym jak juz raz zmniejszylo si¢ jego wysokos¢, nalezy
0 najpierw przywr6éci¢ ustawienia poczatkowe, a dopiero nastgpnie

dostosowywaé nowe ustawienia.
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7. INSTRUKCJE DOTYCZACE OBSLUGI PODNOSNIKA v.
7.1 NIEWLASCIWE WYKORZYSTANIE PODNOSNIKA

Podnosnik zostat zaprojektowany do podnoszenia pojazdéw o specyfikacjach
przedstawionych w czeéci “Specyfikacje techniczne” oraz w czeéci “Przeznaczenie
podnosnika”.

Jakiekolwiek inne wykorzystanie podnosnika bedzie uwazane za niezgodne
z przeznaczeniem i niezasadne. W szczegdlnosci, absolutnie zabrania si¢ wykonywania
nastegpujacych operacji:

1) Podnoszenie ludzi lub zwierzat

2) Podnoszenie pojazdéw, gdy znajdujg sie w nich osoby

3) Podnoszenie pojazdéw zawierajacych potencjalnie niebezpieczne materiaty

(materiaty wybuchowe, korozyjne, substancje palne, itd.)

4) Podnoszenie pojazdéw, ktore NIE zostaty ustawione w punktach podnoszenia

5) Podnoszenie pojazdéw z zastosowaniem akcesoriéw nie przewidzianych

przez firm¢ SPACE

6) Stosowanie podnos$nika przez osoby, ktére nie zostaly odpowiednio w tym

celu przeszkolone i nie sa do tego upowaznione.
7.2 STOSOWANIE AKCESORIOW
Podno$nik moze by¢ uzytkowany z akcesoriami, ktore ulatwiaja prace operatora.

Dopuszczalne jest wyltacznie stosowanie oryginalnych akcesoriéw wykonanych przez

producenta podnos$nika.

7.3 PRZESZKOLENIE PERSONELU OBSLUGI

Podnos$nik moze byé uzytkowany wylacznie przez osoby, ktére zostaty
odpowiednio w tym celu przeszkolone i sg do tego upowaznione.
Aby zapewni¢, ze maszyna jest uzytkowana w najlepszy mozliwy sposéb oraz ze praca
moze zosta¢ wykonana w sposéb sprawny, personel odpowiedzialny za urzadzenie musi

zosta¢ odpowiednio przeszkolony i zapoznany z niezbednymi informacjami,
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aby przyja¢ metody pracy, ktére beda zgodne z instrukcjami przedstawionymi przez
producenta.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci dotyczacych zastosowania raz
konserwacji urzadzenia, nalezy odnie$¢ si¢ do instrukcji przedstawionych
w podreczniku oraz zwrdci€ si¢ w razie potrzeby do autoryzowanych punktéw serwisu

technicznego lub dziatu serwisu technicznego firmy SPACE.
7.4 WAZNE CZYNNOSCI KONTROLNE DO PRZEPROWADZENIA

- Nalezy sprawdzi¢ czy w trakcie wykonywania pracy nie majg miejsca niebezpieczne
sytuacje. Maszyne nalezy bezzwlocznie zatrzymad, jesli stwierdzone zostana problemy
w jej funkcjonowaniu i skontaktowaé si¢ z serwisem technicznym autoryzowanego
sprzedawcy urzadzen.

- Nalezy sprawdzi¢ czy w obszarze roboczym wokol urzadzenia nie znajdujg
sie potencjalnie niebezpieczne przedmioty, oraz czy olej (lub inne tluste ptyny) nie
zostaly rozlane na podiodze, co stwarzaloby potencjalne niebezpieczenstwo
dla operatora urzadzenia.

- Operator musi nosi¢ odpowiednia odziez robocza, gogle ochronne, rekawice oraz
maske, aby uniknaé zagrozen zwiazanych z pylem i zanieczyszczeniami. Przedmioty
wiszace, jak bransolety i tym podobne, nie moga by¢ uzywane, dlugie wlosy musza
zostaé spiete z tytu, a obuwie musi by¢ odpowiednie do wykonywanej pracy.

- Nalezy sprawdzi¢ czy demontaz cze$ci pojazdu nie wplywa na rozktad obciazenia
w zakresie wykraczajacym poza dopuszczalne ustalone limity.

- Przelaczy¢ wytacznik gtéwny do pozycji zerowej, po zakofczeniu pracy

z podnoszonym pojazdem.
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7.5 OPIS I FUNKCJE PRZYRZADOW KONTROLNYCH

Przyrzady sterowania znajdujace si¢ na konsoli sterowania (rys. 10):

- URUCHAMIANIE: Gtéwny przetacznik (A) w polozeniu “17,

- RUCH W GORE: nacisnaé przycisk (1),

- RUCH W DOL.: nacisnaé przycisk (|),

- WYLACZANIE: gtéwny przetacznik w pozycji “0”,

- SYRENA ALARMOWA (H): Podnoénik po osiggnigciu niebezpiecznej wysokosci,

wylacza si¢ za pomoca dolnego regulatora.

PROCEDURA AWARYJNA: , ‘ﬂ :
AWARIA ZASILANIA; ZASILANIE WYLACZONE =

- AWARIA ZASILANIA: w przypadku awarii zasilania, tadunek moze zostaé
opuszczony do poziomu podloza poprzez zdjecie plastikowej ostony ochronnej
na szczycie kolumny zasilania oraz przekrecenie Sruby sterujacej przy zastosowaniu

klucza 17 m (Ilustracja 11).

OSTRZEZENIE: Operacja powinna by¢ przeprowadzana przez wykwalifikowany
personel, ktéry podejmie dodatkowe §rodki ostroznosci w zwiazku z obciazona pozycja
podnoénika — mnalezy uniknaé jakichkolwiek nierdwnosci pomigdzy obiema

platformami, ktére moglyby wptynaé na stabilno§¢ obciazenia.
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8. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Strona |53

Pewne problemy, ktére moga zaistnie¢ w trakcie pracy z podnosnikiem zostaty

opisane w ponizszej tabeli. Firma SPACE nie bedzie ponosita zadnej odpowiedzialnosci

za jakiekolwiek obrazenia odniesione przez ludzi lub zwierzeta oraz uszkodzenia

obiektow, ktére zostang spowodowane przez personel, ktory nie zostal upowazniony

do obshugi urzadzenia. W przypadku awarii, zalecamy szybki kontakt z dziatem serwisu

technicznego, celem uzyskania porad okreSlajacych sposéb wykonania pracy

1/lub regulacji w warunkach maksymalnego bezpieczefistwa, co pozwoli na unikniecie

ryzyka obrazen odniesionych przez ludzi lub zwierzeta oraz uszkodzenia mienia.

E] Wymaga sig, by zadania byly realizowane przez personel serwisu

technicznego. Interwencja innych oséb jest zabroniona.

Przekrgci¢ na ,,0” i zablokowa¢ gléwny przelacznik w przypadku awarii i/lub

czynnosci konserwacyjnych podnos$nika.

PROBLEM

MOZLIWA
PRZYCZYNA

SRODKI ZARADCZE

Brak reakcji podno$nika

Napiecie zasilania

Sonda temperatury silnika
wylaczona

Sprawdzié¢ napiecie kabla
zasilajacego

Sprawdzi¢ wlacznik gtéwny
podnosnika

Sprawdz bezpieczniki
zamontowane na linii
Sprawdz elementy sterujace
transformatora i odpowiednie
bezpieczniki

Brak reakcji podnosnika
Sygnat dzwigkowy
podczas uzytkowania

Podnoszenie w trybie
awaryjnym

- ogranicznik zblizeniowy
- wylaczenie silnika

- Zsuwanie paséw
napedowych

-obciagzenie przekraczajace
no$no$¢ znamionowa,

- Dostosuj / wymien
- Sprawdz bezpieczniki
- Dostosuj/ wymien

- Sprawdzi¢ obciazenie

Brak reakcji podnos$nika | Karta w trybie recznym i Przetaczy¢ dzwignie na karcie
Sygnal dzwigkowy w resetowanie blokady w tryb automatyczny, patrz
powolnej operacji pkt. 6.10

Podnosnik unosi si¢ 300 | Blokada mechaniczna Patrz pkt. 6.10

mm, a nastepnie roztacza | spowodowana zuzyciem Wymien nakretki.

si¢ sonda temperatury nakretek tozyskowych
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9. CZYNNOSCI KONSERWACYJNE &

W czasie prowadzenia czynno$ci konserwacyjnych nalezy ustawié przetacznik

gtéwny w potozeniu 0 (zero).

‘ . Uwaga: ruchome elementy mechaniczne

Zdjecie oston odbywa sie na odpowiedzialnos$é operatora.
9.1 PROWADNICE - Ilustracja 13b
Co trzy miesigce nalezy smarowa¢ prowadnice klockow klockéw suwnych olejem.
9.2 POJEMNIKI SMAROW - Hlustracja 13a

Przynajmniej raz do roku nalezy rozmontowac blaszane ostony i napetnié pojemnik

olejem (ESSO GEAR OIL 85W — 140 lub podobnym).
9.3 GLOWNE NAKRETKI - Ilustracja 14 Zﬁ 9

Usuna¢ ostony, przy wozku znajdujacym si¢ o 50 cm od podioza; co miesiac nalezy
przeprowadza¢ kontrole odleglosci pomiedzy dwoma znakami wytrawionymi
na nakretkach bezpieczefistwa i precie. Jesli podnoénik hydrauliczny jest nowy,
wowcezas te dwa oznaczenia beda zréwnane; kiedy odleglo$¢ miedzy nimi osiagnie

2 mm, konieczna bedzie wymiana gtéwnej nakretki.
9.4 LOZYSKA
Co trzy miesiace nalezy wstrzykna¢ smar do smarowniczek znajdujacych sie na

szczycie kolumny, do ktérych dostgp mozliwy jest poprzez szczeliny w ostonie

ochronnej (Ilustracja 12).
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10 PRZECHOWYWANIE URZADZENIA

- W przypadku gdyby podnosnik miat byé magazynowany przez dtuzszy okres czasu
nalezy odlaczy¢ zasilanie, oprozni¢ zbiornik zawierajacy plyny niezbgdne dla
funkcjonowania urzadzenia oraz ostoni¢ wszelkie czgéci, ktére moga zostaé uszkodzone
przez osiadajacy na nich pyl.

- Naoliwi¢ elementy, ktdre moga zosta¢ uszkodzone na skutek wysuszenia.

- Kiedy maszyna jest ponownie uruchamiana, nalezy wymieni¢ uszczelnienia wskazane

w czeScl poswigconej cze§ciom zamiennym.
10.1 ZE.OMOWANIE PODNOSNIKA

- Je$li maszyna nie ma by¢ juz wigcej uzywana, musi ona znajdowac si¢ w stanie, ktory
uniemozliwia jej uruchomienie.

- Konieczne jest unieszkodliwienie wszelkich potencjalnie niebezpiecznych elementow
urzadzenia.

- Nalezy dokona¢ klasyfikacji cze$ci urzadzenia zgodnie z klasa ztomowania.

- Ztomowanie winno by¢ dokonane jako ztom metalowy poprzez oficjalne procedury.

- Je$li jakiekolwiek elementy maszyny uznawane sg za odpady specjalne, wowczas

nalezy je usunaé i rozbié na jednorodne czgéci, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
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11. INSTALACJA ELEKTRYCZNA
Instalacja zasilania musi zostaé przeprowadzona przez uzytkownika.
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Skrét Znaczenie

TR TRANSFORMATOR 100VA-0-230-400/0-24/0-18

STM1/2 | OSEONA TERMICZNA SILNIKA %

SCA STEROWNIK

SA SYRENA NIEBEZPIECZNEJ WYSOKOS$CI

RC FILTR RC

M1/2 KOLUMNA SILNIKA Y%

KS PRZEKAZNIK

KM1/2 | STYCZNIK SILNIKA OPERACYJINEGO

IG PRZEEACZNIK GLOWNY

FU4 WTORNY BEZPIECZNIK TR. 18VAC 5X20 ZA 250V FAST

FU3 WTORNY BEZPIECZNIK TR. 24VAC 5X20 4A 250V FAST

FU2 PIERWOTNY BEZPIECZNIK TR. VERS. 230V 5X20F 1A 250V (QUICK-TYPE) Vers. 400v 10.3X38 1A 500V gl (QUICK-TYPE)

FUL 3-FAZOWY BEZPIECZNIKOW SILNIKOW LINIOWYCH 230V 10.3X38 32A 400V AM (2X2,6KW) 14X51 40A 500V aM
(2x3,5KW); 400V 10.3X38 20A 500V Am (2X2,6KW) 10.3X38 25A 500V Am (2x3,5KW)

FC2/4 | KOLUMNA DOLNEGO PRZELACZNIKA KRANCOWEGO Y

FCP1/2 | KXOLUMNA PRZEEACZNIKA ZBLIZANIA %

RIFER | NOMENKLATURA
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12. TABELE CZESCI ZAMIENNYCH
JAK ZAMAWIAC CZESCI ZAMIENNE

W przypadku zamawiania czgSci zamiennych, prosze zawsze wskazaé
odpowiedni numer czeSci autoryzowanemu sprzedawcy. Numer ten znajduje sig
w odpowiedniej tabeli w podrgczniku dotyczacym cze$ci zamiennych.

Tabela (okreSlona poprzez numer oraz indeks zmian) musi zostaé wybrana
spoéréd tabel wymienionych w spisie tabel znajdujacym sig na poczatku podrecznika

dotyczacego czg$ci zamiennych.

Celem dokonania wyboru odpowiedniej tabeli, uzytkownik musi zna¢ nastepujace dane:
- Model maszyny oraz jej numer seryjny (wskazane na tabliczce z numerem
seryjnym).

- Jednostka operacyjna, do ktérej dana cze$¢ przynalezy (prosze¢ zapoznaé sie ze
szczegolowym widokiem znajdujacym si¢ w podreczniku dotyczacym czeSci

zamiennych).
OSTRZEZENIE!

Celem poprawnego okreSlenia zagroZen, na maszynie umieszczono symbole
wskazujace obszary zwiazane z zagroZzeniami powstajacymi w trakcie
jej funkcjonowania.

Wskazania te umieszczono na samoprzylepnych naklejkach mnoszacych kod
identyfikacyjny.

Waine: w razie gdyby naklejki te staly si¢ nieczytelne, prosze zamowié nowe

u producenta i nalepi¢ je w sposob wskazany na rysunku (Tabela 10).



Tav. 1
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splice
N°TAV. MODELLI
SDE2250LIKA SDE2250LIKT SDE2250LIKTA SDE2255LIKT SDE2255LIKTA

TAV. 1A X X X X X
TAV. 1B X X X X X
TAV. 1C X X X X X
TAV. 3 X X X X X
TAV. 4B X 4 i I i
TAV. 4C i X X X X
TAV. 4D i Vi X Y/
TAV. 5 X I 1l /) Vi
TAV. BA X X X X
TAV. 8C X X
TAV. 10 X X

Tav. 1 Tav. 8

Tav. 10

Tav. 4-5 Tav. 3
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INSTALACJA ELEKTRYCZNA 400V
MONTAZ STYCZNIKA

SCHEMAT

8C
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TABLICE I NAKLEJKI OSTRZEGAWCZE
INFORMACJIE O NIEBEZPIECZENSTWIE

SCHEMAT

10
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UWAGA

Instalator winien odwiedza¢ Panstwa zaklad regularnie. Aby zapewni¢ zgodno$¢ z
obowigzujacymi przepisami prawnymi, prosze¢ zapewni¢, by rutynowe inspekcje

byly wykonywane przez wyspecjalizowany personel.
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13. RAPORT INSTALACYJNY

DO WYPELNIENIA PRZEZ MONTERA

Model podnosénika Numer seryjny

Uruchomienie prébne

Kontrola napigcia zasilania

Gléwny przetacznik

Urzadzenie sterujace ruchu w gore i w dot

Poprawny ruch wozka — kontrola funkcjonowania
Zakoniczenie ruchu w gore — kontrola funkcjonowania

Zakonczenie ruchu w d6t — kontrola funkcjonowania

o o 0o o o g o

Urzadzenie regulacyjne — kontrola poprawnosci funkcjonowania

Kontrola momentu obrotowego zaciskania $§rub zabezpieczajacych, ktore
mocuja kolumny do podloza

(i

Kontrola poprawnos$ci przesuwu ramion teleskopowych O

Kontrola poprawno$ci uruchamiania i zwalniania urzadzen zatrzymania ruchu
ramion

Kontrola poziomu urzadzenie smarowania $rub

Kontrola oliwienia prowadnic

Kontrola doktadnosci potozenia noznych urzadzen bezpieczefistwa
Kontrola obecnosci i potozenia etykiet

Udzwig

Ostrzezenia

o o o o o o o

Numer seryjny

Podpis i pieczg¢ montera Data instalacji
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OKRESOWA KONTROLA EKSPLOATACYJNA
DO WYPELNIENIA PRZEZ MONTERA

Uruchomienie prébne

Kontrola zuzycia mutry gtéwnej

Glowny przetacznik

Kontrola urzadzenia sterujacego ruchu w gore i w dot
Zakonczenie ruchu w gérg — kontrola funkcjonowania

Zakonczenie ruchu w dét — kontrola funkcjonowania

o o o o o O

Urzadzenie regulacyjne — kontrola poprawnos$ci funkcjonowania

Kontrola momentu obrotowego zaciskania §rub zabezpieczajacych, ktore
mocujg kolumny do podioza

|

Kontrola poprawnosci przesuwu ramion teleskopowych O

Kontrola poprawno$ci uruchamiania i zwalniania urzadzen zatrzymania ruchu
ramion

a

Kontrola poziomu urzadzenie smarowania $rub

Kontrola oliwienia prowadnic

Kontrola doktadnosci potozenia noznych urzadzen bezpieczefistwa
Kontrola obecnosci i potozenia etykiet

Udzwig

Ostrzezenia

o o o o o o o

Numer seryjny
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NIEPLANOWANE CZYNNOSCI KONSERWACYJNE I NAPRAWCZE
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14. DANE IDENTYFIKACYJNE URZADZENIA

SPACE nrl,
B0 Tora - Torirvs - By
ik Bdrgush, 40
LR 017 S0 25 b O1 T S A0
el sdeud el ay s lan

| 2= TAPACITY K&,

E iw‘ul'§DE,2/;3%EK ’f:‘.ooo /lc €

c

il /
“** SDE2235EK | 3.500
EARBE[TY Wl

“* sDE2235ELIK |'3.500

CAPACITY Kt

*** SDE2245EK 4,000

" SDE2245ELIK [4.000 |

Plytka identyfikacyjna

Model — model

Serial nr — numer seryjny
Capacity kg — udzwig w kg
Year — rok produkcji

A Producent

B Udzwig podno$nika

C Numer seryjny

D Rok produkgcji

E Model

UWAGA: Nie wolno manipulowaé, przycina¢, zmienia¢ ani usuwaé tabliczki
znamionowej; nie nalezy przykrywac jej panelami, itd., poniewaz musi ona by¢

zawsze widoczna.
Wspomniana tabliczka musi by¢ zawsze czysta.
OSTRZEZENIE: W razie gdyby tabliczka znamionowa zostala przypadkowo

uszkodzona (zdjeta z maszyny, zniszczona lub nawet gdyby stala sie ona czesciowo

nieczytelna), nalezy natychmiast powiadomic o tym fakcie producenta.



Dichiarazione di Conformita
Declaration of Conformity
Konformitétserklarung
Déclaration de Conformité
Declaracién de Conformidad

SPACE s.r.l.
Noi Via Sangano, 48
We / Wir/ Nous / Nosotros / Vi 10090 TRANA (Torino) - ITALIA

dichiariamo sotto la nostra esclusiva responsabilita che il prodotto
declare, undertaking sole responsibility, that the product

erkléren unter unserer alleinigen verantwortung, dass das produkt

déclarons, sous notre entiere responsabilité, que le produit,

declaramos bajo nuestra exclusiva responsabilidad, que el producto
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alla quale questa dichiarazione si riferisce, risponde alle seguenti Direttive applicabili:
to which this declaration applies is in compliance with the following applicable Directive:
auf das sich diese Erklaerung bezieht, den nachtehenden anwendbaren Normen entpricht:
objet de cette déclaration est conforme aux Directives applicables suivantes:
al que se refiere esta declaracion cumple con las siguientes Normas aplicables:

2006/42/CE Direttiva Macchine
2014/30/EU Direttiva Compatibilita Elettromagnetica
2014/35/EU Direttiva Bassa Tensione

Per la conformita alle suddette direttive sono state seguite, in modo totale, le seguenti Norme Armonizzate:
To comply with the above mentioned Directive, we have followed, totally, the following harmonized directive:

In Ubereinstimmung mit 0.g. Richtlinien wurden folgende harmonisierte Normen vollkommen befolgt:

Pour la conformité aux normes ci-dessus, nous avons suivi, d'une facon totale, les normes harmonisées suivantes:

Para la conformidad a las Normas arriba mencionadas, hemos seguido, totalmente, las siguientes normas armonizadas:

UNI EN ISO 12100:2010 Sicurezza del macchinario — Principi generali di progettazione -
Valutazione del rischio e riduzione del rischio
UNI EN 1493:2010 Sollevatori per veicoli

CEI EN 60204-1:2006/AC:2010 Sicurezza del macchinario — Equipaggiamento elettrico delle macchine — Parte 1: Regole generali

La persona preposta a costituire il fascicolo tecnico é SPACE s.r.l.

The technical documentation file is constituted by SPACE s.r.l.

Vorgesetzte Rechisperson fiir die Erstellung des technischen Lastenheftes ist SPACE s.r.l.

La société SPACE s.r.l. est l'organisme délégué a la presentation de la documentation technique.

SPACE s.r.l. es encargata a la constitucion del archivo técnico. SP AC E s.T I

Direttore Tecnico
In@\ﬁehce AIMINO

Trana, 10/07/2017

Il modello della presente dichiarazione & conforme alla norma UNI CEI EN ISO/IEC 17050-1
Dc 1 6 0 6 2 The version of this declaration conforms to the regulation

Das Modell der vorliegenden Erkiérung entspricht der Norm

Le modéle de la présente déclaration est conforme & la norme

El modelo de la presente declaracién cumple la norma

Versionen p& nuvarande férsékran &r i enlighet med standarden







ﬂcz

My, producent

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

SPACE s.r.l.
Via Sangano, 48
10090TRA iA(Torino)

ITALIA
deklarujemy, z pefng odpowiedzialnos$cia, ze produkt
Nr seryjny 10318526
Podnosnik samochodowy SDE 22 55 LIKT .
Rok produkc;ji 2017

do ktérego odnosi sie ta deklaracja, jest zgodny z dyrektywami :
2006/42/CE Dyrektywa maszynowa

2014/30/EU  Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej
2014/35/EU  Dyrektywa dot. sprzetu elektrycznego niskiego napiecia

Przestrzegajac powyzszych Norm, zastosowali$my w catosci lub cze$ciowo, zharmonizowane dyrektywy:

Bezpieczenstwo maszyn -- Ogoine zasady projektowania -- Ocena ryzyka

PN-EN ISO 12100:2010 . o .
i zmniejszanie ryzyka.

PN-EN 1493:2010 Podnosniki pojazdéw.

Bezpieczenstwo maszyn -- Wyposazenie elektryczne maszyn --

PN-EN 60204-1:2006/AC:2010 Czesé 1: Wymagania ogéine

Osoba odpowiedzialng za konstrukcje dokumentacji technicznej jest Ravaglioli Sp.A.

SPACE s.r.l.
Direttore Tecnico
In@\lfellce AIMINO

Trana, 10/07/2017

DC16062

Wersja prezentowana w deklaracji odpowiada normie UNI CEI EN ISO/IEC 17050-1
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UNIMETAL
SPOLKA Z O.0.

77-400 Ziotow ul. Kujanska 10
Prezes: telefax 67 263 26 37
Centrala: tel. 67 263 22 71
Marketing: telefax 67 263 30 80

Nazwa urzadzenia: Podno$nik dwukolumnowy
Typ urzadzenia: SDE 2255 LIKT (wersja instalacji zagtebianej)

Numer seryjny/fabryczny: 10318526

Data sprzedazy : 12.2017 r. Znak KT

WARUNKI GWARANCIJI

1. Producent urzadzenia zapewnia uzytkownika o dobrej jakosci sprzetu i udziela na niego 36 miesiecznej
gwarancji, liczac od daty sprzedazy.

2. W zakres gwarancji nie wchodza odplatne przeglady i konserwacje sprzetu.

3. Niniejsza gwarancja objete sa usterki produktu spowodowane wadliwymi cze$ciami i/lub defektami
produkcyjnymi.

4. Niniejsza gwarancje¢ stosuje si¢ po przedstawieniu przez Klienta poprawnie wypetionej Karty
Gwarancyjne;j.

5. Gwarancja, w okresie jej trwania, przewiduje bezplatne czg$ci zamienne oraz robocizne.

6. Usterki ujawnione w okresie gwarancji beda usunigte w ustalonym przez strony terminie, nie dtuzszym niz
14 dni roboczych od daty zgtoszenia uszkodzenia w Serwisie sprzedawcy. W wyjatkowych wypadkach
wymagajacych sprowadzenia specjalistycznych podzespoléw czas naprawy moze byé dhuzszy. Sposéb
postgpowania bedzie w takim przypadku uzgadniany indywidualnie z Klientem.

7. Gwarancja nie sg objete:

* Wypadki zaistniate podczas transportu i przetadunku oraz wywotane tym uszkodzenia,

» Wadliwe dziatanie lub uszkodzenia spowodowane niewla$ciwym uzytkowaniem, niedbatoscia Klienta lub
stosowaniem produktu niezgodnie z instrukcja obstugi lub przepisami bezpieczenstwa,

* Mechaniczne uszkodzenia produktu i wywotane nimi wady,

 Wadliwe dziatanie lub uszkodzenie wynikte na skutek pozaru, powodzi, uderzenia pioruna czy tez innych
klgsk zywiolowych, wojen czy niepokojéw spotecznych, nieprzewidzianych wypadkéw, przepie¢ sieci
energetycznej, podlaczenia do nieuziemionego gniazda zasilajacego,

* Produkty, w ktérych osoby inne niz serwis przeprowadzity przerébki, zmiany lub naprawy,

* Produkty, ktérych Karte Gwarancyjna lub numery seryjne w jakikolwiek sposéb zmieniono, zamazano lub
zatarto.

8. Uprawnienia z tytutu gwarancji nie obejmuja prawa Klienta do domagania si¢ zwrotu zyskéw w zwiazku
z awarig produktu.

9. Naprawy dokonywane po okresie gwarancyjnym sg odplatne.
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